Este manual DEVE ser facultado ao utilizador do produto.
ANTES de utilizar este produto, este manual DEVE ser lido e guardado para
referéncia futura.
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1 Dados gerais

1.1 Acerca deste manual

Este documento constitui um suplemento da documentagdo do
utilizador do produto.

Este componente em si ndo contém a marcagao CE e UKCA, mas estd
incluido num produto em conformidade com o Regulamento de
dispositivos médicos 2017/745, Classe | e Parte Il e o UK MDR 2002
(conforme alteragdes) Classe | sobre dispositivos médicos. Esta,
portanto, abrangido pela marcagao CE e UKCA do produto. Consulte
mais informagdes na documentagdo do utilizador do produto.

Utilize este componente apenas se tiver lido e compreendido este
manual. Procure aconselhamento adicional junto de um profissional de
salide que esteja familiarizado com a sua condigdo médica e esclareca
quaisquer questdes relativas a utilizagdo correta e ao ajuste necessario
com o profissional de satde.

Tenha em atencgdo que este documento pode conter sec¢des nao
aplicdveis ao seu componente, uma vez que se refere a todos os
modelos disponiveis (a data da impressdo). Salvo mengdo em
contrario, cada secgdo deste documento refere-se a todos os modelos
do componente.

A Invacare reserva-se o direito de alterar as especificagdes do
componente sem aviso prévio.

Antes de ler este documento, certifique-se de que tem a versdao mais
recente. A versdo mais recente esta disponivel no site da Invacare, em
formato PDF. Versdes anteriores do produto podem ndo estar
descritas na revisdao atual deste Manual. Se necessitar de assisténcia,
contacte a Invacare.
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Se o tamanho do tipo de letra no documento impresso for dificil de ler,
pode transferir uma versdo em PDF do manual a partir do site. A
imagem do PDF pode ser ajustada no ecra para um tamanho de tipo de
letra que Ihe seja mais comodo.

Para obter mais informagdes sobre o componente, por exemplo, avisos
de seguranga do componente e recolhas de componentes do mercado,
contacte o seu representante da Invacare. Consulte os enderegos no
final deste documento.

Em caso de incidente grave com o componente, deve informar o
fabricante e as autoridades competentes do seu pais.

1.2 Simbolos utilizados neste manual

Este manual inclui simbolos e palavras de sinalizagdo que se aplicam a
riscos ou praticas perigosas que podem resultar em lesGes pessoais ou
danos materiais. Consulte as informagGes abaixo para obter as
defini¢des das palavras de sinalizagao.

ATENCAO!
Indica uma situagdo perigosa que, se nao for evitada, podera

resultar em morte ou em lesdes graves.

CUIDADO!
Indica uma situagdo perigosa que, se nao for evitada, podera
resultar em lesdes menores ou ligeiras.

I AVISO!
. Indica uma situagdo perigosa que, se nao for evitada, podera
resultar em danos a propriedade.
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o Sugestdes e recomendagdes
H Disponibiliza sugestGes, recomendagdes e informagdes Uteis
para uma utilizagdo eficiente e sem problemas.

|0 Ferramentas
i | !dentifica as ferramentas, os componentes e itens variados
necessarios para poder realizar um determinado trabalho.

Outros simbolos
(Ndo aplicavel em todos os manuais)

Uxrp| Responsavel no Reino Unido

Indica se um produto ndo foi fabricado no Reino Unido.

- Triman
§* Indica as regras de reciclagem e separagdo (apenas relevante
para Franga).

1.3 Garantia

Os termos e condigGes da garantia fazem parte dos termos e
condi¢Oes gerais especificos de cada pais em que este produto é
vendido.

1.4 Vida atil

Estimamos uma vida util de cinco anos para este produto, desde que
seja utilizado em total conformidade com a utilizagdo prevista, tal
como definida neste documento, e cumprindo-se todos os requisitos
de manutengdo e assisténcia. A vida util estimada pode ser
ultrapassada se o produto for utilizado com cuidado e adequadamente
conservado, e desde que os progressos técnicos e cientificos ndo
resultem em limitagdes técnicas. A vida Util também pode ser reduzida
consideravelmente por uma utilizagdo extrema ou incorreta. O facto
de calcularmos uma vida util para este produto ndo constitui uma
garantia adicional.

5

1.5 Limite de responsabilidade

A Invacare ndo aceita a responsabilidade por danos decorrentes de:

e Incumprimento das instrugcdes presentes no manual de utilizagdo

o Utilizagdo incorreta

o Desgaste natural devido ao uso

¢ Montagem ou preparagdo incorreta pelo comprador ou por
terceiros

« Modificagdes técnicas

¢ ModificagBes ndo autorizadas e/ou utilizacdo de pecas
sobressalentes desadequadas.

1.6 Notas gerais de seguranca

ﬁ ATENCAO!

Risco de lesdes ou danos na cadeira de rodas elétrica
N&o proceda a instalagdo, manutengdo ou utilizagdo deste
equipamento antes de ler e compreender todas as
instrugGes e todos os manuais para este produto e para
todos os outros produtos utilizados ou instalados em
conjunto com este produto.

— Siga as instrugGes dos manuais de utilizagdo.

1640766-K
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ATENCAO!

Risco de lesdo grave ou danos na cadeira de rodas

elétrica ou nos bens nas imediagGes

Definigdes incorretas podem tornar a cadeira de rodas

elétrica descontrolada ou instavel. Uma cadeira de rodas
elétrica descontrolada ou instavel pode causar uma situagdo
perigosa, como uma colisdo.

— Os ajustes de desempenho s6 podem ser realizados por
técnicos qualificados ou por pessoas que compreendem
completamente os parametros de programagao, o
processo de ajuste, a configuracao da cadeira de rodas
elétrica e as capacidades do condutor.

— Os ajustes de desempenho sé podem ser realizados em
condigdes secas.

ATENCAO!

Risco de lesdao ou danos devido a curto-circuitos
Os pinos dos conectores dos cabos ligados ao modulo de
alimentacgdo ainda podem ter corrente quando o sistema
esta desligado.

— Os cabos com pinos com corrente devem ser enrolados,
presos ou cobertos com materiais ndo condutores de
modo a ndo serem expostos ao contacto humano ou a
materiais que possam provocar curto-circuitos.

— Quando for necessario desligar os cabos com pinos com
corrente, por exemplo, para remover o cabo de
barramento do comando por motivos de seguranga,
certifique-se de que prende ou cobre os pinos com
materiais ndo condutores.

AN\
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ATENCAO!

Risco de lesdes ou danos na cadeira de rodas elétrica
Risco de movimento involuntario da cadeira de rodas
elétrica ou do sistema de assento quando objetos pessoais
soltos (por exemplo, joias, cachecdis) ficam presos a volta
do joystick.

— Certifique-se de que quaisquer objetos soltos estao
afastados do joystick quando a sua cadeira de rodas
elétrica estiver ligada.

— Desligue a sua cadeira de rodas elétrica imediatamente
para interromper qualquer movimento.

CUIDADO!

Risco de lesao devido ao contacto com superficies

quentes

O médulo do comando pode aquecer quando exposto a luz

solar forte durante longos periodos de tempo.

— Ndo deixe a cadeira de rodas elétrica sob a luz solar
direta durante longos periodos.
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CUIDADO!

Risco de lesdo devido a movimentos involuntarios

Recomenda-se que a cadeira de rodas elétrica, equipada

com um moédulo de giroscopio, tenha um perfil de condugdo

com giroscopio desativado. Se a cadeira de rodas elétrica for

utilizada num veiculo em movimento (por exemplo, barco,

autocarro ou comboio), a fungdo de giroscopio pode ser

afetada e resultar em movimentos involuntarios devido ao

perfil de condugao.

— Ao conduzir num veiculo em movimento, escolha um
perfil de condugdo com giroscépio desativado.

— Se a cadeira de rodas elétrica ndo tiver um perfil de
condugdo com giroscopio desativado, contacte o seu
fornecedor Invacare.

AVISO!

Se tocar nos pinos dos conectores, estes podem ficar sujos
ou ser danificados por descargas eletrostaticas.

— Na&o toque nos pinos dos conectores.

AVISO!

Nenhuma caixa contém pegas passiveis de assisténcia pelo
utilizador no seu interior.

— N3&o abra nem desmonte nenhuma caixa.

1640766-K



2 Componentes

2.1 Interface de utilizador DLX-REM500

Botdo
® ON/OFF / Transmissor de
® LED de ® infravermelhos
estado
Teclas Tomada do
®
multifungdes carregador
®) . Tomada de
K © Ecré tatil © barramento
4 Ab Tomadas de
O Altifalante @ fichas jack
estéreo
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2 Componentes

2.2 Descrigao geral da composi¢ao do ecra

(A Barra da bateria

Barra de estado

© Cartdo de fungdes de utilizador

®

© Botdo de navegagdo

Q) © ® Informagdes sobre a fungdo

F

2.2.1 Barra da bateria

A barra da bateria apresenta uma indicagdo grafica do estado atual de
carga da bateria e, quando o carregador da bateria esta ligado, do
estado de carregamento.

A barra da bateria esta verde se o estado de carga se encontrar entre
60% e 100%.

A barra da bateria esta laranja se o estado de carga se encontrar
entre 20% e 59%.

A barra da bateria esta vermelha se o estado de carregamento for
inferior a 20%.

- ]

A carregar.
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2.2.2 Barra de estado

Tempo
© Informacdes de estado

® Nome do perfil

Nome do perfil
O nome do perfil apenas pode ser definido pelo fornecedor.

Horas

As horas sdo apresentadas num formato de 12 horas ou de 24 horas.
Sdo definidas utilizando a hora universal coordenada (UTC) e uma
compensagdo baseada na localizagdo (pais) do utilizador. A UTC é
adquirida automaticamente quando o sistema é ligado a uma
ferramenta de programacao e diagnostico. A compensagao baseada no
pais é definida através do ecrd de menu do médulo do comando,
consulte 4.2.4 Configurar as Defini¢bes, pdgina 24.

Informagdes de estado

As informagdes de estado indicam o estado atual do sistema LiNX
através de icones de estado.

Este icone indica que um bloqueio de tragdo esta ativo. Um
blogueio de tragdo é um estado que impede a deslocagdo da
cadeira de rodas, consulte 4.15.3 Redugdo da velocidade e
inibigdes da fungdo de assento, pdgina 63 para obter mais
informacgdes sobre bloqueios e abrandamentos.

ﬂ Este icone indica que um abrandamento de tragdo esta ativo.

Um abrandamento de tragdo é um estado que impede a
deslocagdo da cadeira de rodas a velocidade maxima, por
motivos de seguranga. Em vez disso, a deslocagdo da cadeira
de rodas é autorizada a uma velocidade reduzida durante o
periodo de abrandamento de tragdo ativo, consulte 4.15.3
Redugdo da velocidade e inibigbes da fungdo de assento,
pdgina 63 para obter mais informagdes sobre bloqueios e
abrandamentos.

Este icone indica que ocorreu uma falha. O nimero indica o
tipo de falha, consulte 6.1.1 Cédigos de falha e de diagndstico,
pdgina 103 para obter mais informagdes sobre os cédigos de
falha.

Q Este icone indica que um bloqueio de assento esta ativo. Um
bloqueio de assento é um estado que impede o acionamento
do assento da cadeira de rodas, consulte 4.15.3 Redugdo da
velocidade e inibi¢bes da fungdo de assento, pdgina 63 para
obter mais informagdes sobre bloqueios e abrandamentos.

Isto notifica de que a conectividade Bluetooth esta desativada,
consulte 4.21 Desativar o Bluetooth, pdgina 98 para obter mais
informagdes sobre a desativagao do Bluetooth.

No lado direito da barra de estado, sao apresentados trés alarmes de
bateria, consulte 4.22.1 Alarmes de bateria, pdgina 100.

1640766-K



2.2.3 Descricao geral do cartdo de fungGes de utilizador

Destro ou canhoto

Com o sistema LiNX, é possivel ajustar os cartdes de fungdes para
utilizadores canhotos ou destros, consulte 4.2 Ecrd de menu, pdgina

21.

Canhoto Destro

e1  13:37

Drive 1

@ ‘ @

S

ﬁ No presente manual, apenas sdo ilustrados os cartGes de

fungdes para utilizadores destros. Todos os botdes tém as
mesmas fungbes para utilizadores destros e canhotos, pelo que
as descri¢cBes também podem ser utilizadas para os utilizadores
canhotos.

Cabecalho do cartdo de fungdes

O tipo de cartdo de fungdes é identificado pela cor do cabegalho do
cartdo de fungdes:

verde indica um cartdo de condugdo,
laranja indica um cartdo de assento,
azul indica um cartdo de conectividade e
roxo indica um cartdo de utilitario.

1640766-K
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O icone ® indica o tipo de entrada
principal.

O texto ® é programavel pelo
fornecedor e pode ser utilizado para
atribuir um nome a fungdo.

Indicador ®

Tipo de entrada principal

v

DLX-REM400 ou DLX-REM500

DLX-REM2xx ou DLX-CR400 ou DLX-CR400LF

s
A

DLX-ACU200
1 Médulo de entrada ou interface de terceiros
Sm? Controlo de cabega
- Sopro e suc¢io
r:)‘ Switch do utilizador

10
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Cartao de condugao

Os cartdes de condugdo podem ser predefinidos com

_ : velocidades méaximas diferentes adaptadas as suas

e necessidades e ao seu ambiente. Por exemplo, pode ter

R o UM cartdo de condugdo com uma velocidade maxima

~ > | predefinida mais baixa para utilizar no interior e um

té s cartdo de condugdo com velocidade maxima
predefinida total para utilizar no exterior. Além disso,

a @ também pode controlar a velocidade maxima
predefinida. Consulte a secgdo 4.7.2 Controlo da
velocidade mdxima, pdgina 41.

S

Com um cartdo de condugdo, também pode buzinar e utilizar as
fungdes de iluminagdo, consulte 4.10 Utilizar as fungbes de iluminagdo
e buzina, pdgina 50.

A funcionalidade de velocimetro/odémetro é ativada pelo fabricante.
Se o fabricante ndo a ativar, ndo tera uma indicagdo de
velocidade/distancia. Se estiver ativada, pode optar por apresentar o
velocimetro/oddmetro e pode definir as unidades como métricas ou
imperiais, consulte a secgdo 4.2.4 Configurar as Defini¢cdes, pdgina 24.

O velocimetro indica que esta parado.

Durante a condugdo, o velocimetro mostra a
velocidade atual da cadeira de rodas.

3.8

O oddmetro mostra a distancia percorrida pela
cadeira de rodas desde que foi reposto para
zero ou desde que reverteu para zero.

O oddmetro pode mostrar até uma distancia
maxima de 9999 km ou milhas. Quanto atingir
esta distancia, reverte para zero.

Em qualquer altura, o odémetro pode ser
reposto para zero, consulte a secgdo 4.2.5
Configuragdo do odometro, pdgina 27.

12 km

A informacdo sobre a fungdo é apresentada no modo de condugdo
automatica (consulte a sec¢do4.9 Modo de tragdo bloqueada, pdgina
42) ou através da indicagdo do giroscdpio (consulte a tabela abaixo).

Nenhum
simbolo

Nenhum giroscopio ligado ao sistema ou ativado
para o perfil de condugdo.

Giroscopio desativado.

& Giroscopio ativado.

Cartao de assento

13:37

Recline

= Os cartGes de assento servem para operar as funges do
\ ) assento, consulte a secgdo 4.15.1 Através dos cartdes de
assento, pdgina 56.

@

-
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Cartao de conectividade

Fungdo de controlador do rato

Protie1 13:37

Fungdo de controlo do switch

Connectivity

—E

@ @

Os cartGes de conectividade permitem comunicar com dispositivos
externos. As fungGes de conectividade que sdo suportadas pelo seu
comando sdo um controlador do rato e um controlo do switch. Por
predefinicdo, estas fungGes estdo desativadas. Para alterar a
configuragdo, contacte o seu fornecedor.

O controlador do rato permite-lhe controlar o cursor no ecra de um PC
ou de um computador portatil através de um dispositivo de controlo
do utilizador na cadeira de rodas, como o joystick no médulo do
comando ou um joystick externo.

O controlo do switch é uma funcionalidade de acessibilidade que
permite navegar e selecionar itens no dispositivo iOS ou Android
utilizando o ecra tatil ou o joystick do comando.

Para mais informagdes sobre cartGes de conectividade e como utiliza-
los, consulte 4.16 Configurar os cartées de conectividade, pdgina 64,
4.17 Controlador do rato, pdgina 71 e 4.18 Controlo do interruptor,
pdgina 75.

Cartdo de utilitario

O cartdo de utilitario permite-lhe operar controlos de sistema (tais
como as fungdes de iluminagdo e a buzina), bem como controlos de
saida com entradas externas. A fungdo do cartdo de utilitario é
adequada para as entradas de trés quadrantes (3Q) e de quatro
quadrantes (4Q).

1640766-K
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Exemplo de um cartdo de utilitdrio Exemplo de um cartdo de utilitdrio
de navegagdo de trés quadrantes de navegagdo de quatro

(3Q) qu_adrantes (4Q)
14
» »
‘A »as « =
A

@ (E)

Profile 1 13:37
? ~ Clra g . .
v O cartdo de utilitario permite-lhe operar dois
controlos/saidas por quadrante, de acordo com a
= duracgdo para a qual a entrada do utilizador esta
ativada:
« A 0 »

® o (A Pressdo breve/pressdo momentanea e
. Pressdo longa.

(=) g

Por predefini¢do, esta fungdo s estd ativada para configuragdes de

cadeira com uma entrada de controlo externa que nao ira permitir o

controlo da buzina ou das luzes. Para alterar a configuragdo e defini-la

de acordo com as operagdes pretendidas, contacte o fornecedor.

Para obter um exemplo de como utilizar um cartdo de utilitario,

consulte a secgdo 4.11 Utilizar as funges de iluminagdo e buzina
através do cartdo de fungdo de utilitdrio, pdgina 53.

12
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Disposi¢ao
Os cartdes de fungdes de utilizador estdo dispostos em filas de perfis.

Cada perfil pode suportar varios cartdes de fung¢des de utilizador, que
podem ser do mesmo tipo, por exemplo, todos cartdes de condugao,

ou uma combinagdo de cartdes de condugdo, assento e conectividade.

O nimero maximo de cartdes de fungdes em todos os perfis é 40
Numa configuragdo com cinco perfis, por exemplo, cada perfil pode
conter até oito cartdes de fungGes.

Cartoes de fungoes
F1 F2 F3 F4 | F5 | F6
om | oem | o
P1 [ m | M
om o  owm | owm | owm | o=
Per- | by | £ ™M B
fis -
P3 ¢ B B ™ ™
P4 -~ B m ¢ B

2.3 Botdo de navegacdo

Consoante a configuragdo do moédulo do comando e as necessidades
do utilizador, o botdo de navegacao pode ser apresentado no canto
inferior esquerdo ou no canto inferior direito do ecra.

Quando ativado, a cor do botdo de navegacdo muda de cinzento para
azul.

13

O botdo de navegac¢do tem duas fungdes importantes:

1. Umindicagdo visual do modo de interagado configurado.

Configurado para agGes de deslize e toque
@ Isto significa que as a¢des de deslize e toque no ecrd

ativam fungdes diferentes.

Configurado para agdes de toque

0 Isto significa que s é possivel ativar fungdes

] b diferentes tocando no ecra. Os gestos de deslize sdo
ignorados.

ﬁ Para mais informagd&es sobre alteragdes do modo de
interagdo, consulte a secgdo 4.2.4 Configurar as
Definigdes, pdgina 24.

2. Uma fungdo de navegacao, consoante o contexto e a duragdo da
ativacdo. Por exemplo, se o utilizador premir brevemente o
botdo de navegagdo enquanto vé um cartdo de fungdes de
utilizador ativo, abre-se uma pré-visualizagdo do cartdo. Consulte
a seccdo 4.3 Selegdo de fungdes, pdgina 28. Se premir
prolongadamente o botao, abre-se o ecra de estado. Consulte
4.2.4 Configurar as Defini¢bes, pdgina 24.

Para além do ecra de toque, podem utilizar-se dispositivos de controlo

externos para interagir com o sistema. Consulte a sec¢do 4.20 Utilizar

entradas secunddrias, pdgina 83.
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2.4 Etiquetas no produto

Etiquetas nas pegas da Dynamic Controls

2 Componentes

As etiquetas das pegas da Dynamic Control estdo localizadas na parte traseira da pega. Consoante a pega, nem todas as etiquetas estao

disponiveis.

Parte traseira do modulo de entrada DLX-IN500

Parte traseira do DLX-REM500

Etiqueta do produto com:

1. Numero de pega 5. Numero de série
L 2. Logétipo da Dynamic Controls 6. Adverténcia para ler o manual antes de
® S e 3. Descrigdo das pegas da Dynamic utilizar o produto
! | Controls 7. Classificagdo da protegdo de entrada
4. 0O endereco do site de Internet da 8. Simbolo REEE
Dynamic Controls
2 3 Etiqueta da versdo do hardware e do 3. Versdo do hardware secunddria
15}1@%) firmware da aplicac3o: 4. Vers3o da aplicacio
4-—» 500,008 ~ - L. -
[ Srard 1. Versdo do hardware 5. Versdo da aplicagdo principal
5 6 2. Versdo do hardware principal 6. Versdo da aplicagdo secundaria

Etiqueta do produto com:
e O endereco do site de Internet da
Dynamic Controls

Registo Bluetooth da Dynamic Controls

1640766-K
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WARRANTY VOID
IF SEAL . . .
© IS BROKEN Selo inviolavel.

Explicagdo dos simbolos nas etiquetas

Este é o simbolo REEE [(Diretiva de) Residuos de Equipamento Elétrico e Eletrdnico].
Este produto foi fornecido por um fabricante responsavel ecologicamente. Este produto pode conter substancias que podem ser
ﬁ prejudiciais para o ambiente, se for eliminado em locais (aterros) que ndo estejam em conformidade com a legislagdo.

e O simbolo "caixote do lixo barrado com uma cruz" esta aposto neste produto para encorajar a reciclagem quando possivel.
¢ Seja amigo do ambiente e recicle este produto no fim da respetiva vida Util através das instalagdes de reciclagem

existentes

IPX4 Esta é a classificacdo de protegdo de entrada da caixa.

Recomendacgdo para ler o manual de instrugdes antes de comegar a utilizar o médulo.

Numero de série e data de fabrico

O numero de série num produto da Dynamic Controls indica a data de fabrico e um niimero de série exclusivo para o mddulo especifico.
O formato é MAAnnnnnn, em que:
e M corresponde ao més de fabrico, utilizando as letras A a L (A = Jan, B = Fev, C = Mar, etc.),
e AA corresponde ao ano de fabrico,
e nnnnnn corresponde a um numero sequencial Unico de seis digitos.

Por exemplo, o nimero de série do comando, conforme ilustrado acima, come¢a com A14, indicando que foi fabricado em janeiro de 2014, e o seu
numero sequencial Unico é o 132800.
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Etiquetas nas pecgas da Adaptive Switch Labs

2 Componentes

As etiquetas da Adaptive Switch Labs encontram-se na parte traseira esquerda da peca (controlos de cabega) ou na caixa da interface. Consoante a

peca utilizada, nem todas as etiquetas estdo disponiveis.

Etiqueta do produto (controlo de

“ ” " ” ”” " cabega) com:
e I AT 152 e o s
. Ati 1 1 Operation is subject to the following 2 conditions:
o (A: Logdtipo da Adaptive Switch B o e
E 5 0 6 g mey cause ndesired operation,
B Labs

e (®: Numero de série

Etiqueta do produto com:
e Registo de Bluetooth da Adaptive
Switch Labs
o Informag0es sobre condigbes

m.w.ﬁ,&m PP Etiqueta df) produto (caixas de interface) com:
(B BRSO e ®:Numero de modelo

| e ®: Numero de série

; o (©: Logotipo da Adaptive Switch Labs

: o O: Informagdes de contacto da Adaptive Switch Labs

1640766-K
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3 Configuragao

3.1 Informacgodes gerais sobre a configuragao

As tarefas descritas neste capitulo destinam-se a ser realizadas por
técnicos de assisténcia autorizados e com formagéao especifica durante
a configuragdo inicial. Ndo se destinam a ser realizadas pelo utilizador.
3.1.1
controlo)

Entrada/saida de controlo condicional (E/S de

A programacao individual da cadeira de rodas com uma das
ferramentas LiNX Access tem de ser realizada por um técnico
qualificado.

O sistema LiNX suporta agora E/S de controlo condicional, expandindo
o modelo atual sempre baseado na regra, em que uma Unica agado de
saida é sempre ativada em resposta a uma Unica agdo de entrada. Com
a introdugéo de E/S de controlo condicional, um técnico qualificado
pode agora criar:

e vdrias regras sempre — uma ou mais saidas sdo sempre ativadas
a partir de uma Unica entrada,

e regras condicionais — uma ou mais saidas sdo ativadas a partir
de uma Unica entrada se as condicdes especificadas forem
verdadeiras,

e regras condicionais/sendo — uma saida é ativada a partir de uma
Unica entrada se uma condicdo especificada for verdadeira, caso
contrario (sendo ou "else") é ativada uma saida alternativa se a
mesma condicdo especificada for falsa.

1640766-K
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A E/S condicional apresenta vantagens por dois motivos. Em primeiro
lugar, uma Unica entrada pode agora ativar varias saidas. Em segundo
lugar, as entradas de controlo podem ser sobrecarregadas. A
sobrecarga consiste na atribui¢do de diversas utilizagdes a uma Unica
entrada, em que cada utilizagdo depende de condigdes especificas.

Isto significa que uma entrada pode ser utilizada para ativar uma saida
se o sistema estiver num estado ou fungdo, e, em seguida, ativar uma
saida diferente quando o sistema esta noutro estado ou fung¢do. Por
exemplo, um buddy button que é utilizado para parar uma cadeira de
rodas durante a condugdo também pode ser utilizado para estender
um movimento de assento durante uma funcao de assento.

3.2 Cablagem

Para um funcionamento seguro e fidvel, a instalagdo dos tubos e cabos
tem de seguir os principios basicos de instalagdo da cablagem de
alimentagao.

Os cabos tém de estar fixos entre os seus conectores e qualquer ponto
de flexdo para que as forgas de flexdo ndo sejam transferidas para os
conectores.

CUIDADO!

Risco de lesdao e danos para o comando

Os danos nos cabos aumentam a impedancia da cablagem.
Um cabo danificado pode potencialmente produzir calor,
faiscas ou arcos elétricos localizados e tornar-se numa fonte
de ignigdo para o material inflamavel circundante.

— Ainstalagdo tem de assegurar que todos os cabos de
alimentagao, incluindo o cabo de barramento, estao
protegidos contra danos e o contacto potencial com
materiais inflamaveis.

17
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AVISO! ATENCAO!
o Os cabos e os médulos do comando podem ficar danificados Risco de lesdo ou danos devido a curto-circuitos
se nao forem posicionados corretamente. O contacto continuo entre o utilizador e o cabo podem
— Oriente e posicione os cabos e os médulos do comando resultar no desfiamento do revestimento do cabo. Isto
de modo a ndo serem submetidos a qualquer pressao aumenta o risco dos curtos-circuitos.
fisica, excesso ou dano, tal como obstaculos, — Evite uma orientagao do cabo na qual este fique em
esmagamento, impactos de objetos externos, trilhadelas contacto continuo com o utilizador final.
ou abrasédo.
Quando instalar o cabo de barramento, evite pressdo indevida sobre o
Deve ser fornecido alivio de pressao suficiente para todos os cabos e cabo e os respetivos pontos de ligagdo. Sempre que possivel, as flexdes
os limites mecanicos dos cabos e tubos ndo podem ser excedidos. do cabo devem ser minimizadas, para prolongar a vida util e minimizar

. = ri n identais.
Certifique-se de que os conectores e as tomadas dos conectores estdo o risco de danos acidentais

protegidos contra salpicos e a entrada de dgua. Os cabos com
conectores fémea devem estar na horizontal ou voltados para baixo.
Certifique-se de que todos os conectores estdo bem encaixados.

AVISO!
A dobragem frequente pode danificar o cabo de barramento
— Recomenda-se a utilizagdo de uma corrente para cabos
para suporte do cabo de barramento, na qual o cabo
CUIDADO! seja submetido a uma flexdo ciclica normal. O
alongamento maximo da corrente deve ser inferior ao
comprimento do cabo de barramento. A forca aplicada
para flexionar o cabo nunca deve exceder 10 N.

Risco de lesao e danos para o comando

Os pinos dos conectores dos cabos ligados ao médulo de

alimentagdo ainda podem ter corrente quando o sistema

esta desligado.

— Os cabos com pinos com corrente devem ser enrolados,
presos ou cobertos de modo a ndo ficarem expostos ao
contacto humano ou a materiais que possam provocar
curto-circuitos.

Deve ser realizado um teste de vida util adequado para
determinar/confirmar a vida Gtil prevista e o plano de inspecdo
e manutencdo.

=

Certifique-se de que os cabos ndo ficam expostos no espago exterior a
cadeira de rodas para impedir que figuem presos ou que sejam
danificados por objetos externos. Tome especial cuidado com cadeiras
de rodas com estruturas moviveis, tal como um elevador de assento.
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3.3 Ligar o comando

1. Emp

CUIDADO!

Risco de paragens involuntarias

Se a ficha do cabo do comando estiver danificada, o cabo do

comando pode soltar-se ao conduzir. O comando pode

perder poténcia, pode desligar-se subitamente e forgar uma

paragem involuntaria.

— Verifique sempre a ficha do comando quanto a danos.
Em caso de danos, contacte o seu fornecedor
imediatamente.

AVISO!

A ficha do comando e a tomada do conector s6 encaixam de
uma maneira.

— Nao force o encaixe.

urre ligeiramente para ligar a ficha do cabo do comando e a

tomada do conector com um clique audivel.

1640766-K
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4 Utilizacao

4.1 Ligar/desligar o comando

Ligar o comando

oCeo

1. Prima atecla ON/OFF®.

2. Eapresentado o ecr3 inicial.

A LED de estado dentro da tecla ON/OFF fica verde se n3o existir
nenhuma falha ao ligar. Apds alguns segundos, o ecrd esta pronto a ser
utilizado.

Se existir uma falha no sistema ao ligar, a LED de estado indica a falha
com uma série de intermiténcias a vermelho, e é apresentado um
icone de falha na barra de estado. Para mais informagdes sobre
indicagOes de falha, consulte a secgdo 6.1.1 Cddigos de falha e de
diagndstico, pdagina 103.

1640766-K
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Desligar o comando

1. Prima atecla ON/OFF®.
E apresentado um ecrd de encerramento.
Ap0s alguns segundos, o comando desliga-se.

Assistente com o comando

Se a sua cadeira de rodas estiver equipada com um
comando de assistente (DLX-ACU200) e o assistente
estiver com o comando, é apresentada uma imagem

sobreposta indicando que o assistente tem o comando.
Além disso, o LED de estado dentro da tecla ON/OFF do
comando principal desliga-se.

1. Prima atecla ON/OFF ® do comando principal
para assumir o controlo.

O comando do assistente desligar-se-a
automaticamente.

2 Para mais informagdes sobre a utilizagdo do comando do
n assistente, consulte o respetivo manual.

20



Invacare® LiNX

4.2 Ecra de menu

Abrir o ecra de menu

i T
Profile1 13:37

Drive

até o ecrd de menu aparecer.

S

Configurar o ecra de menu

1. Toque sem soltar no botdo de navegagdo ®

Fechar o ecra de menu

13:37

Soreen Lock @

1. Toque no botdo ® para fechar o ecrd de

Glove Mode [ menu

Settings >

Odometer @
X

O comando pode ser configurado a partir do ecrd de menu. O ecrd de menu oferece defini¢Ges diferentes.

Entrada Fungdo

o ® Clock (Relégio) Para ver e configurar a hora, consulte 4.2.2 Configurar a hora, pdgina 23.

13:37 Screen Lock Para ativar o bloqueio do ecr3, consulte 4.2.3 Bloquear o ecrd para evitar

(B} (Bloqueio de ecra) respostas involuntdrias, pdgina 23.
e L) © Glove Mode Ativar o modo de luva. O ecra tatil torna-se mais sensivel, permitindo a interagdo
G,O\g,,ode Y (Modo de luva) com o ecrd com as luvas calgadas.

(D) ® Settings (O menu Abrir o menu Settings (Defini¢es). Para configurar as defini¢es, consulte 4.2.4
RS > de defini¢des) Configurar as Defini¢cBes, pdgina 24.

(E)
Odometer @ ® Odometer Ver o percurso completo, repor o odémetro, selecionar unidades, consulte a

(Odémetro) sec¢do 4.2.5 Configuragdo do odometro, pdgina 27.

21
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4 Utilizagao

4.2.1 Controlos do ecrd de menu
Botoes

Os botdes s3o utilizados para efetuar uma ac3o, tal como @ para fechar o ecra.

Exemplo de um botdo
0y 1. Toque num botdo ® para efetuar a agdo.

Settings

Atualmente, sdo utilizados os seguintes botdes no ecrd do comando:

Simbolo Acdo Simbolo Acao
Abrir o ecrd/nivel seguinte. S6 é
Q Fechar o ecra. apresentado se uma entrada de menu
permitir definigdes adicionais.
. . Aumentar ou diminuir o valor das horas
e Ir para o ecra anterior. A v ] ,
’ ou minutos no relégio.
Interruptores | Controlos de deslize
Os interruptores sdo utilizados para alternar entre dois estados, tais como | Os controlos de deslize sdo utilizados para alterar o valor de uma
ON e OFF. O estado atual é visivel no ecra. definicdo de forma progressiva.
Exemplo de um controlo - 14que sem soltar no circulo ® no
Exemplo de um de deslize controlo de deslize.
interruptor 1. Toque no interruptor ® para alterar o T — 2. Passe com o dedo pelo circulo para a
estado. : irei
sreenlok Ot 5 direita para aumentar o valor. Passe

com o dedo pelo circulo para a
esquerda para diminuir o valor.

Language

1640766-K
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4.2.2 Configurar a hora

1. Toque no reldgio para editar a hora. No modo de edigdo da hora, o relégio apresenta o selecionador de hora, que permite alterar os valores
das horas e dos minutos separadamente.

2. Toque nas setas ® para | 3, Se necessdrio, toque no |4, Toque no botdo © para
ajustar o valor das switch © para alternar voltar ao ecra de menu.
horas ou nas setas entre o relégiode 12 e o ,
para ajustar o valor dos 13-37 de 24 horas. 13037
minutos.

Reldgio de Reldgio de
e CcyY | 24 horas 12 horas 12/24 hour

©

4.2.3 Bloquear o ecra para evitar respostas involuntdrias

O bloqueio do ecrd é uma funcionalidade de segurancga que o utilizador pode ativar para impedir que outras pessoas interfiram de forma acidental

ou intencional com o ecra tatil. Também impede qualquer resposta involuntaria causada pela chuva ou outros liquidos que possam cair no ecra
tatil.

Quando o bloqueio de ecra esta ativado, o ecrd continua com a apresentar a imagem normal, mas ndo responde a a¢Oes de deslize ou toque.
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4 Utilizagao

13:37

Toque sem soltar no Soreen Uock ")) Toque no botdo © para

botdo de navegagdo _ Toque no switch fechar o ecrd de menu

. - SEIEESIN) 2l (Bloqueio de ecrd) ® : . s
® para abrir o ecra ( araqblo uear o e)cré Govellode (@5 i) bloqueio de ecra esta
de menu. P q ’ ativado.

Settings >

&

b Odometer
. o &

) . . . . ~ o esen
n Desligue e volte a ligar o comando para desativar o bloqueio de ecrd. Mantenha o ecra tatil seco para assegurar que responde
corretamente durante a utilizagdo.

4.2.4 Configurar as Defini¢coes

O menu Settings (Definigdes) permite alterar as definigdes em categorias diferentes:

Entrada Fungao
Settings ® Display (Visor) Abrir as defini¢des do ecra.
D2y (A] Audible Cues (Sinais
( Abre as definicdes de sinais sonoros.
sonoros)
Audible Cues @
© Interaction (Interagdo) Abrir as defini¢des de interagdo.

Interaction @

Connectivity

. Abrir as defini¢des de conectividade.
(Conectividade)

Connectivity @ >

®

® Back (Voltar) Voltar ao nivel anterior.
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Display (Visor)
Entrada Fungao
® Brightness (Luminosidade) Diminuir ou aumentar a luminosidade do ecra.
Brightness Q
@ & i Speedo/Odo Display
T (Visualizagdo do Ativa as informagdes de velocimetro/odémetro em cartdes de condugdo.
y - = ON 1
Display 0 =E velocimetro/oddmetro)
Language @ . Alterar a interface de utilizador do ecrd de menu para o idioma
© Language (Idioma) .
selecionado.
Units @
© Units (Unidades) Selecionar unidades.

Audible Cues (Sinais sonoros) (Para mais informagdes sobre os sinais sonoros, consulte 4.19 Sinais sonoros, pdgina 79.)

Entrada Fungdo
Selecione On (Ativar) para ativar sinais sonoros e Off (Desativar) para
® Mode (Modo) . . ( ' ( P
desativar sinais sonoros.
Ajusta a velocidade a qual sdo reproduzidos sinais sonoros. Uma velocidade
Tempo (opcional) mais lenta define-se para a esquerda, uma velocidade mais rapida para a
direita.
Volume Define o volume dos sinais audiveis. No REM500, sdo apresentadas duas
< © Volume defini¢des de volume, uma para o altifalante da frente, outra para o
altifalante traseiro.

25 1640766-K




4 Utilizagao

Interaction (Interagdo)

Entrada Fungao

Tap-Only Mode
® (Modo apenas Alterna entre o modo tatil e o modo de passagem com o dedo e tétil.
tatil)

Define a drea utilizada para detetar uma a¢do de toque no ecra tatil. Define a area
em torno do ponto de contacto inicial na qual um toque é reconhecido. Fora dessa
area, qualquer outro contacto continuo sera considerado como arrastar/passar com

Tap-only Mode QC—SFF o dedo.
P — Tap Zone (Zona Recomendagao: . -
% (B) % tatil) e Boa destreza - Valor baixo (zona tatil pequena)
e Fraca destreza - Valor alto (zona tatil grande)
Left Hand Mode O o  Este parametro ndo altera a drea em torno de controlos fixos (botdes,
H ligagdes, etc.). Aplica-se apenas a area em torno do primeiro ponto de
contacto ao efetuar um gesto de toque ou passagem com o dedo.
Left Hand Mode Al;cerne intre :1. utllgz:\lt;;zztc.io Ia)d:) ii;relto e Iaf[io Iesq;erdtﬂ.dodcor?sntcio. gzuando o
interruptor estiver ivar), todos os controlos de utilizador (botdo de
© (Modo de lado P

navegacgdo, controlo de deslize de velocidade, controlos de iluminagdo, etc.) sdo

esquerdo) apresentados e operados a partir do lado esquerdo do ecr3.

Connectivity (Conectividade) Para mais informac&es sobre as defini¢des de conectividade, consulte a sec¢do 4.16 Configurar os cartdes de
conectividade, pdgina 64.
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4.2.5 Configuracdo do odometro

® Medidor de distancia total

Odometer

(A]
1200
km

Medidor de deslocagao

© Botdo de reposi¢cao

Reset to zero @
O Seletor de unidades

®

® Voltar

O medidor de distancia total mostra o valor cumulativo de todas as
deslocagGes.
2 O medidor de distancia total ndo pode ser reposto a partir
H deste ecra.
Contacte o seu fornecedor para repor este valor.

O medidor de deslocagdo apresenta o valor atual da deslocagdo. Este é
o valor que é apresentado nos cartdes de condugao.

27

Reposi¢do do odémetro

- ]
1. =™ 13:37

Drive

-~ Toque sem soltar no botdo de navegagdo ®
para abrir o ecrd de menu.

AN

(B)
n Toque no botdo Odometer (Odémetro).

Odometer

3. Toque na opc¢do Reset to zero (Reposicdo
para zero)© para repor o valor de
deslocagao.

Alteracgao de unidades

Toque no seletor de unidades © para alterar
as unidades apresentadas. mi para milhas,
km para quilémetros. Toque no botdo ®
para voltar ao ecra de menu.

Odometer

i X0)
km

Reset to zero @

ﬁ As unidades também podem ser
definidas através das definigdes de
configuragdo do ecrd, consulte a
seccdo 4.2.4 Configurar as
Definigdes, pdgina 24.

Toque no botdo (® para fechar o ecrd de
menu.

/Sl Odometer
X

1640766-K



4.3 Selec¢ao de fungdes

Pode localizar e selecionar um cartdo de fungdes navegando pelos
perfis e pelas fungbes programadas. Existem varias formas de
navegacgao, que se podem utilizar em fungao das suas necessidades e
capacidades. Estes métodos dividem-se em dois grupos:

e navegacdo direta e

e navegacdo indireta.

0O modo como o utilizador navega pelo sistema LiNX depende do modo
como o botdo de navegacgdo esta configurado. Para mais informagdes
sobre as configuragdes possiveis, consulte a secg¢do 2.3 Botdo de
navegagdo, pdgina 13.

4.3.1 Inibigoes de altera¢ao de fungao

O bloqueio de alteragdo de fungdo é uma
funcionalidade de seguranca que impede
movimentos acidentais de condugdo ou fungdes de
assento:

| T e uma alteragdo de fungdo deve ser realizada
quando o utilizador realiza uma agdo na

fungao ativa.

g
Profile 1 13:37

Recline

O utilizador tem de concluir a sua agdo atual para

@ alterar a fungdo. De outro modo, é apresentada
uma sobreposicdo de bloqueio de alteragdo de
funcgao.

1640766-K
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4.4 Utilizar a navegacgao direta

A navegagdo direta permite selecionar uma fungdo ao atravessar os
perfis e fungbes do sistema, utilizando o ecra tactil ou outros switches
programados ligados as entradas de controlo. Existem diferentes
métodos de navegacdo direta disponiveis:

« modo de deslize e toque,
« modo apenas tétil e
« entradas de controlo (Cl).

Com cada método, pode navegar pelos perfis e fungdes passando de
um cartdo de fungdes ativo para um cartdo de fungdes adjacente.

A navegacado direta ndo é efetuada através de um dispositivo

ﬁ de controlo ativo do utilizador (p. ex. um comando), uma vez
que este é utilizado para operar apenas o cartdo de fungGes
ativo (p. ex. mover o comando para conduzir). Em vez disso, o
utilizador navega pelos perfis e fungGes utilizando o ecra tatil
ou outros dispositivos de controlo.

4.4.1 Modo de deslize e toque

Alterar os cartdes de fungbes

1. L
I~1HHN
2. L
=~ SHEN

3. Toque no cartdo de fungdes selecionado, toque no botdo de
navegacdo ou aguarde alguns segundos para ativar o cartdo de
fungdes selecionado.

Deslize o dedo no ecra ou toque no
botdo de navegagdo para abrir a pré-
visualizagdo do cartao.

Deslize para a esquerda ou para a
direita para mudar os cartdes de
fungoes.
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Alterar perfis

Deslize para cima ou para baixo
para ativar outro perfil.
A vista do ecra centra-se no

1 perfil . . .
1
!
Perfil I'RI...
2
I primeiro cartdo de fungdes ou
no ultimo cartdo de fungdes
Perfil . . . . . . utilizado no perfil, consoante/o
3 modo como o dispositivo esta
I programado.
Perfil ......
4

2. Deslize para a esquerda ou para a direita para mudar os cartdes
de fungdes.

3. Toque no cartdo de fungbes selecionado, toque no botdo de
navegacgao ou aguarde alguns segundos para ativar o cartdo de
fungdes selecionado.

4.4.2 Tap-Only Mode (Modo apenas tatil)

Alterar os cartées de fungdes

1- e
E-SEEE

2. ——
E-EEE
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Toque no botdo de navegagdo (toque
curto) para abrir a pré-visualizagdo do
cartdo.

Toque a esquerda ou a direita do
cartdo que se encontra no meio do
visor para mudar de cartdo de fungdes.

3. Toque no cartdo de fung¢des selecionado, toque no botdo de
navegacdo ou aguarde alguns segundos para ativar o cartdo de
fungdes selecionado.

Alterar perfis

AR
1

I Toque acima ou abaixo do
— cartdo de fungdes que se
Perfil . ~ I . . . encontra no meio do visor para
2 . ativar outro perfil.
A vista do ecrd centra-se no
primeiro cartdo de fungdes ou

!
Perfil no ultimo cartdo de fungdes
3 . . . . . . utilizado no perfil, consoante o
I modo como o dispositivo esta
Perfil ......
4

programado.
2. Toque no botdo de navegac¢do ou aguarde alguns segundos para
ativar o cartdo de fungdes selecionado.

4.4.3 Entrada de controlo (Cl)

Um dispositivo de controlo pode ser qualquer comando externo, por
exemplo um egg switch ou um switch de labios num controlo de sopro
e sucgao.

1. Toque (toque curto) para mudar os cartdes de fungdes.

2. Toque (toque longo) para mudar o perfil.

Ndo é apresentada uma pré-visualizagdo do cartdo. Os cartGes de
fun¢des mudam e passam imediatamente a estar ativos.
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4.5 Utilizar a navegacao indireta

A navegacdo indireta é a capacidade de navegar por diferentes perfis e
cartdes de fungdes, independentemente do ecra tatil, com a ajuda do
dispositivo de controlo ativo do utilizador (por exemplo, um Controlo
de cabega).

Por predefini¢do, a navegacao indireta estd desativada. Contacte o seu
fornecedor caso pretenda ativar a navegagao indireta.

Existem diferentes métodos de navegagdo indireta disponiveis:

o sele¢do de menu (utilizando a vista de lista ou de grelha)
o andlise de menus (utilizando a vista de lista ou de grelha)

Vista de Lista

Drive REMdxx

A vista da lista apresenta os itens de menu numa ou
duas listas que se podem selecionar no sentido
vertical. Uma lista apresenta os perfis e a lista
seguinte apresenta as fungdes do perfil selecionado.
Quando um item de menu se torna selecionavel, o
@® fundo respetivo é destacado a azul.

1640766-K
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Vista de Grelha

A vista de grelha apresenta os itens do menu numa
Unica grelha, exibindo os perfis (linhas) como as
fungbes (colunas) ao mesmo tempo. Ao contrario
da vista de lista, em que a navegacgao estd restrita a
diregdo vertical, a vista de grelha possibilita as
direcGes vertical e horizontal, simplificando a
transi¢do entre perfis e fungées. Quando um item
de menu se torna selecionavel, o fundo respetivo é
destacado a azul.

n Drive REM4xx
Indoor

A vista de grelha s6 pode mostrar um nimero limitado de

ﬁ perfis e fungdes de cada vez. Podem revelar-se outras fungdes
e perfis, se disponiveis, navegando no sentido descendente
para os perfis e no sentido direito para as fungdes.

Entrada em navegacao

Por predefini¢do, acede-se a navegacgao indireta através de uma
entrada de controlo (Cl), por exemplo, um switch oval.

Profile 1 13:37‘

Drive
Se o (Limite de tempo de navegagao) estiver
ativado pelo seu fornecedor, acede-se
- automaticamente a navegacdo indireta apds
g um periodo de tempo sem atividade do
utilizador. Este periodo pode ser definido pelo
fornecedor, sendo apresentado com um
indicador de limite de tempo ®.
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PROFILES

Profile 1

Ultima/primeira fungdo EEEEn
Seating 3
—) EEEEE

sem retrocesso Connect :
== 0

A navegacdo através de cartdes de fungdo pode ser configurada por
forma a que se aceda ao menu de navegacao, em vez de retroceder
para o cartdo de fungdes no final do perfil. Este comportamento deve
ser ativado pelo fornecedor.

[ ] [ ] [ ]
-— = = —_

Ou seja, ao selecionar o proximo cartdo de fungGes enquanto estiver
no ultimo cartdo de fungdes num perfil ou ao selecionar o cartdo de
fungdes anterior quando estiver no primeiro cartdo de fungdes do
perfil, em vez de retroceder para a fungdo seguinte/anterior, acede-se
ao menu de navegagao.
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4.5.1 Mapa do quadrante

A semelhanca da func¢do de conducéo, existe uma diferenca entre uma operacdo de trés quadrantes (3Q) e uma operagdo de quatro quadrantes
(4Q).

4Q: Joystick, Sopro e succdo, Controlo de 3Q: Controlo de cabega (sem entrada para a
cabega com sopro e sucgao frente), Controlo com quatro switches de
proximidade

e esquerda: voltar ao menu anterior e esquerda: selecionar
Sele¢do de menu: o direita: selecionar o direita: item de menu abaixo
Vista de lista  inverter: item de menu abaixo  inverter: desativado

e para a frente: item de menu acima e para a frente: desativado

e esquerda curta: fungdo esquerda e esquerda curta: selecionar

e esquerda longa: menu de saida o esquerda longa: menu de saida
Selegdo de menu: o direita curta: fungdo direita o direita curta: fungdo direita
Vista de grelha o direita longa: selecionar o direita longa: perfil abaixo

o inverter: perfil abaixo e inverter: desativado

e para a frente: perfil acima e para a frente: desativado

e esquerda: selecionar e esquerda: selecionar
Andlise de menus: o direita: selecionar o direita: selecionar
Vista de lista e inverter: selecionar e inverter: desativado

e para a frente: selecionar e para a frente: desativado

e esquerda: selecionar e esquerda: selecionar
Andlise de menus: o direita: selecionar o direita: selecionar
Vista de grelha e inverter: selecionar « inverter: desativado

e para a frente: selecionar e para a frente: desativado
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4.5.2 Selecdo de menus 3.

~ - N Profile 1 PR Dé uma ordem de tragdo
Com a selegdo de menu, pode efetuar a navegagdo e a selegdo de EEEEE £7% orersrgy para a direita © para
cartdes de fungdes. Seating

Fa Drwesnow!: selecionar o perfil.

Vista de Lista Vista de Grelha p— O menu do cartdo de
= > Seating 3
uEE & @ funcdes abre-se.

gy, Drivi XX
(g Indoor

Drive REMAxx

Dé uma ordem de tracdo em frente ® ou para tras ® para mudar
entre cartdes de fungdes.

Dé uma ordem de tragdo para a esquerda © para voltar ao menu
anterior.

4. Profile 1 provier  13:37
. Drive Fast
() el ~ D& uma ordem de tragdo
t\ . para adireita © para
. . . 4™\ Drive Slow . -
Funcionamento no modo 4Q na vista de Lista N ’ Q i selecionar o cartdo de
& s fungdes.
1. Entrada de navegagdo. @ @
2' Profile 1
Profile 1 Funcionamento no modo 3Q na vista de Lista
anman § )
I 1. Entrada de navegacdo.
Seating Dé uma ordem de tragdo em frente ® ou para 5
EEEEEE I 4 tras ® para mudar entre perfis. i Profile 1
Profile 1 Dé uma ordem de tragdo para a direita

Connect @

EEEEE ® para mudar de perfil.

Para fechar o menu de perfis, dé ordem

mnE ®>

Seating

EEEEEi de tragcdo para a direita até selecionar o
botdo Close (Fechar) ®.

Connect Dé ordem de tragdo para a esquerda

e para fechar o menu de perfis.
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3. A a. Déuma ordem de tragdo curta para a
[alelelely
Profile 1 esquerda ou direta para navegar
[ ] .
horizontalmente.
Seating A ~
EEEEES b. Dé uma ordem de tragdo para a frente
Gans: ou para trds para navegar verticalmente.
LLL 3. Dé&uma ordem de tragdo em longa para a
direita para selecionar fungdes.
Dé L{ma ordem de tragdo para a esquerda © para selecionar o 4. D& uma ordem de tracdo longa para a
peArf||. . L N esquerda para sair da navegacao.
Dé uma ordem de tragdo para a direita ® para mudar o cartdo de . .
funcdes. Funcionamento 3Q na vista de Grelha
4. Paravoltar ao menu de perfis, dé ordem de tragdo para a direita 1. Entrada de navegagdo.
até selecionar o botdo Back (Voltar) ©. 2. Dé uma ordem para navegar através de perfis
Dé uma ordem de tragdo para a esquerda para voltar ao menu de e fungdes. No funcionamento 3Q pode
perfis. A navegar numa diregdo horizontal e numa
5. direc3o vertical.

a. Dé uma ordem de tragdo curta para a
direta para navegar horizontalmente e
chegar a fungdo seguinte.

b. Dé uma ordem de tragdo longa para a
direita para navegar verticalmente e
chegar ao perfil abaixo.

3. Dé uma ordem de tragdo curta para a
cartdo de fungdes. . o
esquerda para selecionar fungdes.
4. Dé uma ordem de tragdo longa para a
esquerda para sair da navegacgao.

Drive Slow
©

Dé uma ordem de tragdo para a esquerda © para selecionar o

Seating

Funcionamento 4Q na vista de Grelha

1. Entrada de navegacdo.
2. Dé uma ordem para navegar através de perfis
e fungdes.
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4.5.3 Pontos de entrada de navegagdo na Sele¢do de menu

Vista de Lista

NEP = Ponto de entrada de navegacdo

FC = Cartdes de fungbes

NEP: Primeiro Perfil

L

—-ﬁ'-—

T

ujsls =lw

-

olsl=
¥

Existem diferentes pontos de entrada de navegacgdo:

selecionar perfil
—

voltar
—

NEP: Primeira fungdo no perfil ativo

x

[}
TS
L

i

v

NEP: Fungao ativa do utilizador

FC Selecionado

selecionar FC P

—

Limite de tempo/Cl
—

e Se aentrada em navegacdo estiver definida para First Profile (primeiro perfil), a selecdo de menu inicia no primeiro perfil do menu de perfis.
O utilizador seleciona um perfil antes de passar para o menu de cartdes de fungbes do perfil selecionado. Pode selecionar um cartdo de
fungdes do menu de cartdes de fungdes ou regressar ao menu de perfis para selecionar um perfil diferente.

» Seaentrada em navegagdo estiver definida para Active User Function (fungdo de utilizador ativa), a sele¢cdo do menu inicia no cartdo de
fungBes atualmente selecionado no menu de cartdes de fungdes. A partir daqui, pode optar por navegar pelo menu de cartdes de fungdes,

selecionar um cartdo de fungdes ou regressar ao menu de perfis e selecionar um perfil diferente.

e Se aentrada em navegacdo estiver definida para First Function in Active Profile (primeira fun¢do no perfil ativo), a selegdo do menu inicia
na primeira fungdo no perfil atualmente selecionado. A partir daqui, pode optar por navegar pelo menu de cartdes de fungGes, selecionar um
cartdo de fungBes ou regressar ao menu de perfis e selecionar um perfil diferente.

35
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4 Utilizagao
Vista de Grelha

First Profile Active User Function First Function in Active Profile
(Primeiro perfil) (Fungdo ativa do utilizador) (Primeira fungdo no perfil ativo)

Existem diferentes pontos de entrada de navegagdo:

e Se aentrada em navegacdo estiver definida para First Profile (primeiro perfil), a selecdo de menu inicia na primeira fungdo no primeiro
perfil. A partir daqui pode optar por navegar entre fun¢des e perfis antes de selecionar uma fungdo.

o Se a entrada em navegacdo estiver definida para Active User Function (fungdo de utilizador ativa), a selecdo do menu inicia na fungéo
atualmente selecionada. A partir daqui pode optar por navegar entre func¢des e perfis antes de selecionar uma fungao.

e Se a entrada em navegacdo estiver definida para First Function in Active Profile (Primeira fun¢do no perfil ativo), a selecdo do

menu inicia na primeira fungdo no perfil atualmente selecionado. A partir daqui pode optar por navegar entre fungdes e perfis
antes de selecionar uma funcao.

4.5.4 Andlise de menus

Com a analise de menus, o sistema efetua a navegacdo e o utilizador seleciona o cartdo de fungGes. A andlise de menus é
PROFILES . . ~ o ~ ~ O
E— um processo semiautomatizado de navegagao pelos perfis e menus de cartdes de fungGes que apresenta ao utilizador um
EEEEE 4 item do menu (ou do controlo de navegagdo) de cada vez. Para cada item do menu apresentado, o utilizador pode optar por
S— seleciona-lo ou ignoré-lo. Se o ignorar, é apresentado o item seguinte do menu no ecra tatil apds um breve periodo de
] tempo. Este periodo de tempo é definido pelo fornecedor.
(T T P P P P

Connect @' O periodo de tempo até que seja apresentado o item seguinte é indicado por um anel ® ou uma barra ®.
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Cada menu é repetido um numero de vezes predefinido. Este nimero é definido pelo fornecedor. Se nado for efetuada uma selegdo
apos esse numero predefinido de repeti¢Ges, o sistema entra em estado inativo, indicado pela imagem sobreposta acima.

z O sistema pode entrar em estado inativo a partir do menu de perfis ou do menu de cartdes de fung¢des. O utilizador pode sair do

estado inativo através de um comando "selecionar". Ao sair do estado inativo, o sistema volta ao perfil ou menu de fungoes,
dependendo da definigdo de entrada de Navegac¢do. Para mais informacgdes sobre a entrada de Navegagao, consulte a secgdo 4.5.5
Pontos de entrada de navegagdo na Andlise de menus, pdgina 38.

Operagao na vista de Lista

Para a andlise de menus na vista da lista, os itens do menu sdo apresentados numa de duas listas: perfis ou
fungdes. Ao visualizar qualquer uma das listas, o sistema navega automaticamente através dos itens do
menu, movendo-se de cima para baixo, realgando um item de menu de cada vez durante breves momentos.
A duracgdo entre os itens de menu realgados é definida pelo fornecedor.

Sempre que um item de menu é realgado, o utilizador pode optar por seleciona-lo ou ignora-lo. Se ignorado,
o préximo item do menu abaixo é realgado apds uma curta duragao. Para passar da lista de perfis para a lista
de fungGes, é necessario selecionar um perfil realgado.

Quando estiver na lista de perfis, o botdo de saida é realgado depois de realgar o ultimo perfil da lista. Quando estiver na lista
de fungGes, o botdo para retroceder é destacado depois de destacar a ultima fungdo da lista.

1. DéinstrugBes para selecionar se o item de navegacdo de controlo ® for apresentado.

Operacao na vista de Grelha

Para a anédlise de menus na vista da grelha, os itens do menu sdo apresentados numa unica grelha, com os perfis e fungbes
apresentados ao mesmo tempo. O sistema navega automaticamente através dos itens do menu, movendo-se da esquerda para
a direita quando se encontrar num perfil, e de cima para baixo, através dos perfis, quando nenhum perfil estiver selecionado.

| Sempre que um item de menu (perfil ou fungdo) é realgado, o utilizador pode optar por seleciona-lo ou ignora-lo. Se um perfil
destacado for ignorado, o préoximo perfil abaixo é destacado. Se uma fungao destacado for ignorada, a préoxima fungao a direita
é destacada apos breves instantes. A duragdo entre os itens de menu realgados é definida pelo fornecedor.

Se todas as fungdes forem ignoradas num perfil, o sistema reverte para realgar apenas perfis. Depois de se destacar o perfil
final, o botdo de saida fica destacado.
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4.5.5 Pontos de entrada de navegagdo na Andlise de menus

Ponto de entrada de navegagcdao = NEP

4 Utilizagao

Perfis

Cartdes de fungdes (FC)

FC Selecionado

NEP: Primeiro Perfil

sem selegdo

NEP: Fungdo ativa do
utilizador

Uma repeticdo

selecionar FC
—

NEP: 1.2 fung¢do no perfil ativo

—
selecionar FC
—
selecionar .
. selecionar FC
perfil —
—

sem

selegdo: selecionar:
Estado NEP
inativo I

l

sem
selegdo: selecionar:
Estado NEP
inativo ]

|

Limite de
tempo / Cl:
NEP

Temporizador
—

1640766-K
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Pontos de entrada de navegagao

Existem diferentes pontos de entrada de navegagdo:

39

Se a entrada em navegacao estiver definida para First Profile (primeiro perfil), o primeiro item do menu de perfis é apresentado no ecra tatil.
Se este item ndo for selecionado, o sistema percorre o menu de perfil até que um perfil seja selecionado ou até que o numero de itera¢des
seja atingido; nessa altura, o sistema apresenta o estado inativo. Se for selecionado um perfil antes de o sistema entrar no estado inativo, o
sistema apresenta o primeiro item no menu do cartdo de fungGes. Se este item ndo for selecionado, o sistema percorre o menu do cartdo de
fungdes até que um cartdo de fungdes seja selecionado ou até que o numero de iteragGes seja atingido; nessa altura, o sistema apresenta o
estado inativo.

Se a entrada em navegagao for definida para Active User Function (funcdo de utilizador ativa), o item do cartdo de fung¢des atualmente
selecionado é apresentado no ecra tatil. Se este cartdo de fungGes nao for selecionado, o sistema percorre uma vez os restantes itens de
cartdes de fungdes do perfil, passando, se necessario, do ultimo item do menu para o primeiro. Durante esta iteragdo Unica, deve selecionar-
se um cartdo de fungGes, caso contrario, o sistema reverte para o menu de perfil. Se o sistema reverter para o menu de perfil, o primeiro
item no menu de perfil é apresentado no ecra tatil. Se este item ndo for selecionado, o sistema percorre o menu de perfil até que um perfil
seja selecionado ou até que o numero de iteragGes seja atingido; nessa altura, o sistema apresenta o estado inativo. Se for selecionado um
perfil antes de o sistema entrar em estado inativo, o sistema apresenta o primeiro item no menu do cartdo de fungdes. Se este item nao for
selecionado, o sistema volta a percorrer o menu de cartGes de fungdes até que seja selecionado um cartdo de fungdes ou até que o nimero
de iteragGes predefinido seja alcangado; nesse altura, o menu apresenta o estado inativo.

Se a entrada em navegacdo estiver definida para (Primeira fungdo no perfil ativo), o item do primeiro cartdo de fung¢des no perfil
selecionado atualmente é apresentado no ecra tatil. Se este cartdo de fungdes ndo for selecionado, o sistema percorre uma vez os itens
restantes do cartao de fungdes no perfil. Durante esta iteragado Unica, deve selecionar-se um cartdo de fungGes, caso contrario, o sistema
reverte para o menu de perfil. Se o sistema reverter para o menu de perfil, o primeiro item no menu de perfil é apresentado no ecra tatil. Se
este item nao for selecionado, o sistema percorre o menu de perfil até que um perfil seja selecionado ou até que o numero de iteragGes seja
atingido; nessa altura, o sistema apresenta o estado inativo. Se for selecionado um perfil antes de o sistema entrar em estado inativo, o
sistema apresenta o primeiro item no menu do cartdo de fungGes. Se este item ndo for selecionado, o sistema volta a percorrer o menu de
cartdes de fungdes até que seja selecionado um cartdo de fungdes ou até que o nimero de iteragdes predefinido seja alcangado; nesse
altura, o menu apresenta o estado inativo.

1640766-K



4.6 Utilizar as teclas multifungdes

Por predefinigdo, pode alterar os perfis e os cartdes de
fungdes através das teclas multifungdes.

1. Prima a tecla esquerda ® para passar para o perfil
seguinte.

2. Prima a tecla direita ® para passar para o cartao
de fungGes seguinte.

4.7 Modo de condugdo proporcional/discreto

4.7.1 Utilizar o joystick

O DLX-REMS500 ¢é apenas um ecra tatil e ndo inclui um joystick. Os
movimentos de tragdo sdo efetuados através de dispositivos de
controlo externos.

o2 Aexplicagdo que se segue refere-se apenas a dispositivos de

n controlo externos que incluem joystick. Para obter
informagdes sobre a utilizagdo de entradas externas sem
joystick, como um Controlo de cabega, consulte 4.20 Utilizar
entradas secunddrias, pdgina 83.

1640766-K
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O joystick externo controla a diregdo e a velocidade da cadeira de

rodas.

Quando o joystick externo é desviado da
posicdo neutra (central), a cadeira de rodas
desloca-se na diregdao do movimento do joystick
externo.

Se o joystick externo for largado em qualquer
posi¢do que ndo a neutra, o joystick externo
volta a posi¢do neutra e a cadeira de rodas
abranda e para.

O joystick externo também pode ser utilizado
para reativar o sistema quando se encontra no
modo de suspensado, se este parametro tiver
sido ativado pelo fornecedor, consulte a sec¢do
4.14 0 modo de suspensdo, pdgina 56.

Modo de condugdo proporcional

A velocidade da cadeira de rodas é proporcional
ao desvio do joystick externo, pelo que, quanto
mais depressa mover o joystick externo da
posi¢do neutra, mais rapidamente a cadeira a
rodas se desloca.

Se o joystick externo voltar a posi¢do neutra, a
cadeira de rodas abranda e para.

Se for muito dificil defletir completamente o
joystick externo em todas as diregGes, o seu
fornecedor pode alterar a formagao de joystick.
A formagdo de joystick é utilizada para reduzir a
amplitude a que o joystick externo tem de ser
defletido para responder totalmente ao
comando num ou mais quadrantes. Com a
formacdo de joystick, cada quadrante pode ser
configurado individualmente.
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Modo de condugao discreto Em cada cartdo de condugdo, o utilizador pode controlar a velocidade
A velocidade da cadeira de rodas é pré-definida controlando a rrIaX|ma predefinida consoante as suas necessidades.
velocidade maxima, consulte 4.7.2 Controlo da velocidade mdxima, ’ Smr
pdgina 41. re :
A velocidade é ativada quando o joystick
externo é defletido para além de um limiar
configuravel ® para o quadrante da frente ®
ou de tras © e atinge a velocidade predefinida
maxima sem qualquer deflexdo suplementar. O
Limiar de switch do joystick pode ser definido
pelo fornecedor.
Se o joystick externo voltar a posi¢do neutra, a
cadeira de rodas abranda e para. Modo de deslize e toque | Modo apenas tatil
. - Faga deslizar o indicador Toque no topo ou na base do
4.7.2 Controlo da velocidade maxima ¢ ) q P ]
(® para cima ou para controlo de deslize de
O botdo de velocidade estd dividido em dez segmentos, que baixo quando se velocidades ©, quando se
representam a gama de velocidades da cadeira de rodas. Cada encontrar em modo de encontrar no modo apenas
segmento pode ser apresentado numa de trés cores. deslize e togque. t4til. Os simbolos de mais e de
e Aseccdo verde ® apresenta a gama de menos indicam onde tocar.
velocidades, determinada pelo indicador
. P . A proporgdo de secgdo verde @ e secgdo amarela ® no botdo de
® no controlo de deslize das velocidades h . )
velocidade e no controlo de deslize das velocidades corresponde
©. a posicdo do indicador ®.
e Aseccdo amarela ® apresenta a gama de
velocidades maxima pre~def|n|da @?’ O Assim que comegar a conduzir, o controlo de deslize das
consoante a programaggo do cartdo de 38" velocidades e o bot3o de navegacio desaparecem do
condugdo. N visor. A velocidade atual é apresentada pelo
e Aseccgdo cinzenta (® indica que a gama de e velocimetro, se este estiver ativado.

velocidades maxima total da cadeira de
rodas ndo é alcangada no perfil de
condugdo em questdo.
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H i O ecrd de velocimetro/oddmetro é uma nova
- funcionalidade, introduzida para o LINX MR6.0,
!5 e substitui o indicador de velocidade de
varrimento que costumava rodear o botdo de
velocidade.

o Se as versdes do firmware e do ficheiro de configuragédo
forem superiores a versado 5.1.10, é apresentado o novo
velocimetro/odémetro quando este estiver ativado.

o Se as versodes do firmware e do ficheiro de configuragdo
forem inferiores ou iguais a versdo 5.1.10, é apresentado
o indicador de velocidade anterior.

o Se aversdo do firmware for superior a 5.1.10 e a versdo
do ficheiro de configuragdo for inferior ou igual a 5.1.10,
ndo é apresentado nenhum indicador de velocidade.

4.8 Paragem de emergéncia

wm 1. Se premir a tecla ON/OFF ® durante a

condugdo, ocorrera uma paragem de
emergéncia. O comando desliga-se apds
esta operagao.

4.9 Modo de tragao bloqueada

Os modos de tragdo bloqueada permitem-lhe bloquear (ou manter)
uma velocidade de deslocagdo para a frente ou em marcha-atras, para
que possa conduzir sem ter de dar continuamente uma ordem de
tragdo.

1640766-K
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4 Utilizagao

AVISO!

Quando da uma ordem para avangar ou fazer marcha-atras,
a cadeira de rodas avanga ou recua a uma velocidade
constante e continuara a andar a essa velocidade constante
até ocorrer um dos seguintes:

— o interruptor de paragem externo é premido (consulte a
seccdo 4.9.1 Interruptor de paragem externo, pdgina
43),

— a paragem de emergéncia é ativada (consulte a secgdo
4.8 Paragem de emergéncia, pdgina 42),

— é recebida uma ordem contréria (uma ordem de marcha-
atrds durante condugdo para a frente ou uma ordem de
avangar durante marcha-atras) ou

— o limite de tempo de tragdo bloqueada expira.

Para evitar situagGes potencialmente perigosas, a Invacare
recomenda que o utilizador se familiarize com o modo de
tracdo bloqueada, sobretudo com as ordens de paragem da
cadeira de rodas.

O termo ordem, mencionado neste manual, significa a
entrada em fungdo do tipo de controlo, por exemplo,
movimentos do joystick ou ordens de sopro e sucgdo,
consulte 4.20.6 Utilizar o controlo de cabe¢a com sopro e
sucgdo, pdgina 89 para obter mais informagdes sobre o
controlo de cabega com sopro e sucgao.

Por predefini¢cdao, o modo de tragdo bloqueada é predefinido
em combinagdo com um controlo de sopro e suc¢do e com um
controlo de cabega com sopro e sucgdo. Para todos os outros
tipos de controlo, o modo de tragdo bloqueada ndo é uma
configuragdo predefinida, mas pode ser ativada pelo
fornecedor.
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Cada fungdo de condugdo pode ser associada pelo
seu fornecedor a um modo de tragdo bloqueada.
Existem seis modos de tragdo bloqueada, que estdo
indicados no canto inferior esquerdo do cartdo de
condugdo com os simbolos apresentados no quadro
seguinte.

, /- Aumento/diminuicdo 3
J_ Aumento 1 nivel ,-l."/- niveis
Aumento/diminui¢do 5

,lr Aumento 3 niveis L
niveis

I_,-I""- Aumento 5 niveis

O tempo limite de tragdo bloqueada é reiniciado sempre que é
dada uma ordem de condugdo subsequente.

Controlo de velocidade

\°\ ;‘\H\"1

ﬁ O tempo limite de tragdo bloqueada é definido pelo
fornecedor. Para alterar o parametro, contacte o seu
fornecedor.

Ordens de viragem

A cadeira de rodas pode ser guiada em modo de tragdo bloqueada: Se
for dada uma ordem de viragem, a cadeira de rodas permanece em
modo de tragdo bloqueada e responde a ordem de viragem durante o

tempo de duragdo dessa ordem. O tempo limite de tragdo bloqueada é

reiniciado sempre que é dada uma ordem de viragem. Quando o
tempo limite de tragdo bloqueada expira, a cadeira de rodas para.

a3

4.9.1 Interruptor de paragem externo

Para configurar uma cadeira de rodas para condugdo automatica, é
necessario incluir um switch de paragem externo na cadeira de rodas.
Idealmente, este switch deve estar bem visivel e ser facilmente
acessivel, para proporcionar um nivel suplementar de seguranca para
o utilizador.

Teste do interruptor de paragem externo

O teste do interruptor de paragem externo verifica se o interruptor de
paragem externo funciona corretamente. O teste é realizado uma vez
de cada vez que o sistema é desligado e voltado a ligar quando:
e a cadeira de rodas é ligada em modo de tragdo bloqueada ou
« 0 modo de tragdo bloqueada é selecionado apds estar em modo
de tragdo ndo bloqueada.

O teste do interruptor de paragem externo é
indicado por uma imagem sobreposta no ecra.

1. Prima o interruptor de paragem externo para
concluir o teste.

A cadeira de rodas ndo se move até que o
teste seja concluido com éxito.
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4 Utilizagao

4.9.2 Aumento 1 nivel

i g
Profile 1 13:37

Drive

|/ ~ Neste modo, uma Unica ordem de tragdo (para a frente ou em marcha-atrds) faz com que a cadeira de rodas acelere até a
@ "‘ velocidade maxima de tracdo ® do cartdo de condugdo selecionado e, em seguida, se mantenha a essa velocidade durante o
- N tempo limite de tracdo bloqueada, desde que ndo seja dada nenhuma nova ordem.

S @

Aceleracao
1. Dé uma ordem de tragdo na direcdo desejada (frente ou marcha-atras).
2. Pare de dar a ordem de tragdo. A cadeira de rodas acelera até a velocidade maxima de condug¢do do cartdo de condugao selecionado.

Desaceleragao
Ao parar, a velocidade desacelera para zero a uma de duas taxas (normal ou ligeira), dependendo da forma como a desaceleragdo é

desencadeada (pressdo longa ou curta) e de a taxa opcional mais lenta ter sido configurada pela fornecedor.

Taxa mais ligeira

Dé uma ordem de tragdo curta com duragdo inferior a um segundo
na diregdo contraria (uma ordem de marcha-atras durante a
deslocagao para a frente ou uma ordem de avangar durante a
deslocagdo em marcha-atras) ou

deixe que o limite de tempo de tragdo bloqueada expire.

Taxa normal
1. Dé uma ordem de tragdo longa com duragdo superior a um 1.
segundo na diregdo contraria (uma ordem de marcha-atras
durante a deslocagdo para a frente ou uma ordem de avangar
durante a deslocagdo em marcha-atras) ou
prima o switch de paragem externo.

Interromper a desaceleracao
Ao parar (exceto para uma paragem de emergéncia ou entrada de controlo configurada para uma paragem), a desaceleragdo pode ser

interrompida para retomar a condugéo.
1. Dé uma ordem de tragdo para acelerar antes que a velocidade atinja zero, de modo a que a velocidade acelere até a velocidade de tragdo

maxima do cartdo de condugdo selecionado.
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4.9.3 Aumento 3 nivel

mzi 13:37‘
DIive Neste modo, pode avangar ao longo de trés velocidades fixas. As velocidades disponiveis sdo 33%, 67% e 100% da velocidade

- _ maxima predefinida para a frente ou em marcha-atras ® do cartdo de condugdo selecionado e, em seguida, a cadeira de rodas
; @ = mantém-se a essa velocidade durante o tempo limite de tragdo bloqueada, desde que ndo seja dada nenhuma nova ordem.
Q ‘ Aceleracao

= A 1. Dé uma ordem de tragdo na dire¢do desejada (frente ou marcha-atras).

6 @ 2. Pare de dar a ordem de tragdo. A cadeira de rodas acelera até 33% da velocidade maxima de tragdo.

3. Dé uma ordem de tragdo em frente durante a deslocagdo em frente ou uma ordem de marcha-atras durante a deslocagdo em marcha-atras

para acelerar para a velocidade fixa seguinte.
4. Pare de dar a ordem de tragdo. A nova velocidade da cadeira de rodas mantém-se.

Desaceleragao
Ao parar, a velocidade desacelera para zero a uma de duas taxas (normal ou ligeira), dependendo da forma como a desaceleragdo é

desencadeada (pressdo longa ou curta) e de a taxa opcional mais lenta ter sido configurada pela fornecedor.
Taxa normal Taxa mais ligeira
1. Dé uma ordem de tragdo longa com duragdo superior a um 1. Dé uma ordem de tragdo curta com duragdo inferior a um segundo
segundo na diregdo contraria (uma ordem de marcha-atras na diregdo contraria (uma ordem de marcha-atras durante a
durante a deslocagdo para a frente ou uma ordem de avangar deslocagao para a frente ou uma ordem de avangar durante a

durante a deslocagdo em marcha-atras) ou deslocagdo em marcha-atras) ou
prima o switch de paragem externo. deixe que o limite de tempo de tragdo bloqueada expire.

Interromper a desaceleracao
Ao parar (exceto para uma paragem de emergéncia ou entrada de controlo configurada para uma paragem), a desaceleragdo pode ser

interrompida para retomar a condugéo.
1. Dé ordem de tragdo para acelerar antes que a velocidade atinja zero, por forma a que a velocidade acelere para a velocidade fixa superior

seguinte.
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4 Utilizagao

4.9.4 Aumento 5 nivel
- ;,Z Neste modo, pode avangar ao longo de cinco velocidades fixas. As velocidades disponiveis sdo 20%, 40%, 60%, 80% e 100% da
velocidade méaxima predefinida para a frente ou em marcha-atras ® do cartdo de condugéo selecionado e, em seguida, a
"'@; == cadeira de rodas mantém-se a essa velocidade durante o tempo limite de tra¢do bloqueada, desde que ndo seja dada nenhuma
@ g‘ nova ordem.
&Y\ Aceleragdo
1. Dé uma ordem de tragdo na dire¢do desejada (frente ou marcha-atras).
@ @ 2. Pare de dar a ordem de tragdo. A cadeira de rodas acelera até 20 % da velocidade maxima de tragao.

3. Dé uma ordem de tragdo em frente durante a deslocagdo em frente ou uma ordem de marcha-atras durante a deslocagdo em marcha-atras

para acelerar para a velocidade fixa seguinte.
4. Pare de dar a ordem de tragdo. A nova velocidade da cadeira de rodas mantém-se.

Desaceleragao
Ao parar, a velocidade desacelera para zero a uma de duas taxas (normal ou ligeira), dependendo da forma como a desaceleragdo é

desencadeada (pressdo longa ou curta) e de a taxa opcional mais lenta ter sido configurada pela fornecedor.

Taxa mais ligeira

Dé uma ordem de tragdo curta com duragdo inferior a um segundo
na diregdo contraria (uma ordem de marcha-atras durante a
deslocagao para a frente ou uma ordem de avangar durante a
deslocagdo em marcha-atras) ou

deixe que o limite de tempo de tragdo bloqueada expire.

Taxa normal
1. Dé uma ordem de tragdo longa com duragdo superior a um 1.
segundo na diregdo contraria (uma ordem de marcha-atras
durante a deslocagdo para a frente ou uma ordem de avangar
durante a deslocagdo em marcha-atras) ou
prima o switch de paragem externo.

Interromper a desaceleracao
Ao parar (exceto para uma paragem de emergéncia ou entrada de controlo configurada para uma paragem), a desaceleragdo pode ser

interrompida para retomar a condugéo.
1. Dé ordem de tragdo para acelerar antes que a velocidade atinja zero, por forma a que a velocidade acelere para a velocidade fixa superior

seguinte.
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4.9.5 Aumento/diminui¢3do 3 niveis

mu 13:37‘
Neste modo, pode acelerar ou abrandar ao longo de trés velocidades fixas. As velocidades disponiveis sdo 33%, 67% e 100% da

velocidade méaxima predefinida para a frente ou em marcha-atras ® do cartdo de condugéo selecionado e, em seguida, a
"'@; == cadeira de rodas mantém-se a essa velocidade durante o tempo limite de tra¢do bloqueada, desde que ndo seja dada nenhuma
@ g‘ nova ordem.
&Y\ Aceleragdo
1. Dé uma ordem de tragdo na dire¢do desejada (frente ou marcha-atras).
@ @ 2. Pare de dar a ordem de tragdo. A cadeira de rodas acelera até 33% da velocidade maxima de tragdo.
[N

Drive

3. Dé uma ordem de tragdo em frente durante a deslocagdo em frente ou uma ordem de marcha-atras durante a deslocagdo em marcha-atras
para acelerar para a velocidade fixa seguinte. Dé uma ordem de tragdo em marcha-atrds durante a deslocagdo em frente ou uma ordem de
tracdo em frente durante a deslocagdo em marcha-atras para desacelerar para a velocidade fixa seguinte.

ﬁ A ordem de tragdo na dire¢do oposta tem de ser rapida (inferior a um segundo), caso contrario a cadeira de rodas para.
4. Pare de dar a ordem de tragdo. A nova velocidade da cadeira de rodas mantém-se.

Desaceleragao
Ao parar, a velocidade desacelera para zero a uma de duas taxas (normal ou ligeira), dependendo da forma como a desaceleragdo é

desencadeada (pressdo longa ou curta) e de a taxa opcional mais lenta ter sido configurada pela fornecedor.

Taxa normal Taxa mais ligeira
1. Dé uma ordem de tragdo longa com duragdo superior a um 1. Dé uma ordem de tragdo curta com duragdo inferior a um segundo
segundo na diregdo contraria (uma ordem de marcha-atras na diregdo contraria (uma ordem de marcha-atras durante a
durante a deslocagdo para a frente ou uma ordem de avangar deslocagdo para a frente ou uma ordem de avangar durante a
durante a deslocagdo em marcha-atrds) ou deslocagdo em marcha-atras) ou
prima o switch de paragem externo. deixe que o limite de tempo de tragdo bloqueada expire.

Interromper a desaceleracao
Ao parar (exceto para uma paragem de emergéncia ou entrada de controlo configurada para uma paragem), a desaceleragdo pode ser

interrompida para retomar a condugéo.
1. Dé ordem de tragdo para acelerar antes que a velocidade atinja zero, por forma a que a velocidade acelere para a velocidade fixa superior

seguinte.
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4.9.6 Aumento/diminui¢do 5 niveis

mu 13:37‘
Neste modo, pode acelerar ou abrandar ao longo de cinco velocidades fixas. As velocidades disponiveis sdo 20%, 40%, 60%, 80%

e 100% da velocidade maxima predefinida para a frente ou em marcha-atras ® do cartdo de condugdo selecionado e, em
"'@; == seguida, a cadeira de rodas mantém-se a essa velocidade durante o tempo limite de tragdo bloqueada, desde que ndo seja dada

Drive

& nenhuma nova ordem.
Q % Aceleragdo
1. Dé uma ordem de tragdo na dire¢do desejada (frente ou marcha-atras).
@ @ 2. Pare de dar a ordem de tragdo. A cadeira de rodas acelera até 20 % da velocidade maxima de tragao.

o\ ||

3. Dé uma ordem de tragdo em frente durante a deslocagdo em frente ou uma ordem de marcha-atras durante a deslocagdo em marcha-atras
para acelerar para a velocidade fixa seguinte. Dé uma ordem de tragdo em marcha-atrds durante a deslocagdo em frente ou uma ordem de
tracdo em frente durante a deslocagdo em marcha-atras para desacelerar para a velocidade fixa seguinte.

ﬁ A ordem de tragdo na dire¢do oposta tem de ser rapida (inferior a um segundo), caso contrario a cadeira de rodas para.
4. Pare de dar a ordem de tragdo. A nova velocidade da cadeira de rodas mantém-se.

Desaceleragao
Ao parar, a velocidade desacelera para zero a uma de duas taxas (normal ou ligeira), dependendo da forma como a desaceleragdo é

desencadeada (pressdo longa ou curta) e de a taxa opcional mais lenta ter sido configurada pela fornecedor.

Taxa normal Taxa mais ligeira
1. Dé uma ordem de tragdo longa com duragdo superior a um 1. Dé uma ordem de tragdo curta com duragdo inferior a um segundo
segundo na diregdo contraria (uma ordem de marcha-atras na diregdo contraria (uma ordem de marcha-atras durante a
durante a deslocagdo para a frente ou uma ordem de avangar deslocagdo para a frente ou uma ordem de avangar durante a
durante a deslocagdo em marcha-atrds) ou deslocagdo em marcha-atras) ou
prima o switch de paragem externo. deixe que o limite de tempo de tragdo bloqueada expire.

Interromper a desaceleracao
Ao parar (exceto para uma paragem de emergéncia ou entrada de controlo configurada para uma paragem), a desaceleragdo pode ser

interrompida para retomar a condugéo.
1. Dé ordem de tragdo para acelerar antes que a velocidade atinja zero, por forma a que a velocidade acelere para a velocidade fixa superior

seguinte.
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4.9.7 Controlo de velocidade

Profile 1 13:37‘
RIS Neste modo, ndo tem velocidades fixas, podendo escolher a velocidade desejada e, em seguida, a cadeira de rodas mantém-se
a essa velocidade durante o periodo de tempo limite de tragdo bloqueada, desde que ndo seja dada nenhuma nova ordem.

% ; Aceleragdo/Desaceleracdo

@ 1. Dé continuamente uma ordem de tracdo na direcdo desejada (em frente ou em marcha-atras) até a cadeira de rodas
atingir a velocidade desejada.
5 @ 2. Pare de dar a ordem de tragdo. A velocidade da cadeira de rodas mantém-se.
[N

3. Se avelocidade maxima de tracdo ® n3o for alcangada, dé continuamente a ordem de tragdo de novo na mesma diregdo.

4. Pare de dar a ordem de tragdo. A nova velocidade da cadeira de rodas mantém-se.

5. Dé uma ordem de tragdo na dire¢do contraria (uma ordem de marcha-atras enquanto avanga em frente ou uma ordem de avangar durante
marcha-atras) para desacelerar.

6. Pare de dar a ordem de tragdo. A nova velocidade da cadeira de rodas mantém-se.

Parar
Além de utilizar uma paragem de emergéncia ou uma entrada de controlo configurada para uma paragem, existem diferentes formas de parar a

cadeira de rodas elétrica.

1. Dé duas ordens curtas de tragdo (menos de um segundo) na mesma diregdo para parar a uma taxa de desaceleragdo normal.

2. Dé e mantenha ordem de tragdo na dire¢do contraria (uma ordem de marcha-atras enquanto avanga em frente ou uma ordem de avangar
durante a marcha-atras) até que a cadeira de rodas elétrica pare. Ao desacelerar neste modo, a velocidade desacelera a taxa determinada

por fornecedor.

Interromper a desaceleragdo
Ao parar (exceto para uma paragem de emergéncia ou entrada de controlo configurada para uma paragem), a desaceleragdo pode ser
interrompida para retomar a condugao.
1. Dé ordem de tragdo para acelerar antes que a velocidade atinja zero, para que a velocidade acelere para qualquer ponto em que a ordem
seja libertada.
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4.10 Utilizar as fungdes de iluminagdo e buzina

4.10.1 Operar as luzes de presenca

ﬂ Se conduzir no exterior, acenda as luzes de presenga sob condi¢gdes de ma visibilidade ou escuriddo.
Para operar as luzes de presenca, tem de parar a cadeira de rodas elétrica.

Acender as luzes de presenca

1. ™ 13:37

Drive

12km
QE Toque no bot3o de
< controlo da iluminagdo
N ®.

Apagar as luzes de presenca.

.

1. == 13:37
Drive
A)
12km
%E Toque no botdo de
‘ controlo da iluminagdo
&
20

@‘

1640766-K

2.

2.

13:37

Profile 1

Profile 1 13:37

I@I lﬁl
G0N 5K

O painel de botdes de iluminagdo é apresentado.
Toque no simbolo das luzes de presenga ®.
As luzes de presenga acendem-se.

ﬁ Se comegar a conduzir, a apresentagao do

painel de botdes de iluminagdo desaparece

automaticamente e as luzes permanecem
acesas; caso contrario, toque no botdo ©
para fechar o painel de bot&es de
iluminacao.

O painel de botdes de iluminagdo é apresentado.
Toque no simbolo das luzes de presenga ®.
As luzes de presenga apagam-se.

Se comegar a conduzir, a apresentac¢do do painel de botGes

4 Utilizagao

N

O icone das
luzes de
presenca fica
iluminado no
painel de
iluminagao.

de iluminagdo desaparece automaticamente; caso contrario,
toque no botdo © para fechar o painel de botdes de

iluminagdo.
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4.10.2 Utilizar as luzes de perigo
ﬁ Para utilizar as luzes de perigo, tem de parar a cadeira de rodas elétrica.

Acender as luzes de perigo

2.
O painel de bot&es de iluminagdo é apresentado.

Toque no simbolo das luzes de perigo ®.
As luzes de perigo acendem-se.

12km
Toque no botdo de

controlo da iluminagdo
1
@J

Se comegar a conduzir, a apresentagdo do

ﬂ painel de botdes de iluminagdo desaparece
automaticamente; caso contrario, toque no
botdo © para fechar o painel de bot&es de
iluminagao.

[N

™

O icone das luzes
de perigo fica
iluminado no
painel de
iluminagao.

ﬂ Se comegar a conduzir, a apresentagdo do painel de botdes de iluminagdo desaparece automaticamente; caso contrario, toque no botdo ©

para fechar o painel de botdes de iluminagao.

Apagar as luzes de perigo

1. 2.
O painel de botdes de iluminagdo é apresentado.
. Toque no simbolo das luzes de perigo ®.

Toque no botdo de As luzes de perigo apagam-se.

controlo da iluminagdo

®. Se comegar a conduzir, a apresentagdo do painel de botdes de

ﬂ iluminagdo desaparece automaticamente; caso contrdrio, toque
no botdo © para fechar o painel de bot&es de iluminagdo.
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4 Utilizagao

4.10.3 Utilizar os indicadores de mudancga de direcdo
ﬁ Para utilizar os indicadores de mudanca de diregdo, tem de parar a cadeira de rodas elétrica.

Ligar os indicadores de mudanga de diregao

Toque no simbolo do indicador de mudanga de

diregdo esquerdo ® ou no simbolo do indicador de (e)
@@ mudanga de diregdo direito ©. @ @

O indicador de mudanga de dire¢do esquerdo ou

1. 2. O painel de botdes de iluminagdo é apresentado. m

direito liga-se. Oicone do
ﬂ Se comegar a conduzir, a apresentagdo do |nd|c<j:ador ge
painel de botdes de iluminagdo desaparece mudanca de

diregdo esquerdo

automaticamente; caso contrario, toque no A
ou direito fica

botdo © para fechar o painel de bot&es de

iluminagdo. Apds mais de dez segundos, os |Iur’r1|r;a;do no
indicadores de mudanca de direcdo .palnfe eN
iluminacgdo.

desligam-se automaticamente.

O painel de bot&es de iluminagdo é apresentado.

Toque no simbolo do indicador de mudanga de dire¢do esquerdo ® ou
no simbolo do indicador de mudanca de diregdo direito ©.

O indicador de mudanca de diregdo esquerdo ou direito desliga-se.

% Toque no botdo de
‘ controlo da iluminagdo
N ®. Se comegar a conduzir, a apresentac¢do do painel de botdes de

ﬁ iluminagdo desaparece automaticamente; caso contrario, toque
no botdo © para fechar o painel de botdes de iluminagao.
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4.10.4 Utilizar a buzina

| 1
Profile 1 13:37

Drive @

1. Toque no botdo da buzina ® para buzinar.
A buzina soa durante o tempo em que estiver a tocar no respetivo bot3o.

4.11 Utilizar as fungdes de iluminacao e buzina através do cartdo de func¢ao de utilitario

Com um cartdo de fungdo de utilitario, pode utilizar as fungdes de iluminagdo e buzina com uma entrada externa. O cartdo de fungao de utilitario
faz parte de um ou mais perfis e pode ser ativado, tal como um cartdo de fungdo de condugdo ou de assento.

Profile 1 13:37
See 1. Ative o cartdo de fungdo de utilitario.
2. Dé uma ordem de acordo com a lista seguinte.

o Faca pressdo para a frente ® para buzinar.

@ g CE) e Faca uma pressdo ligeira para a direita ® para ligar/desligar as luzes de presenca.
e Faga uma pressdo ligeira para a esquerda © para ligar/desligar as luzes de perigo.
e Faga uma pressdo longa para a esquerda ou direita © para acender o indicador de mudanga de diregdo esquerdo ou
% direito. Para os apagar pode fazer uma pressao ligeira.

ﬂ Os indicadores de mudanca de diregdo desligam-se automaticamente apds dez segundos. Ative o cartdo do perfil de condugdo para
conduzir normalmente, mantendo as luzes de presenca e as luzes de perigo ligadas.
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4.12 Bloquear/desbloquear o comando

Por predefini¢do, a funcdo de bloqueio esta desativada. Para alterar a configuragdo, contacte o seu fornecedor. Se a fungdo estiver ativada, o
sistema pode ser bloqueado/desbloqueado utilizando a sequéncia descrita abaixo.

Bloquear o comando Desbloquear o comando

1. Prima atecla ON/OFF durante mais de trés segundos,
até ser apresentada uma sobreposi¢cdo de bloqueio
com um cadeado.

2. O comando desliga-se.

1. Prima atecla ON/OFF.

2. Toque na imagem do cadeado até
a moldura branca que o circunda
® ficar preenchida.

3. O ecra tétil é desbloqueado e
pode ser utilizado de novo.

Ao ligar o comando, é apresentada a sobreposi¢do de
bloqueio com um cadeado.

o Se ndo aplicar a sequéncia de desbloqueio ou premir a tecla ON/OFF de novo antes de a sequéncia de desbloqueio estar concluida, o
n sistema regressa ao estado bloqueado e desliga-se.

4.13 Modo de Repouso

O modo de repouso proporciona um ambiente (ou estado) em que a entrada primaria esta desativada, mas ainda se pode manipular as entradas
de controlo. Quando estiver neste modo, pode realizar outras atividades com a certeza de que quaisquer exigéncias subsequentes, intencionais ou
acidentais, da entrada primaria ndo resultam numa agdo de condugao ou assento.

13:37

O modo de repouso ¢ indicado pelo ecra de repouso.
z Pode aceder-se ao modo de repouso automaticamente, apos um periodo de inatividade do utilizador (tempo limite), ou
manualmente, através de uma entrada de controlo (Cl).
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Para retomar o funcionamento normal, sai-se do modo de repouso através de uma entrada de controlo. Esta entrada de controlo pode ser
configurada para voltar a fungdo ou ao menu antes de se entrar no modo de repouso. Opcionalmente, a entrada de controlo pode ser configurada
para alternar as fung&es do utilizador, a navegagdao do menu ou o menu de definigdes.

Fungdo do
utilizador

Aceda ao Repouso a partir da fungdo de condugao ou de
assento através do limite de tempo.
—

Aceda ao Repouso a partir de qualquer Fungdo do

utilizador através de Cl.
—

Saia do Repouso através de Cl configurado para aceder
as Fungodes do utilizador.
—

Saia do Repouso através de um Cl configurado
especialmente para sair do Repouso e voltar a
localizagdo antes de aceder ao Repouso.

-

Navegacao
indireta

Aceda ao Repouso a partir da Navegagao indireta

através do limite de tempo.
—

Aceda ao Repouso a partir da Navegacao indireta

através de Cl.
—

Saia do Repouso através de Cl configurado para aceder a
Navegacdo indireta.
—

O menu de
definigbes

Saia do Repouso através de Cl configurado para aceder
as Definigoes.
—

Repouso

Aceda a Suspensao a partir
do Repouso através do
limite de tempo.

—

Sai-se do Repouso quando
o sistema é reiniciado.

Suspensao

55
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4.14 0O modo de suspensao

O modo de suspensdo ndo é uma defini¢do de fabrica, mas pode ser ativado pelo seu fornecedor. Se este parametro estiver ativado (ON), o
sistema entra no modo de suspensdo apos um periodo de tempo sem atividade do utilizador. Este periodo pode ser definido pelo fornecedor.
Antes de entrar em modo de suspensao, o sistema entra num periodo de transi¢do. Durante o periodo de transi¢do, o ecra tatil e todos os
indicadores escurecem lentamente até serem desligados. Durante este periodo de transicdo, o modo de suspensdo pode ser interrompido através
de qualquer agdo, nomeadamente um movimento do joystick, premir a tecla ON/OFF ou tocar no ecr3 tatil. Para reativar o sistema do modo de
suspensdo, mova o joystick ou prima a tecla ON/OFF, se este pardmetro tiver sido ativado pelo seu fornecedor.

4.15 Utilizar as fungdes elétricas do assento
As fungdes elétricas do assento, como os apoios de perna elevaveis elétricos ou a reclinagdo elétrica, sdo acionadas conforme é descrito abaixo.

4.15.1 Através dos cartoes de assento

ﬁ 'rfm: 13:37‘
Recline
! Por predefinigdo, todos os cartdes de assento apresentam uma Unica fungdo de assento elétrico. As diferentes
\’, configuragdes sdo indicadas abaixo. Para alterar a configuragdo, contacte o seu fornecedor.
— Escolha o cartdo de assento com a fungao de assento que deseja utilizar, consulte a sec¢do 4.3 Selegdo de fungbes, pdgina
28.

profier  13:37 D
Recline
© " ~ z .y ~
1. Dé uma ordem de tragao em frente ou em marcha-atras para utilizar a fungao de assento.
Quando um movimento se torna ativo, o botdo de navegacdo @ desaparece, a diregdo ativa do movimento ® é
apresentada, o outro torna-se inativo © e o icone de inibicdo/bloqueio da tragdo © é apresentado na barra de estado.
O movimento é desativado assim que a ordem é abandonada ou quando o movimento atinge o fim do percurso.
& ®
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Simbolos apresentados e respetivos significados

“sx, Inclinagdo do assento <=» Elevagdo do assento
“ Reclinar

Outras configuragées

D Fungdo de suporte

Apoio de pernas esquerdo

Ambos os apoios de pernas
ou central

Reclinagdo e apoios de

Apoio da perna direita “
pernas

ﬁ Os cartBes de fungdes apresentados sdo apenas exemplos de configuragdes.

o Configuragao de quatro quadrantes

® Reclinar para cima

Elevagdo do assento para cima

© Elevagdo do assento para baixo

© Reclinar para baixo

Os quatro quadrantes sdo utilizados para operar as fungdes do
assento elétrico.

1. Dé e mantenha uma ordem de tragdo em frente ®, em
marcha-atras ©, para a esquerda © ou para a direita ® para
utilizar a fungdo de assento.

O movimento é desativado assim que a ordem é abandonada
ou quando o movimento atinge o fim do percurso.

57

Configuracdo bloqueada

Uma configuragdo bloqueada permite-lhe operar um movimento
sem ter de estar continuamente a dar ordens.

A configuragdo bloqueada pode ser uma fungdo de assento
elétrico Unica ou uma configuragdo de quatro quadrantes.

Recline

1. Dé uma ordem para a frente ou para tras
@ para utilizar a fungdo de assento.
n 2. Abandone a ordem.
O movimento é desativado assim que a

posicdo do joystick é defletida ou quando
6 @ o0 movimento atinge o fim do percurso.

porer 13:37

B Numa configuragdo de quatro quadrantes, é
B possivel combinar as operagdes de movimento,
- conforme ilustrado no exemplo.

_@
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4.15.2 Através de interruptores externos

ﬁ Nem todas as configuragdes e combinagdes de fungdes do assento elétrico através de interruptores externos estdo disponiveis para todos
os produtos.

Com um interruptor externo, as funcGes de assento podem ser controladas durante a condugdo e sem recurso a cartdes de assento.
Quando a fungdo de assento € ativada sem um cartdo de assento, é apresentada uma pequena imagem sobreposta no ecra tatil para informar o

utilizador de que o assento esta a ser controlado a partir do exterior. Essa sobreposi¢do permanece no ecra tatil durante toda a operagao do
assento.

. Apoio de pernas esquerdo . .
g Reclinar % 05 centralp q E Ambos os apoios de pernas n Fungdo de suporte

Reclinagdo e apoios de
pernas

Elevagdo do assento Apoio de pernas direito m Inclinagdo do assento

Interruptores estéreo

O interruptor alternador estéreo/interruptor de bot3o estéreo alterna entre as fung¢des do assento elétrico das seguintes configuragdes elétricas
Unicas:

e Apenas reclinagao e Apenas inclinagdo do assento Apenas apoio de pernas central (LNX)
Interruptor alternador estéreo Interruptor de botio estéreo
1. Certifique-se de que a cadeira de rodas elétrica esta
® g g 1. Certifique-se de que a cadeira de rodas elétrica esta

numa superficie plana e ligada.

. ~ . numa superficie plana e ligada.
2. Deflita e mantenha o bot&o alternador para cima ® ou P P g

. para baixo ® para ativar uma funcio de assento 2. Prima sem soltar os botdes estéreo ® ou ® para ativar
i uma fungdo de assento especifica.
especifica. ~ 5
~ N A fungdo de assento move-se enquanto o botdo é
® A fungdo do assento move-se enquanto o botdo

alternador for defletido. premido.
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Interruptor alternador de 4 vias

1. Certifique-se de que a cadeira de rodas elétrica esta numa superficie plana e ligada.

2. Deflita e mantenha o botao alternador na dire¢do que ativa uma fungao de assento especifica.
A fungdo do assento move-se enquanto o botdo alternador for defletido.
Consulte as tabelas abaixo para combinagdes de dire¢Ges e fungbes do assento elétrico.

Q .~ L
ﬂ As tabelas apresentam as defini¢des de fabrica. Para reprogramar, contacte o seu fornecedor.

Inclinagdo do assento e reclinagao

Inclinagdo do assento e apoio de pernas

Reclinagdo e apoio de pernas LNX

assento para baixo

assento para baixo

LNX
Inclinagdo do Inclinagdo do - .
Frente . Frente Frente Reclinagdo e LNX para cima
&l ) assento para cima el ) assento para cima e ) ¢ P
(Tras) Inclinacgo do (Tras) Inclinacdo do (Tras) Reclinagdo e LNX para baixo

© (Esquerda)

Reclinar para cima

© (Esquerda)

LNX para cima

© (Esquerda)

LNX para cima

© (Direita)

Reclinar para baixo

© (Direita)

LNX para baixo

© (Direita)

LNX para baixo
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Inclinagdo do assento e elevagao do

Ambos os apoios de pernas

Fungao de suporte e elevagao do assento

assento
Inclinagdo do Apoio da perna Fungdo de suporte para
® (Frente) assento para cima ® (Frente) e§querda para ® (Frente) cima
cima
Inclinagdo do Apoio da perna Fungdo de suporte para
(Trds) ¢ (Trds) esquerda para (Tras) ¢ P P

assento para baixo

baixo

baixo

© (Esquerda)

Elevagdo do
assento para cima

© (Esquerda)

Apoio da perna
direita para cima

© (Esquerda)

Elevacdo do assento para
cima

© (Direita)

Elevagdo do
assento para baixo

© (Direita)

Apoio da perna
direita para baixo

© (Direita)

Elevagdo do assento para
baixo
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Interruptor de botdo de 4 vias

1. Certifique-se de que a cadeira de rodas elétrica esta numa superficie plana e ligada.
2. Prima sem soltar o botdo para mover a fungdo de assento especifica.
A fungdo de assento move-se enquanto o botdo é premido.
Consulte as tabelas abaixo para combinagdes de botdes e fungdes do assento elétrico.

o Y 3 .
ﬂ As tabelas apresentam as defini¢Ges de fabrica. Para reprogramar, contacte o seu fornecedor.

Inclinagdo do assento e reclinagao

Inclinagdo do assento e apoio de pernas

Reclinagdo e apoio de pernas LNX

LNX
® Inclinagdo do assento para cima ® Inclinagdo do assento para cima ® Reclinagdo e LNX para cima
Inclinagdo do assento para baixo Inclinagdo do assento para baixo Reclinagdo e LNX para baixo
© Reclinar para cima © LNX para cima © LNX para cima
© Reclinar para baixo © LNX para baixo © LNX para baixo

Inclinagdo do assento e elevagdo do assento

Ambos os apoios de pernas

Funcgdo de suporte e eleva¢do do assento

® Inclinagdo do assento para cima ® g'::;o da perna esquerda para ® Fungdo de suporte para cima
- . Apoi ~ .
Inclinagdo do assento para baixo b;(:('c? da perna esquerda para Fungdo de suporte para baixo
© Elevagdo do assento para cima © Apoio da perna direita para cima © Elevagdo do assento para cima
© Elevagdo do assento para baixo © Apoio da perna direita para baixo © Elevagdo do assento para baixo
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Switch de 10 vias

1. Certifique-se de que a cadeira de rodas elétrica esta numa superficie plana e ligada.
2. Prima sem soltar o botdo para mover a fungdo de assento especifica.
A fungdo de assento move-se enquanto o botdo é premido.

ﬁ 0 sea fungdo de suporte estiver disponivel para a sua cadeira de rodas elétrica, os botdes @ e ® s3o utilizados para operar a fungio de

@ suporte.
. Apoio de pernas direito
~ Apoio de pernas . -
. . Elevagdo do assento para cima / Inclinagdo do assento
® Reclinar para baixo © ) ® esquerdo ou central para @ ~ .
para cima cima Fungdo de suporte para para cima
cima
. Apoio de pernas direito
- Apoio de pernas . N
Reclinar para cima © Elevagdo do assento ® esquerdo ou central para @ para baixo / @ Inclinagdo do assento
para baixo . Fungdo de suporte para para baixo
baixo .
baixo
1640766-K
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4.15.3 Reducao da velocidade e inibi¢des da fun¢do de assento

) ~ . S ~ ~ . )
ﬂ A redugdo da velocidade e as inibi¢cGes da fungdo de assento ndo se aplicam a todos os modelos de cadeira de rodas da Invacare.

Inibigées da fungdo de condugdo

63

Bloqueio de tragao

O bloqueio de tragdo (DLO, drive lockout) é uma fungdo que visa
impedir que a cadeira de rodas seja conduzida quando a inclinagao
ou reclinagdo do assento ultrapassa um angulo total de seguranca
predeterminado. O angulo total pode ser qualquer combinagdo de
angulo do assento, angulo de reclinagdo e/ou de superficie. Para a
maioria dos modelos de cadeira de rodas da Invacare, o bloqueio
da tragdo so responde quando ajusta os angulos com a cadeira de
rodas parada. O AVIVA RX abre uma exceg¢do: O bloqueio de tragdo
também responde durante a condugao.

Neste contexto, o icone é apresentado na barra de estado. Este
indicador permanece ativo até que o bloqueio de tragdo seja
desativado ajustando o angulo do assento e o angulo do
encosto.

Reducao da velocidade

Se o dispositivo de elevagdo ou o angulo do assento for ajustado
acima de um determinado ponto, o sistema eletronico de tragdo
reduz consideravelmente a velocidade da cadeira de rodas. Se a
reducdo da velocidade tiver sido ativada, o modo de tragdo s6
poderd ser utilizado para realizar pequenos movimentos a
velocidade reduzida e ndo para uma condugdo convencional. Para
conduzir normalmente, ajuste o dispositivo de elevagdo ou o
angulo do assento até a redugao da velocidade ser novamente
desativada.

A redugdo da velocidade é indicada no ecra. Se o dispositivo de
elevagdo ou o angulo do assento subir acima de um
determinado ponto, o icone acima é apresentado na barra de
estado. Este indicador permanece ativo até que a redugdo de
velocidade seja novamente desativada descendo o dispositivo
de elevacdo.
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Inibi¢ées da fungdo de assento

¢ Limite de inclinacao o Bloqueio do assento do dispositivo de elevacao
brofer  13:37 O switch de limite maximo de inclinagdo é profier  13:37 . - o . .
= - ~ . e = % O sistema eletrénico de tragdo esta equipado
uma fungdo que impede que a inclinagdo ou . ; . o
L A com um sensor para impedir que o dispositivo
reclinagdo do assento ultrapasse um angulo @® - . )
o - . " de elevagdo suba acima de um determinado
maximo predefinido quando o dispositivo de L N
~ . . ponto quando a inclinagdo ou reclinagao do
elevagdo sobe acima de determinado ponto. o ;
. L ~ assento sdo ajustadas acima de um
O sistema eletrdnico de tragdo para . - -~
. . determinado ponto. O sistema eletrdnico de
o automaticamente, é apresentado um ponto o ~ . .
. . ~ tragdo para automaticamente, é apresentado
de exclamagao cinzento no cartdo de assento . <
R s o~ um ponto de exclamagdo cinzento no cartdo
e a inclinagdo ou reclinagdo para tras sdo N
sy 159 de assento e a extens3o é inibida ®.
. inibidas ®. N
Neste contexto, é apresentado um icone com um assento e Neste contexto, é apresentado um icone com um assento e
um ponto de exclamagdo na barra de estado. Este indicador um ponto de exclamagdo na barra de estado. Este indicador
permanece ativo até que o limite de inclinagdo seja permanece ativo até que o bloqueio do assento do
desativado descendo o dispositivo de elevagao. dispositivo de elevagdo seja desativado subindo a inclinagao

ou reclinagdo do assento.

4.16 Configurar os cartdes de conectividade

Os cartGes de conectividade permitem comunicar com dispositivos externos. As fungGes de conectividade suportadas pelo seu comando sdo um
controlador do rato e um controlo do interruptor. Por predefini¢do, estas fungdes estdo desativadas. Contacte o seu fornecedor para ativar os
cartdes de conectividade.

A fungdo do controlador do rato permite-lhe controlar o cursor no ecrd de um PC ou de um computador portatil através de um dispositivo de
controlo do utilizador na cadeira de rodas, como o joystick no médulo do comando ou joysticks externos. Neste momento, é necessdaria uma
operagao de quatro quadrantes para utilizar o controlador do rato.

A func¢do de controlo do interruptor é uma funcionalidade de acessibilidade que permite navegar e selecionar itens no dispositivo mével (Android
e i0S) utilizando o ecra tatil ou o joystick do comando.
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4.16.1 Emparelhamento do sistema LiNX

Emparelhamento com o dispositivo do utilizador

Para emparelhar o sistema LiNX com o dispositivo de um utilizador (PC, portatil ou dispositivo mével), abra o menu de defini¢cGes de conectividade.

-
1. PEEETYY, 2. Settings

Connectivity

13:37

Screen Lock . OFF

O menu de
defini¢des
abre-se. Abra
as defini¢bes
de
conectividade

©.

Display

O ecra de estado abre-se. Audible Cues
A 1 Abra o menu Settings
(Deﬂnigées) . Interaction

Prima prolongadamente o

botdo de navegagdo ®.
Settings

Connectivity

Odometer

>
>
>
°
©

O menu de defini¢bes de 5.
conectividade abre-se. Este

menu esta dividido em duas
secgoes:

Pair a New Device

A senha de emparelhamento

REN16130951 é apresentada no ecr3 tatil

Dispositivos

© Fungdes ® com o nome do dispositivo

emparelhados
P 5678 LiNX a emparelhar, neste

Toque no botdo Pair New exemplo, REM-J16130951.
Device (Emparelhar novo
dispositivo) ® no fundo do
menu.

Emparelhar o dispositivo mével com o sistema LiNX

Cancel

) . ~ . - . .
ﬂ Realize esta operagdo logo depois do processo de emparelhamento no seu comando. Caso contrario, podera ocorrer um limite de tempo.

Consulte o manual de utilizagdo do dispositivo para obter informagdes sobre como estabelecer uma ligagdao Bluetooth com o comando.
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Emparelhar o PC ou um portatil com o sistema LiNX

) . ~ . - . o
ﬂ Realize esta operagdo logo depois do processo de emparelhamento no seu comando. Caso contrario, poderd ocorrer um limite de tempo.

1. Abra a caixa de didlogo Devices and Printers (Dispositivose |2,
Impressoras) no PC ou portatil com o Windows.

Existem vdrias formas de executar este procedimento:

Na caixa de didlogo Devices and Printers
(Dispositivos e Impressoras), clique no botdo Add a
device (Adicionar um dispositivo).

o Start (Iniciar) - Devices and Printers (Dispositivos e
Impressoras),

o Start (Iniciar) - Control Panel (Painel de Controlo) -
Devices and Printers (Dispositivos e Impressoras),

o Tabuleiro de icones = clique no icone do dispositivo

Bluetooth
3.
Sao apresentados todos os dispositivos disponiveis. Localize o nome do
dispositivo LINX apresentado no ecra tatil (REM-J16130951) e selecione-o.
Clique no botdo Next (Seguinte).
(S
4. N 5. =
Aguarde que o dispositivo conclua a
ligagdo. . 4 Clique no bot3o Close (Fechar) para concluir a agdo
Clique em Next (Seguinte) assim que o Add a device (Adicionar um dispositivo).
dispositivo estiver ligado. .
6. Pair a New Device Pair a New Device

Se nenhum dispositivo for emparelhado dentro do
Pairing has timed out periodo de tempo limite, é apresentada a
mensagem "No device was paired" (Nenhum
dispositivo foi emparelhado). Toque no botdo OK
para avangar.

Se o dispositivo for emparelhado com
éxito, é apresentado um ecra de
confirmagdo no médulo do comando.
Toque no botdo OK para avangar.

ANew Laptop
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o O sistema LINX permite emparelhar até dez dispositivos de uma vez. Se chegou ao limite e precisa de adicionar mais dispositivos, podera
n ter de esquecer dispositivos que ja tenham sido emparelhados. Consulte a sec¢do 4.17.2 Utilizar o controlador de rato, pdgina 74.

4.16.2 Associar o cartao de conectividade ao dispositivo do utilizador

Os cartGes de conectividade tém de ser associados a um dispositivo emparelhado. Para associar um cartdo de conectividade a um dispositivo, abra
o menu de definigdes de conectividade.

1. e1 13:37 2.

Connectivity

Settings

13:37

P ri ma Screen Lock
prolongadamente o AT
bot3o de navegacdo ®.

Display
O ecrd de estado
abre-se. Abra o menu
Settings (Definigdes)
Settings -

O menu de defini¢des
abre-se. Abra as
defini¢cdes de
conectividade ©.

Audible Cues

Interaction

>
(C)
>

©

Connectivity

Odometer

4. Os nomes dos cartdes |5, 6.
de conectividade sdo
CONNECTIVITY apresentados na secgao B y .
Funcdes. Se utilizar um cartdo de furTg(_)eNS do
. controlador do rato, as defini¢Ges de
Laptop (® - Toque no item adequado do menu para . =
() © Nome da fungdo - = - velocidade do cursor sdo apresentadas no
) o associar o cartdo de conectividade a um t0p0. Deslogue-se para baixo para a seccio
Phone ® Dispositivo dispositivo emparelhado. F PO. U 9 b p Af p il ¢
" associado CIunctlon ses Device (A fungdo utiliza um
ClEles ispositivo).
Nenhum P )
(® dispositivo
associado
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7. 8. Selecione um dos
dispositivos
ks Do emparelhados na lista
Ry — ® ou toque no botdo
Pair New Device
GalaxyTab-10@Q) (Emparelhar novo
dispositivo) (P para
emparelhar um novo
iPad dispositivo. O
dispositivo
(1) PairNewDevi@ atualmente ativo é
identificado por um
gancho verde atras do
nome do dispositivo.

Tablet
Fast Cursor Speed
L3

Slow Cursor Speed

Toque no botdo Not
Linked (N&o associado)

ment Time @

4.16.3 Ligar dispositivos com o sistema LiNX

Para estabelecer ligagdo a um dispositivo, selecione o cartdo de conectividade adequado num perfil. Se a fungdo de conectividade tiver sido
emparelhada a um dispositivo e esse dispositivo tiver sido associado a uma fungdo, é efetuada uma tentativa de ligagdo por Bluetooth ao
dispositivo.

O indicador de estado do Bluetooth mostra quando o estado da ligagdo Bluetooth entre o sistema LiNX e o dispositivo do utilizador estiver:

o desligada, * e aestabelecer ligagdo *i) e ouligada. ")g"

Se o Bluetooth ndo estabelecer ligagdo, o estado reverte para desligado.
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4.16.4 Remover dispositivos emparelhados

69

Profile 1 13:37
Connectivity

Galaxy Tab-10

iPhone

Pair a New Devi@

Prima prolongadamente o

bot3o de navegacdo ®.

Selecione o dispositivo

emparelhado na secgdo Paired

Devices (Dispositivos

emparelhados), por exemplo,

Laptop (Portatil) ©.

13:37

Screen Lock

Glove Mode

Settings

Odometer

LAPTOP

Device Usec
Laptop

(=
(=

Forget this Device@

©

O ecra de estado
abre-se. Abra o menu
Settings (DefinigBes)
®.

Verifique os detalhes
no ecra seguinte e
toque no botdo
Forget this Device
(Esquecer este
dispositivo).

Settings

Display

Audible Cues

Interaction

Connectivity

Forget this device

Forget this Device )

Cancel @

O menu de defini¢des
abre-se. Abra as
defini¢bes de
conectividade ©.

Toque de novo no
botdo Forget this
Device (Esquecer este
dispositivo) ou no
botdo Cancel
(Cancelar) para
cancelar a remogao.
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4.16.5 Selecionar o cartdo de conectividade

Para mais informagGes sobre selecionar cartdes de fungdes de utilizador, consulte a secgdo 4.4 Utilizar a navegagdo direta, pdgina 28 ou 4.5
Utilizar a navegagdo indireta, pdgina 30.

® Se um cartdo de conectividade no perfil ndo tiver sido configurado na totalidade ou contiver um erro, sera classificado como
inoperavel.

l\\\\\\@

Existem varias razoes pelas quais um cartdo de conectividade pode estar inoperavel, nomeadamente:

o principal dispositivo de controlo da fungdo estd em falta,
existem erros de hardware no moédulo de Bluetooth,

ndo existe um dispositivo associado ou

o Bluetooth ndo foi ativado.

Estas duas Ultimas razGes permitem que o cartdo seja selecionado, uma vez que sdo retificadas posteriormente.
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4.17 Controlador do rato

Nome do cartdo de O nome pode ser utilizado para identificar de forma inequivoca a finalidade
®
conectividade deste cartdo.
O indicador de movimento do rato passa de cinzento
Indicador de para azul quando é ativado. Ou seja, quando a agdo do
movimento do rato utilizador esta a controlar o cursor do dispositivo
proflel  13:37 ||gado
C fivity @ =
SRS Botdo esquerdo do )
® GES © rato Toque nos botdes esquerdo e direito do rato no ecra tatil para clicar nos
® botdes esquerdo e direito do rato.
© Botdo direito do rato

O indicador de deslocamento passa de cinzento para

® Indicador de : azul quando é ativado. Ou seja, quando a ag¢do do
| deslocamento v utilizador estd a controlar o deslocamento do
@ dispositivo ligado.
u

O indicador de estado do Bluetooth apresenta o estado
da ligagdo Bluetooth entre o sistema LiNX e o seu

Estado da ligagdo o, dispositivo:
® Bluetooth * * ) * e desligado

e aestabelecer ligagdo
o ligado

4.17.1 Configurar um controlador do rato

Os procedimentos de configuragdo seguintes pressupéem que os cartdes de conectividade estdo disponiveis, sdo selecionaveis num ou mais perfis
e contém fungBes de controlador do rato. Pressupdem igualmente que o PC ou portatil ao qual o sistema LiNX sera ligado tem uma ligagdo
Bluetooth ativa.

Para utilizar uma fungdo de controlador do rato:
1. osistema LiNX tem de ser emparelhado (via Bluetooth) com um dispositivo do utilizador e
2. ocartdo de conectividade tem de ser associado ao dispositivo emparelhado.
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O procedimento de configuragdo pode ser efetuado em qualquer ordem, mas envolve o seguinte:

e Selecionar um cartdo de conectividade,

o emparelhar o sistema LiNX com um dispositivo do utilizador

e associar o cartao de conectividade ao dispositivo do utilizador e

e configurar a fungdo do controlador do rato (velocidade do cursor).

Configurar a fun¢do do controlador do rato (velocidade do cursor)

As definigdes de velocidade do cursor podem ser encontradas no menu de fungdo da conectividade.

1. Profile 1 13:37 2. 3. Settings
Connectivity .
13.37 Display
O menu de
) Screen Lock @ O ecra de estado abre-se. Audible Cues definigﬁes abre-
Prima prolongadamente o .
~ ~ GloveMode  (@B% Abra o menu Settings se. Abra as
botdo de navegagdo ®. L (E—— N
(Defini¢bes) ®. ac defini¢Bes de

Settings

conectividade ©.

Connectivity

Odometer

4. 5. Para cada fungdo do
FastChraar e @ controlad.o.r do rato, podem
k ser especificadas as
Galaxy Tab-10 ~ seguintes defini¢des do
Rl Abra a fungdo de Slow Cursor Speed () cursor:
— conectividade, por exemplo, 3 ocidade d
I .
4 L[]
©, para configurar as ) Velocidade de cursor
defini¢des do cursor. * raplda? ®:
e Velocidade de cursor
lenta ®
Faira New Dev’@ e Tempo de movimento
lento @
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Velocidade de cursor répida

Velocidade de cursor lenta

Eixo X: tempo

Eixo Y: velocidade

®
®
@ Tempo de movimento lento
®
@®
@

Rampa

© - ®

® Tempo de movimento duas vezes mais lento

define a velocidade a que cursor do rato sobe a rampa © apds o tempo de movimento lento (® ter expirado. No entanto, durante o tempo de
movimento lento, o cursor do rato move-se a velocidade definida pela velocidade do cursor lenta ©. A velocidade de cursor rapida é definida de
modo a poder mover o cursor rapidamente ao longo de grandes distancias. A velocidade de cursor rapida deve ser igual ou superior a velocidade
de cursor lenta.

Velocidade de cursor lenta (®: define a velocidade a que o cursor do rato se move quando inicialmente defletido. O cursor mantém-se a esta
velocidade durante o periodo definido no tempo de movimento lento ®. A velocidade de cursor lenta é definida para que possa mover o cursor do
rato lentamente em curtas distancias, o que é util para efetuar pequenos ajustes, sobretudo ao mover-se entre icones do ecra que estejam mais
proximos entre si. A velocidade de cursor lenta deve ser igual ou inferior a velocidade de cursor rapida ®.

define o tempo durante qual o rato se move a velocidade de cursor lenta © antes de aumentar até a velocidade de cursor rapida ®. O tempo da
rampa, entre o final da velocidade de cursor lenta e o inicio da velocidade de cursor rapida, é igual ao tempo definido para @.
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4.17.2 Utilizar o controlador de rato

A seguinte descri¢do de operagdo pressupde que foi configurado um cartdao de conectividade com fung¢do de controlador do rato conforme
descrito na secgdo 4.17.1 Configurar um controlador do rato, pdgina 71.

Deslocar o cursor

O cursor move-se no dispositivo do utilizador na dire¢do mapeada para a entrada. A velocidade do cursor é inicialmente lenta, o que é ideal para
movimentos proximos ou finos, acelerando apés um breve periodo de tempo (definido pelo tempo de movimento lento), permitindo ao cursor
mover-se uma distancia maior num periodo de tempo mais curto. Para mais informacgGes sobre as defini¢Ges do cursor, consulte a secgdo 4.17.1
Configurar um controlador do rato, pdgina 71.

Clicar com o botao direito ou esquerdo do Deslocar-se com o rato Desligar
rato
T 1. Para clicar com o O botdo do modo de deslocamento é um botdo Para deixar de utilizar a fungdo de controlador
botio direito ou externo, tal como um interruptor oval ou um  do rato, selecione um cartdo de fungées
esquerdo do rato, buddy button. difereqtc_e num perfil..Quando o cgrtéo de
(_I_) toque nos botdes 1 Prima sem soltar o botio de modo de c.one~ct|V|dade tiver 5|d.o desselecionado, a
ligacdo Bluetooth desliga-se.
correspondentes (® deslocamento.
ou ®) no ecra tatil. 2. Utilize a entrada de utilizador atribuida ou
Quando toca num as entradas de controlos programadas
| 5/ botdo, este passa de para efetuar agGes de deslocamento para
@ cinzento a azul. cima e para baixo.

3. Para parar de se deslocar, liberte o botao
do modo de deslocamento.

1640766-K 74



Invacare® LiNX

4.18 Controlo do interruptor

® Nome do cartdao O nome pode ser utilizado para identificar de forma inequivoca a finalidade deste
de conectividade cartdo.

e 2 O indicador de estado do Bluetooth apresenta o estado da
SRl I ligacdo Bluetooth entre o sistema LiNX e o seu dispositivo:
Estado da ligagdo ,], > )
Bluetooth e desligado o
e aestabelecer ligagdo
e ligado

A indicagdo de controlo do interruptor varia consoante o
seu dispositivo seja ligado por Bluetooth e se uma entrada

Indica&o de de controlo do interruptor esta ativa ou ndo:
@ © controlo do

X interruptor ¢ desligado
e ligado
e ativo

4.18.1 Configurar o controlo do interruptor

Os procedimentos de configuragdo seguintes pressupdem que esta disponivel um cartdo de conectividade do controlo do interruptor selecionavel

num ou mais perfis. Pressupdem igualmente que o dispositivo do utilizador (iOS ou Android) ao qual o sistema LiNX sera ligado tem uma ligagdo
Bluetooth ativa.

Para utilizar uma fungao de controlo do interruptor:

1. osistema LiNX tem de ser emparelhado (via Bluetooth) com um dispositivo do utilizador e

2. ocartdo de conectividade do controlo do interruptor tem de ser associado ao dispositivo emparelhado.
O processo de configuragdo pode ser efetuado por qualquer ordem, mas ird envolver o seguinte:

e Selecionar um cartdo de conectividade do controlo do interruptor,

e Emparelhar o sistema LiINX com um dispositivo do utilizador,

e Associar o cartdo de conectividade do controlo do interruptor ao dispositivo do utilizador e
e Configurar o controlo do interruptor.
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Configurar o controlo do interruptor

4 Utilizagao

Antes de utilizar o controlo do interruptor, necessita de identificar os interruptores que ird utilizar e atribuir uma agdo a cada interruptor. Por
exemplo, se pretender que o telemdvel regresse ao ecrd Home (Inicio) quando toca no ecra tatil do comando, tera de identificar o ecrad tatil como
uma entrada do interruptor e, em seguida, atribuir a agdo do interruptor ao botdo Home (Inicio).

4.18.2 Configurar o controlo do interruptor (Android)

A descrigdo no seu dispositivo mével pode variar consoante as diferentes versdes Android existentes no mercado. Para obter mais informagdes,

consulte o seu manual de utilizagdo ou as paginas da Android Accessibility Help (Ajuda de acessibilidade para Android).

PTICEn
Switch Access Preferences

Scanning method

1.

€ Accessibility

Assign Keys for Scanning

1640766-K

Settings (Definigdes)
> Accessibility
(Acessibilidade)

> Switch Access
(Acesso a
interruptores)

Abra o menu do
controlo do
interruptor ® no
dispositivo movel.

Selecione a fungdo
que pretende
controlar na lista, tal
como Select
(Selecionar). E-lhe
solicitada a ativagdo
do interruptor
externo.

2.

& Switch Access

3.

Abra o menu Settings
(Definigdes) ®.

Ative o interruptor
externo. Por exemplo,
toque no ecra tatil ou
deflita o joystick para
a esquerda.

Enable Auto Scan

Time Detay

Highlightng used for scanning

Select

(CLEAR KEY ASSIGNMENT

CANCEL | SAVE

Abra o menu

Assign Keys for Scanning
(Atribuir interruptores a
pesquisa) © ou o menu
Assign Keys to Actions
(Atribuir interruptores a
acdes) ©. O sistema
Android colocou as
fungdes em dois menus
diferentes.

Clique no botao Save
(Guardar).
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Se necessario, repita os passos para
adicionar mais interruptores.

4.18.3 Configurar o controlo do interruptor (iOS)

1.

77

iPod = 0859 -
{ General  Accessibility
On/Off Labels
INTERACTION
Switch Control () off
AssistiveTouch o
Touch Accommodations off
ot zs2om .-
 switches  Source
Screen
Camera

Settings (Definigdes)
> General (Geral)

> Accessibility
(Acessibilidade)

Abra o menu do
controlo do
interruptor ® no
dispositivo movel.

Toque no botdo

External (Externo) ©.

E-lhe solicitada a
ativagdo do
interruptor externo.

2.

poa ® 2520 -

Switch Control

Switch Control

Recipes

- o=

*

@

Ative o controlo do
interruptor @.

Abra o menu Switches

(Interruptores) ®.

Ative o interruptor
externo. Por exemplo,
toque no ecra tatil ou

deflita o joystick para a

esquerda.

Use Switch Access?

+ Observe your actions
+ Retrieve window content

+ Observe text that you type

woa® 2520m r.

CBack  Switches

rdaw suten- (©)

New Switch

[ Touch screen

Clique no botdo OK®
para ativar o controlo do
interruptor.

Toque na entrada de
menu Add new Switch
(Adicionar novo
interruptor) ©.

Atribua um nome
exclusivo a sua entrada
externa, tal como Ecra
tatil ou Direita. Em
seguida, clique no
botdo Save (Guardar)
®.
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7 ) 8. 9.
Atribua uma agdo ao
interruptor. No menu e —
Actions (Acdes L. . s )
(A¢ )L Se necessario, repita os passos para - — Ative o controlo do
Scamner Menu escolha uma agdo para . U @]:‘\ .
. adicionar mais interruptores. interruptor @.
Resume Auto Scanning o interruptor, tal como
Move To Next Item Select |tem

Move To Previous Item (Selecionar |tem) ®

Stop Scanning

4.18.4 Utilizar o controlo do interruptor

A descrigdo da operagdo seguinte pressupde que foi configurado um cartdo de conectividade com uma fungao de controlo do interruptor
conforme indicado na secgdo 4.18.1 Configurar o controlo do interruptor, pdgina 75.

Controlar o dispositivo mével
1. Prima o interruptor pré-atribuido no comando. O dispositivo mével executa a agdo atribuida.
Desligar

Para parar de utilizar a fungdo de controlo do interruptor, selecione um cartdo de fung¢des diferente num perfil. Quando o cartdo de conectividade
do controlo do interruptor tiver sido desselecionado, a ligagao Bluetooth desliga-se.
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4.19 Sinais sonoros
Os sinais sonoros sdo sons emitidos pelo altifalante do comando em resposta a certos eventos do sistema ou agdes de navegagdo. Os sinais
sonoros sao concebidos para ajudar o utilizador a situar-se no sistema LiNX e sdo especialmente vantajosos para:

o utilizadores com problemas de visdo ou
o utilizadores que ndo conseguem ver o ecrd ou
o utilizadores que pretendem ter feedback adicional para as suas agdes, para que ndo seja necessario monitorizar constantemente o ecra.

Para configurar as pistas audiveis a partir de um comando, consulte 4.2.4 Configurar as Definigées, pdgina 24.

Existem dois tipos de sinais sonoros.

* Sinais de eventos: Estes sinais sdo emitidos em resposta a eventos do sistema.
* Sinais de navegacdo: Estes sinais sdo emitidos em resposta a agdes de navegagdo do menu.

Sinais de evento

o) . R . o . .
H Nem todos os eventos do sistema tém um sinal sonoro. Por exemplo, ndo é emitido nenhum sinal sonoro quando o sistema entra no modo
de suspensdo.

Os sinais de evento sdo constituidos por duas ou trés notas e sdo emitidos ao entrar num estado especifico.

Tipo de evento Som Condigao do sinal de evento
(de definigdes) Reproduzido quando se acede ao menu de navegacao.
Repouso Reproduzido ao entrar no modo de repouso.
Desligar a alimentagdo/entrar em Reproduzido antes de desligar a alimentagdo ou ao entrar no modo de
suspensao suspensao.
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Sinais de navegacao

Os sinais de navegagdo sdo reproduzidos durante a navegacao do menu ao destacar um item do menu de fungdes e novamente ao introduzir o
cartdo de fungdes.

Navigation type (Tipo de Som Condigao do sinal de navegagao
navegagao)
. ~ Reproduzido ao realgar um item do menu de condugdo e novamente ao introduzir o
Perfil de condugdo = ~
cartdo de fungdes.
Seating function (Fungdo de Reproduzido ao realgar um item do menu de assento e novamente ao introduzir o cartdo
assento) de fungdes.
= . Reproduzido ao destacar um item do menu de utilitdrios e novamente ao introduzir o
Fungdo de utilidade = ~
cartdo de fungdes.

Fungdo de Reproduzido ao destacar um item do menu de controlador ou switch do rato e
controlador/switch do rato novamente ao introduzir o cartdo de fungdes.
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Identificador de fungdo

Um identificador de fungdo é um sinal sonoro opcional que é emitido diretamente apds um sinal de navegag¢do. Fornece uma contagem através da
repeticdo da mesma nota e é util, por exemplo, para identificar fungdes do mesmo tipo dentro do mesmo perfil.

O identificador de fungdo pode ser configurado pelo seu fornecedor. Esta nota pode repetir-se 1 a 6 vezes. Este pardmetro também pode ser
definido como Nenhum ou Inverter. Se estiver definido como Nenhum, ndo é emitido um sinal do identificador de fungdo apds um sinal de
navegacdo. Se estiver definido como Inverter, é emitida uma Unica nota com maior duragdo e maior frequéncia do que a nota utilizada para o
identificador da fungdo que se repete.

Perfil = Identificador = Perfil =

Identificador = 1 Perfil = Identificador = 2 perfil = Identificador =
Condugdo 1 Nenhum Condugdo 2 Condugdo 3 Condugdo 4 Inverter
ry o Y ol ry o rYy o fol
/] 1 T 1 g 1 I ] Uy 1 I 0 Uy 1 I ]
Hn— ] 1 ' —r 1 7 — 1 1 Ho—' ! |
KV 1 1l JA\YY) I | 1 [A\YY) T ] 1 [A\YY) 1 |
J D) D) J

Neste exemplo, sdo apresentadas quatro fungdes de condugao com o mesmo perfil. O identificador de fungdo foi definido para cada perfil de
condugdo com os seguintes valores: Nenhum, 1, 2 e Inverter.
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indice de perfil

Perfil 1 Perfil 2 Perfil 3 Perfil 4 Perfil 5
J J J | J | J E |
Um indice de perfil é emitido ao navegar entre perfis, sendo emitida uma nota para o primeiro perfil e duas notas para o segundo perfil, trés notas
para o terceiro perfil, etc.

Ao navegar com a selegdo de menu na vista da lista, analise de menus na vista da lista ou analise de menus na vista de grelha, o indice de perfil é
reproduzido isoladamente. Isto significa que o indice de perfil é reproduzido e nenhum outro sinal sonoro se segue.

Ao navegar com navegacdo direta ou sele¢cdo de menu na vista de grelha, é possivel navegar a partir de uma fungdo num perfil para uma fungdo
num perfil adjacente, por forma a que o indice de perfil seja seguido por umo novo sinal sonoro para identificar a fungdo recentemente destacada.

A o Por exemplo, ao navegar no sentido descendente a partir da fungdo no segundo perfil, para a segunda
%ﬁ%{ fungdo no terceiro perfil, o indice de perfil é seguido por um outro sinal sonoro para identificar esta
fungao.
Exemplo
. . . . Se forem utilizados identificadores de fungdo, sdo emitidos
Indice de perfil Fungdo Identificador trés elementos sonoros:
1. indice de perfil (p. ex., trés notas para indicar o terceiro
= —f : perfil)
7 N o o m— — 2. sinal de navegacéo (p. ex., perfil de condugio)
‘ \j’ —— : —r 3. identificador de fungdo (p. ex., identificador de fungdo
definido como 2)
1640766-K
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4.20 Utilizar entradas secundarias

CUIDADO!

Risco de lesao

Se for utilizada uma entrada externa, as fungdes ndo solicitadas e as definigdes de velocidade podem levar a operagdes inesperadas.
— Para evitar operagdes inesperadas, verifique qual a fungdo a ser operada e qual a respetiva velocidade definida.

Se ndo conseguir utilizar um joystick standard, pode controlar o sistema através de uma entrada externa. Todas as entradas seguintes sdo capazes
de controlar a fungdo de condugdo. Com alguns dos dispositivos de controlo seguintes, podera também alterar os cartdes de fungdes para
controlar fungBes de assento ou iluminagdo, se disponiveis.

Em caso de joystick proporcional ou do controlo de cabega com sopro e suc¢do, a cadeira de rodas pode ser conduzida para a frente, em marcha-
atrds, para a direita ou para a esquerda por uma operagao de quatro quadrantes (4Q) sem interruptores adicionais. Esta é diferente de uma
operacdo baseada em trés quadrantes (3Q), como o controlo de cabega ou o controlo de proximidade com quatro interruptores. Aqui, tem a
possibilidade de se deslocar para a frente, para a direita ou para a esquerda com o auxilio dos sensores de proximidade. Para permitir que a
cadeira de rodas seja conduzida em marcha-atrds ou para alterar os cartdes de fungdes, precisa de um interruptor ou sensor adicional.

O controlo de cabega e o controlo de proximidade com quatro interruptores sdo fornecidos com uma caixa Atom para que o fornecedor possa
adaptar os controlos as suas necessidades utilizando os interruptores DIP.

Configuragdo predefinida dos interruptores DIP:

1 Interruptor de reposicdo/marcha-atras desligado. 4 Nao utilizado de momento.
2 Nao utilizado de momento. 5 Néo utilizado de momento.
8
%ﬂﬂ - 3 Ligado, para ligar com a cadeira de rodas. 6 Indicador de entrada audivel desligado

(o] . . s ~ . ~ .. . ~ .
H Todos os componentes mencionados abaixo descrevem a utilizagdo da configuragao predefinida. Para uma configuragao personalizada,
contacte o seu fornecedor.
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Utilizar o comando mentoniano rebativel

ATENCAO!

Risco de lesGes ou morte

As pecas pequenas podem causar asfixia que pode resultar em lesdes ou morte.

— Nao retire quaisquer pegas pequenas.

— Supervisione de perto criangas, animais de estimagdo ou pessoas com deficiéncias fisicas/mentais.

CUIDADO!

Risco de lesdes e danos

A presenca de arestas e a auséncia de tampas finais apds modificagdes nas hastes, tal como o seu encurtamento, pode originar lesdes
ou danos.

— Rebarbe as arestas apds ajustar o comprimento.

— Reinstale as tampas finais apos a rebarbacdo.

— Verifique se a tampa final esta bem ajustada.

CUIDADO!

Risco de lesdes ou danos

As roupas ou 0s acessorios pessoais podem restringir ou proibir o funcionamento correto do controlo mentoniano.
— Verifique se os cabos estdo bem ligados antes da primeira utilizagdo.

— Certifique-se de que nenhuma pega de vestuario ou acessorio esta dentro do raio de alcance em qualquer altura.

AVISO
Os itens adicionais que ndo pertencem ao comando mentoniano podem danifica-la.
— N3ao pendure elementos, tais como pegas de vestuario ou acessorios, em quaisquer partes do comando mentoniano.
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Conduzir
Este joystick proporcional requer menos forca para ser defletido do que um joystick standard.
1. Deflita o joystick ® da posigdo neutra na diregdo pretendida.

ﬁ Pode utilizar o parafuso de orelhas ® para ajustar o joystick as suas necessidades. Para obter mais informagdes sobre a
condugéo, consulte a sec¢do 4.7 Modo de condugdo proporcional/discreto, pdgina 40.

Comando mentoniano manual Comando mentoniano elétrico

Alterar os cartdes de fungdes Alterar os cartdes de funcdes

Por predefinigdo, um switch oval, utilizado para alterar fungdes ou Por defeito, estdo montados botdes Piko na barra
perfis, € montado no apoio de cabega. mentoniana.

1. Prima brevemente o switch oval para alterar o cartdao de fungdes.

1. Prima brevemente o botao Piko preto
2. Prima prolongadamente o switch oval para alterar o perfil.

para alterar o cartdao de fungdes.
2. Prima prolongadamente o botdo Piko preto
para alterar o perfil.
Desligar/ligar a cadeira de rodas elétrica
1. Prima o botdo Piko vermelho ® para
ligar/desligar o veiculo elétrico.
ﬁ Para saber a diferenga entre um cartdo de fungdes e um perfil, consulte a secgdo 2.2.3 Descrigdo geral do cartdo de fungdes de utilizador,

pdgina 10.
Para operar as fungbes do assento elétrico, consulte a secgdo 4.15.1 Através dos cartbes de assento, pdgina 56.
Deslocar os controlos para dentro/para fora Deslocar os controlos para dentro/para fora
1. Prima o dispositivo de bloqueio © (por tras O joystick de ligagdes controla o movimento do
do apoio de cabeca) e rode o joystick ou o comando mentoniano.
interruptor oval para dentro ou para fora 1. Desloque o joystick de ligagbes na diregao
até encaixar no lugar com um clique. ® pretendida até o comando mentoniano

estar na posicdo pretendida.

para cima (®)--> move-se para cima e para fora
para baixo (®)--> move-se para baixo e para dentro
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4 Utilizagao

4.20.2 Utilizar o joystick compacto pediatrico 4.20.3 Utilizar o joystick de controlo com microextremidade

ATENGAO!

Risco de lesGes ou morte

As pecas pequenas soltas podem causar asfixia que pode resultar em lesGes ou morte.

— Nao remova quaisquer pegas pequenas exceto para substituir o botdo do joystick.

— Na&o deixe o botdo do joystick que removeu sem supervisdo.

— Supervisione de perto criangas, animais de estimac¢do ou pessoas com deficiéncias fisicas/mentais.

Conduzir Conduzir
Este joystick proporcional requer pouca forga para
1. Deflita o joystick da posi¢do neutra na ser defletido.
direcdo pretendida. 1. Deflita o joystick da posi¢do neutra na

diregdo pretendida.

ﬁ Para obter mais informagdes sobre a condugdo, consulte a sec¢do 4.7 Modo de condugdo proporcional/discreto, pdgina 40.

Alterar os cartdes de funcdes Alterar os cartdes de fungdes
1. Prima brevemente o joystick ® para alterar
o Para mais informagdes sobre alteragBes dos cartdes de fungbes, | N o cartdo de fungdes.
H consulte a secgdo 4.3 Selegdo de fungées, pdgina 28. 2. Prima prolongadamente o joystick ® para
v alterar o perfil.
ﬁ Para saber a diferencga entre um cartdo de fungdes e um perfil, consulte a secgdo 2.2.3 Descrigdo geral do cartdo de fungdes de utilizador,
pdgina 10.

Para operar as fungdes do assento elétrico, consulte a secgdo 4.15.1 Através dos cartbes de assento, pdgina 56.
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4.20.4 Utilizar o joystick compacto de botdo tnico

Conduzir Alterar os cartées de fungoes

1. Prima brevemente o botdo ® do joystick para alterar o
cartdo de fungdes.

1. Deflita o joystick da posi¢do neutra na diregdo
2. Prima prolongadamente o botdo ® do joystick para

pretendida.
alterar o perfil.
o . . o Parasaber a diferenca entre um cartdo de funcdes e um perfil,
g Para obter mais informagdes sobre a condugdo, consulte a H consulte a secgdo 2.2.3 Descri¢do geral do cartdo de fungdes de
H sec¢do 4.7 Modo de condugdo proporcional/discreto, pdgina 40. utilizador, pdgina 10.

Para operar as fungGes do assento elétrico, consulte a sec¢do
4.15.1 Através dos cartdes de assento, pdgina 56.

4.20.5 Utilizar o controlo de sopro e sucgao

CUIDADO!
Risco de lesdes ou danos
A montagem ou manutengdo inadequadas do controlo de sopro e sucgdo, incluindo a boquilha e o tubo de respiragdo, podem causar
lesGes ou danos. A presencga de agua no interior do moédulo da interface de sopro e sucgdo pode causar danos a unidade. O excesso de
residuos de saliva na boquilha pode reduzir o desempenho. A presencga de bloqueios, o entupimento do absorvedor de saliva ou fugas
de ar no sistema podem fazer com que o sistema de sopro e sucgdo nao funcione devidamente.
— Certifique-se de que as pecas méveis da cadeira de rodas, incluindo a operacio do assento elétrico, NAO comprimem nem danificam
os tubos do sistema de sopro e sucgdo.
— O absorvedor de saliva TEM DE estar instalado para reduzir o risco de entrada de dgua ou saliva no médulo da interface de sopro e
sucgao.
— Lave a boquilha e o tubo de respiragdo pelo menos duas vezes por semana com agua corrente quente. Desinfete com elixir bucal
depois de limpar.
— A boquilha TEM DE estar completamente seca antes da instalagdo.
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4 Utilizagao
é — Se o sistema de sopro e sucg¢do ndo funcionar devidamente, inspecione o sistema para verificar se existem bloqueios, se o

absorvedor de saliva esta entupido ou se ha fugas de ar. Sempre que necessario, substitua a boquilha, o tubo de respiragdo e o
absorvedor de saliva.

Para obter instrugdes de manutencgao e limpeza adicionais, consulte 5 Manutengdo, pdgina 102.

o

O sistema de sopro e sucgdo ndo é o método de controlo mais manobravel ou intuitivo e, como tal, exige uma quantidade de treino
considerdvel. Nas fases iniciais de ajuste, aconselha-se a utilizagdo do equipamento no exterior, numa zona sem restrigdes, mas segura.
Recomenda-se, além disso, a presenga de um assistente.

=X

Conduzir

Os cartGes de perfil de condugdo do controlo de sopro e sucgdo estdo predefinidos para o modo de condugdo automatica. Para obter mais
informag0es, consulte a sec¢do 4.9 Modo de tragdo bloqueada, pdgina 42.

Sopre com forga para a boquilha ® para se deslocar para a frente.

Aspire com forga pela boquilha para se deslocar em marcha-atras.

Quando se encontrar em modo de condugdo automatica, sopre suavemente para a boquilha para virar para a direita.
Quando se encontrar em modo de condugdo automatica, aspire suavemente pela boquilha para virar para a
esquerda.

PR

(o] P ~ . ~ . an . . .
ﬂ Para mais informagdes sobre a calibragdo das entradas fortes e suaves, consulte o manual de assisténcia do sistema LiNX.

Parar

Um interruptor de labios ® esta montado na boquilha. Este interruptor pode ser utilizado como um interruptor de paragem externo quando se
encontra no modo de condugdo automatica. Enquanto estiver em modo de condugdo automatica, ndo tem de estar permanentemente a dar
comandos de tragdo, mas tem de manter a boquilha dentro da boca. Durante a condugdo, assim que o interruptor de labios é premido, a cadeira
de rodas para.
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Alterar os cartées de fungoes

O interruptor de labios também pode ser utilizado como interruptor de fungdes de modo.

ﬁ Para saber a diferenca entre um cartdo de fungdes e um perfil, consulte a sec¢do 2.2.3 Descrigcdo geral do cartdo de fungées de utilizador,
pdgina 10.

1. Pare acadeira de rodas.
2. Prima brevemente o interruptor de ldbios para alterar o cartdo de fungao.
3. Prima prolongadamente o interruptor de labios para alterar o perfil.

4.20.6 Utilizar o controlo de cabeg¢a com sopro e sucgao

ATENCAO!

Risco de lesGes graves

Os sensores de proximidade sdo sensiveis a dgua. Se houver uma quantidade suficiente de dgua junto aos sensores, estes podem ser
ativados, levando a cadeira de rodas elétrica a mover-se inadvertidamente.

— Nao utilize o controlo de cabega com o cabelo molhado.

— Nao utilize o controlo de cabega em condi¢Ges meteoroldgicas himidas.

— Nao utilize o controlo de cabega se houver a possibilidade de dgua entrar em contacto com os sensores.

é ATENCAO!
Risco de lesOes graves

As almofadas dos sensores sao feitas de vinil resistente a agua, para que a dgua deslize rapidamente para fora das almofadas antes que

os sensores sejam ativados. Se as almofadas dos sensores estiverem danificadas, pode entrar agua nos sensores, levando a cadeira de

rodas elétrica a mover-se inadvertidamente. Se as almofadas dos sensores estiverem cobertas com material capaz de absorver a dgua, a

cadeira de rodas elétrica pode comegar a mover-se inadvertidamente.

— Nao utilize o controlo de cabeca se as almofadas dos sensores estiverem danificadas. Troque imediatamente as almofadas dos
sensores.

— Na&o cubra as almofadas dos sensores com nenhum tipo de material.
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CUIDADO!
Risco de lesdes ou danos
A montagem ou manutengao inadequadas do controlo de sopro e sucgdo, incluindo a boquilha e o tubo de respiragao, podem causar
lesGes ou danos. A presenga de agua no interior do médulo da interface de sopro e sucgdo pode causar danos a unidade. O excesso de
residuos de saliva na boquilha pode reduzir o desempenho. A presenca de bloqueios, o entupimento do absorvedor de saliva ou fugas
de ar no sistema podem fazer com que o sistema de sopro e sucgdo nao funcione devidamente. Certifique-se de que as pegas moveis da
cadeira de rodas, incluindo a operagdo do assento elétrico, NAO comprimem nem danificam os tubos do sistema de sopro e sucg3o.
— O absorvedor de saliva TEM DE estar instalado para reduzir o risco de entrada de agua ou saliva no médulo da interface de sopro e
sucgao.
— Lave a boquilha e o tubo de respiracao pelo menos duas vezes por semana com agua corrente quente. Desinfete com elixir bucal
depois de limpar.
— A boquilha TEM DE estar completamente seca antes da instalagdo.
— Se o sistema de sopro e sucgdao nao funcionar devidamente, inspecione o sistema para verificar se existem bloqueios, se o
absorvedor de saliva esta entupido ou se ha fugas de ar. Sempre que necessario, substitua a boquilha, o tubo de respiragdo e o

absorvedor de saliva.

Para obter instrugdes de manutencgao e limpeza adicionais, consulte 5 Manuteng¢do, pdgina 102.

O sistema de sopro e sucgdo ndo é o método de controlo mais manobrdvel ou intuitivo e, como tal, exige uma quantidade de treino
considerdvel. Nas fases iniciais de ajuste, aconselha-se a utilizacdo do equipamento no exterior, numa zona sem restri¢gdes, mas segura.

Recomenda-se, além disso, a presenga de um assistente.

Dentro das almofadas do controlo de cabega, existem sensores de proximidade que lhe permitem conduzir a cadeira de rodas na direcdo desejada
através de movimentos da sua cabega. Isto significa que a cabega ndo tem de tocar nas almofadas nem de premir um interruptor para ativar a
tracdo. Se a cabeca chegar a distancia de 6 mm de um sensor, o sensor é ativado e a cadeira de rodas comecga a mover-se.

Por predefini¢do, o controlo de cabega liga-se assim que a cadeira de rodas é ligada e desliga-se assim que a cadeira de rodas é desligada.

I

Ao ligar o controlo de cabega automaticamente com a cadeira de rodas, deve ter a cabega a mais de 6 mm de distancia dos sensores de
proximidade, caso contrdrio sera apresentada uma adverténcia de OON de tragdo que impede a cadeira de rodas de se mover. Para mais
informagdes sobre o OON, consulte a sec¢do 6.2 OON (Out Of Neutral), pdgina 104.
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Conduzir

Este componente combina controlos simples de sopro e sucgdo com movimentos da cabega. As viragens para a direita e para a esquerda sdo
controladas por sensores localizados nas almofadas do controlo de cabega. Os cartdes de perfil de condugdo do controlo de sopro e sucgdo estao
predefinidos para o modo de condugao automatica. Para obter mais informagdes, consulte a sec¢do 4.9 Modo de tragdo bloqueada, pdgina 42.

Sopre para a boquilha ® para se deslocar para a frente.

Sugue na boquilha ® para se deslocar em marcha-atras.

Quando se encontrar em modo de condugdo automatica, ative a almofada esquerda ® para virar para a esquerda.
Quando se encontrar em modo de condugdo automatica, ative a almofada direita © para virar para a direita.

el e

ﬁ Para girar a cadeira, apenas tem de ativar a almofada esquerda ou direita.
Parar
Na boquilha, estd montado um interruptor de labios ©. Este interruptor pode ser utilizado como um interruptor de paragem externo quando se
encontra no modo de condugdo automatica. Enquanto estiver em modo de condugdo automatica, ndo tem de estar permanentemente a dar
comandos de tragdo, mas tem de manter a boquilha dentro da boca. Durante a condugdo, assim que o interruptor de labios é premido, a cadeira
de rodas para.
Alterar os cartées de fungoes

O interruptor de labios também pode ser utilizado como interruptor de fungdes de modo.

ﬁ Para saber a diferengca entre um cartdo de fungdes e um perfil, consulte a sec¢do 2.2.3 Descricdo geral do cartdo de
fungbes de utilizador, pdgina 10.

1. Pare a cadeira de rodas.
2. Prima brevemente o interruptor de labios para ﬂ -
alterar o carto de funcgo. \ As fungoes _de_assento apenas podem ser utilizadas com a
3. Prima prolongadamente o interruptor de |abios para almofada direita ou esquerda do controlo de cabega.
alterar o perfil. ) a
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4.20.7 Utilizar o controlo de cabega

ATENGAO!

Risco de lesdes graves

Os sensores de proximidade sdo sensiveis a dgua. Se houver uma quantidade suficiente de dgua junto aos sensores, estes podem ser
ativados, levando a cadeira de rodas elétrica a mover-se inadvertidamente.

— Nao utilize o controlo de cabega com o cabelo molhado.

— Nao utilize o controlo de cabega em condi¢Ges meteoroldgicas himidas.

— Nao utilize o controlo de cabeca se houver a possibilidade de dgua entrar em contacto com os sensores.

é ATENGAO!
Risco de lesOes graves

As almofadas dos sensores sdo feitas de vinil resistente a agua, para que a agua deslize rapidamente para fora das almofadas antes que

0s sensores sejam ativados. Se as almofadas dos sensores estiverem danificadas, pode entrar dgua nos sensores, levando a cadeira de

rodas elétrica a mover-se inadvertidamente. Se as almofadas dos sensores estiverem cobertas com material capaz de absorver a dgua, a

cadeira de rodas elétrica pode comegar a mover-se inadvertidamente.

— Nao utilize o controlo de cabeca se as almofadas dos sensores estiverem danificadas. Troque imediatamente as almofadas dos
sensores.

— Na&o cubra as almofadas dos sensores com nenhum tipo de material.

O controlo de cabega é uma operacgdo de trés quadrantes. Dentro das almofadas do controlo de cabega, existem sensores de proximidade que lhe
permitem conduzir a cadeira de rodas na direcao desejada através de movimentos da sua cabega. Isto significa que a cabega nao tem de tocar nas
almofadas nem de premir um interruptor para ativar a tragdo. Se a cabega chegar a distancia de 6 mm de um sensor, o sensor € ativado e a cadeira
de rodas comega a mover-se.

Por predefini¢do, o controlo de cabega liga-se assim que a cadeira de rodas é ligada e desliga-se assim que a cadeira de rodas é desligada.

o Ao ligar o controlo de cabega automaticamente com a cadeira de rodas, deve ter a cabega a mais de 6 mm de distancia dos sensores de
H proximidade, caso contrdrio sera apresentada uma adverténcia de OON de tracdo que impede a cadeira de rodas de se mover. Para mais
informacdes sobre o OON, consulte a sec¢do 6.2 OON (Out Of Neutral), pdgina 104.
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Conduzir

1. Ative o cartdo de perfil de condugdo em frente.
Ative a almofada central ® para conduzir em frente.
2. Mude para o cartdo de perfil de condug¢do em marcha-atras.
Ative a almofada central ® para conduzir em marcha-atras.
3. Mude de novo para o cartdo de perfil de condugdo em frente.
Ative a almofada central ® e a almofada direita ® ao mesmo tempo para virar para a direita.
4. Ative a almofada central ® e a almofada esquerda © ao mesmo tempo para virar para a esquerda.

Os indicadores de deslocagdo em frente e marcha-atras sdo apresentados no ecra.

Cartdo de perfil de condugdo em frente Marcha a frente ativa Cartdo de perfil de condugdo em marcha-atras Marcha-atras ativa

126

%

S : . Te -

ﬁ Para girar a cadeira, apenas tem de ativar a almofada esquerda ou direita.

Alterar os cartées de fungdes

ﬁ Para saber a diferenca entre um cartdo de fungdes e um perfil, consulte a sec¢do 2.2.3 Descrigcdo geral do cartdo de fungées de utilizador,
pdgina 10.

Recline

1. Prima brevemente o interruptor de modo para ﬂ v

alterar o cartdo de fungdes.
2. Prima prolongadamente o interruptor de modo para
alterar o perfil.

As fungOes de assento apenas podem ser utilizadas com a
almofada direita ou esquerda do controlo de cabega.

@
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4.20.8 Utilizar o controlo de proximidade com quatro interruptores

é ATENCAO!
Risco de lesdes graves

Os sensores de proximidade sdo sensiveis a dgua. Se houver uma quantidade suficiente de dgua junto aos sensores, estes podem ser

ativados, levando a cadeira de rodas elétrica a mover-se inadvertidamente.

— Nao utilize o controlo de proximidade com quatro interruptores em condigdes meteoroldgicas humidas.

— Nao utilize o controlo de proximidade com quatro interruptores se houver a possibilidade de agua entrar em contacto com os
sensores.

O controlo de proximidade com quatro interruptores é uma operacgdo de trés quadrantes. O controlo de proximidade com quatro interruptores
tem quatro sensores de proximidade que lhe permitem operar uma cadeira de rodas elétrica ou alterar os cartdes de fungdes. Os sensores sdo
ativados assim que uma entrada chega a distancia de 6 mm dos sensores.

Por predefini¢do, os sensores ligam-se assim que a cadeira de rodas é ligada e desligam-se assim que a cadeira de rodas é desligada.

o Ao ligar o controlo de proximidade com quatro interruptores automaticamente com a cadeira de rodas, ndo pode cobrir os sensores de
H proximidade, caso contrdrio sera apresentada uma adverténcia de OON de tragdo que impede a cadeira de rodas de se mover. Para mais
informagdes sobre o OON, consulte a sec¢do 6.2 OON (Out Of Neutral), pdgina 104.

A imagem abaixo mostra um exemplo de configuragdo em combinagdo com um tabuleiro Eclipse. Para um ajuste personalizado, contacte o
seu fornecedor.

=3

1. Cubra o sensor ® para andar em frente.

2. Para andar em marcha-atras, cubra o sensor © para mudar de dire¢3o.
Cubra o sensor ® para andar em marcha-atras.

3. Cubra os sensores ® e ® para virar para a esquerda.

4. Cubra os sensores © e ® para virar para a direita.

5. Cubra o sensor © para mudar o cartdo de fungdes.
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Os indicadores de deslocagdo em frente e marcha-atras sdo apresentados no ecra.

Cartdo de perfil de condugdo em frente Marcha a frente ativa Cartdo de perfil de condugdo em marcha-atras

proie 13:37 proie 13:37

Drive Drive

12k

ﬁ Para girar a cadeira de rodas, basta cobrir os sensores @ ou ©.

4.20.9 Utilizar o interruptor de paragem do comando

Marcha-atras ativa

O interruptor de paragem do comando permite parar a cadeira de rodas a uma distancia de aproximadamente seis metros (20 pés).

®@'©

1. Prima o botdo STOP ® A para parar a cadeira de rodas.

2. Prima o botdo GO ® para permitir que a cadeira de rodas se mova novamente.
Caso perca o comando e ndo seja possivel operar a cadeira de rodas, desligue a ligacdo jack da caixa do interruptor de
paragem do comando do mddulo de alimentagao.

~—
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4.20.10 Utilizar o emulador de rato sem fios

1. Ligue o Bluetooth na sua caixa de ligagdao premindo um interruptor externo até ouvir um sinal sonoro longo.
2. Ligue o emulador do rato sem fios ao seu computador através da porta USB.
3. O emulador do rato e o controlo de cabega ligam-se automaticamente.
4. A configuragdo predefinida é:
¢ Almofada traseira: e Almofada direita: e Almofada
O rato move-se para cima e para O rato move-se para a esquerda e para a esquerda:
baixo direita selecionar

O movimento e o comportamento do rato podem ser alterados através dos interruptores localizados na parte posterior
do emulador do rato sem fios.

Interruptor Dip 1 e 2: Movimento inicial do rato

> il f ! L

lento lento médio rapido médio rapido

Inicialmente é velocidade é mais lenta para obter maior precisdo. E definido e utilizado em conjunto com o atraso do cursor para facultar ao
utilizador a capacidade de mover o rato mais lentamente de inicio e, em seguida, acelerar a velocidade apds um periodo de tempo definido
para se deslocar pelo ecra de forma mais eficiente.

Interruptor Dip 3 e 4: Velocidade maxima do cursor ou do rato

® il U il Il

desativado 2x base 4x base 8x base

Esta definigdo controla a velocidade maxima do cursor e é a velocidade que o rato ird ganhar apds a velocidade inicial. Nota: a velocidade base
é definida no painel de controlo das definigdes do rato do computador.
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©

Interruptor Dip 5 e 6: Atraso do cursor

il

desativado

f

1,0 seg.

il

2,0 seg.

L

4,0 seg.

Este é o periodo de tempo
utilizada em conjunto com

inicial durante o qual o interruptor tem de ser premido sem soltar antes de o cursor acelerar. Esta defini¢do é
as definicGes de movimento inicial do rato e de velocidade maxima do cursor.

©

Interruptor Dip 7 e 8: Atraso do interruptor

1N

desativado

i

0,5 seg.

it

1,0 seg.

i

2,0 seg.

Esta defini¢do controla o periodo de tempo durante o qual os interruptores direcionais tém de estar ativados antes de o cursor se mover.
Permite ter em conta eventuais fechos acidentais de interruptores. Nota: aplica-se apenas aos interruptores direcionais.

®

Interruptor Dip 9 e 10: Atraso do bloqueio

il

desativado

f

1,0 seg.

il

2,0 seg.

UL

4,0 seg.

desativar o bloqueio.

Esta definigdo controla o periodo de tempo durante o qual o interruptor de clique esquerdo e direito tem de ser premido até bloquear.
Quando o bloqueio deixar de ser necessario, prima o interruptor de clique direito ou esquerdo durante o mesmo periodo de tempo para

®

Interruptor Dip 11 e 12: Opg¢des de movimento do cursor

1

3 interruptores

UM

4 interruptores

It

4 interruptores

i

5 interruptores

Os interruptores 11 e 12 devem estar na posi¢ao BAIXO p

ara utilizar com o controlo de cabega para uma emulagdo de rato de 3 interruptores.

@

]

OFF (DESATIVADO)

!

ON (ATIVADO)

OFF: velocidade original do rato; melhor para PC.
ON: aumenta a velocidade do rato em 1/3; melhor para MAC.

97

1640766-K



4 Utilizagao

Os numeros 0 a 6 descrevem a agdo que o rato deve realizar.
As letras ® a (® descrevem a diregdo da entrada que leva a a¢do do rato.

Numero Agdo do rato Diregdo da entrada Acao do rato
0 Sem alteragdes ® Marcha atras Sem alteragdes
1 Para baixo Para a esquerda rDalzce;gao esquerda e direita do
' — Direcs - .
2 Para a esquerda © Right (Para a direita) irecdo para cima e para baixo
do rato
3 Right (Para a direita) © Marcha a frente Clicar com o botdo esquerdo

Clicar com o botdo

4 P i S It o)
ara cima ® esquerdo em alteragBes
5 Clicar com o botdo ® Clicar com o botdo Sem alteraces
direito direito ¢

Clicar com o botdo
esquerdo

Os ajustes seguintes sdo apenas exemplos e podem ser regulados de acordo com as necessidades do seu fornecedor.

ﬁ A dire¢do da entrada/agdo do rato (0—6) ndo pode ser duplicada num dado conjunto de dois interruptores, exceto para zero.

4.21 Desativar o Bluetooth

A funcionalidade de Bluetooth integrada pode ser desativada ao ligar o sistema.

1. Prima sem soltar a tecla ON/OFF durante mais de trés segundos.

A funcionalidade desativada do Bluetooth é indicada por um icone na barra de estado e pela intermiténcia, durante seis segundos, do LED de
estado dentro da tecla ON/OFF.
A funcionalidade de Bluetooth é retomada da préxima vez em que o sistema for ligado.
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4.22 Carregar as baterias

ADVERTENCIA!
Risco de les6es, danos ou morte

A orientacgdo incorreta do(s) cabo(s) do carregador pode causar perigo de trope¢do, emaranhamento ou asfixia que podem resultar em
lesGes, danos ou morte.
— Certifique-se de que todos os cabos do carregador estdo orientados e presos corretamente.

— E necessaria supervisao cuidada e especial atengdo quando carregar a cadeira de rodas perto de criangas, animais de estimagdo ou
pessoas com deficiéncias fisicas/mentais.

ﬁ Ligue e desligue a alimentagdo antes de efetuar o carregamento, se a cadeira de rodas ndo tiver sido utilizada durante um periodo de 24

horas. Deste modo, ird assegurar que o indicador avangado da bateria regista a carga para dar uma leitura exata durante a utilizagdo da
cadeira de rodas.

1. Ligue o carregador da bateria a tomada do carregador do comando ®.

Se o comando estiver ligado, o indicador da bateria indica que o sistema esta ligado ao carregador apresentando uma sequéncia de carregamento
e, em seguida, apresentando o estado de carga aproximado da bateria no fim da sequéncia de carregamento.
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4 Utilizagao

A A barra da bateria é
I —— . S .
/| apresentada a vermelho se Sincronizagdo da bateria

a carga for < 20%

A barra da bateria é
e e APTesentada a cor de
laranja se a carga se
encontrar entre 20% e 60%

2  Apenas NOVAS baterias — A cadeira de rodas deve estar ligada durante o
carregamento para assegurar que sao apresentados niveis de carga da
bateria exatos no comando. As novas baterias tém de ser completamente
carregadas. O procedimento de sincronizagdo da bateria DEVE ser realizado
no prazo de 24 horas apos ligar a cadeira de rodas. O procedimento de

A barra da bateria é sincronizagdo da bateria pode ser encontrado no manual de assisténcia do
— .~ .=gm apresentadaaverdesea sistema LiNX e deve ser realizado por um fornecedor ou técnico
carga se encontrar entre qualificado.

60% e 100%

4.22.1 Alarmes de bateria

No lado direito da barra de estado, sdo apresentados trés alarmes de bateria:

A ~
12:00 P aEl Sobretensdo

Profile

E apresentado se as baterias estiverem sobrecarregadas. Desligue o carregador da bateria imediatamente.

) ! Tensdo baixa
Profile v

E apresentado se as baterias estiverem descarregadas. Desligue a cadeira de rodas e carregue as baterias imediatamente.

Profile 12:00 o2 @ Descarga profunda

E apresentado se a tens3o da bateria descer abaixo da tens3o de corte da bateria. Indica que a bateria est4 descarregada e que, se a bateria

descarregar mais, ocorrerdao danos. A buzina também soa uma vez de dez em dez segundos durante o estado de descarga profunda ativa.
Desligue a cadeira de rodas e carregue as baterias imediatamente.
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4.23 Utilizar o carregador USB

é CUIDADO!
Risco de lesao
A utilizagado do telemdvel enquanto opera a cadeira de rodas elétrica pode levar a acidentes, que poderdo causar lesées ou danos

materiais.
— Utilize o telemdvel apenas em conjunto com um equipamento maos-livres para operar a cadeira de rodas elétrica enquanto conduz.

| AVISO!

Manuseie o carregador USB com cuidado, caso contrdrio, podem ocorrer danos.

— Mantenha sempre o carregador USB seco. Se o carregador USB se molhar, deixe-o secar antes de usar.
— Na&o utilize nem guarde o carregador USB em locais sujos ou com po.

— Na&o insira objetos agugados nas portas USB.

Com o carregador USB, pode carregar a bateria do seu telemoével ou de um dispositivo compativel caso ndo tenha acesso a uma fonte de
alimentagdao normal. Ambas as portas USB podem ser utilizadas em simultaneo, e cada porta USB tem uma corrente de carregamento até 1 A.

1. Abraatampa®.
2. Ligue o dispositivo a porta USB.

o
ﬂ Feche a tampa quando nao estiver a utilizar as portas USB.

A utilizagdo do carregador USB influencia a autonomia de tragdo da cadeira de rodas elétrica. Para mais informagdes sobre a autonomia de
tragdo, consulte a secgdo sobre dados técnicos do manual de utilizagdo da sua cadeira de rodas elétrica.

=3
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5 Manutengao

AVISO!

A montagem ou manutengdo incorreta do controlo de sopro

e sucgdo pode causar danos no modulo de entrada devido a

4gua ou saliva.

— A boquilha e o tubo de respiragdo TEM de estar
completamente secos antes da instalagdo.

5.1 Substituir a boquilha

52 S

1640766-K

1. Retire a boquilha ® do pescogo de
ganso ®.Certifique-se de que deixa o
interruptor de labios © na manga retratil,
para que se mantenha junto da boquilha.
2. Insira a nova boquilha.

ubstituir o absorvedor de saliva

AVISO!

Se o absorvedor de saliva for inserido ao contrario, o

maddulo de entrada pode ser danificado pela dgua ou saliva.

— Certifique-se de que insere o absorvedor de saliva na
orientagdo correta.

— 0O absorvedor de saliva TEM DE ser instalado para reduzir
o risco de entrada de dgua ou saliva no médulo de
entrada.

5 Manutengdo

Retire o parafuso/parafuso de rosca ®
e a cobertura do encosto ®.

Retire o absorvedor de saliva © do
tubo.

3. Insira um novo absorvedor de saliva com a inscri¢do INLET voltada
para o médulo de entrada.

5.3 Limpar o controlo de sopro e sucgao

Recomenda-se a sua limpeza pelo menos duas vezes por semana.

1. Retire a boquilha ® e o interruptor de
labios © do pescogo de ganso ®.

Retire o tubo de respiragdo do absorvedor de saliva, consulte

5.2 Substituir o absorvedor de saliva, pdgina 102.

3. Posicione o recipiente por baixo do tubo de respiragdo para
recolher a dgua e o elixir.

4. Lave a boquilha e o tubo de respiragdo com dgua corrente
quente.

5. Enxague com elixir bucal para desinfetar.

Deixe secar completamente antes da instalagdo.

7. Instale a boquilha, o interruptor de labios e o tubo de

respiragao.

o
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6 Resolugao de problemas

6.1 Diagnostico de falhas
Se o sistema eletrénico mostrar uma falha, utilize o seguinte guia de
localizagdo de falhas para a encontrar.
o2  Certifique-se de que o sistema eletrdnico de tragdo esta ligado
H antes de iniciar qualquer diagnéstico.
Se o visor de estado estiver DESLIGADO:

* Verifique se o sistema eletrdnico de tragdo esta ligado.
o Verifique se todos os cabos estdo corretamente ligados.
e Assegure que as baterias ndo estdo descarregadas.

Se for apresentado um numero de falha no visor de estado:

e Avance para a secgdo seguinte.

6.1.1 Cddigos de falha e de diagndstico

Se ocorrer uma falha no sistema enquanto este

1 esta ligado, é apresentado o icone de falha ®
na barra de estado. O nimero no interior do
triangulo indica o tipo de falha.

Além disso, o LED de estado dentro da tecla ON/OFF
fica vermelho e intermitente. O numero de
intermiténcias é idéntico ao niumero indicado na barra
de estado.

A tabela abaixo descreve a indicagdo da falha e algumas agGes
possiveis que podem ser tomadas para retificar o problema. As agoes
listadas ndo sdo apresentadas por uma ordem especifica e sdo apenas
sugestoes.

1640766-K

6 Resolugdo de problemas

Aintengdo é que uma das sugestdes o possa ajudar a resolver o
problema. Em caso de duvida, contacte o seu fornecedor.

icone de
falha

Descrigao da
falha

Acao possivel

Falha do
comando

Verificar os cabos e os
conectores.

Contactar o fornecedor.

Falha de rede
ou configuragao

Verificar os cabos e os
conectores.

Voltar a carregar as
baterias.

Verificar o carregador.

Contactar o fornecedor.

Falha do motor
11

==

Falha do motor
21

Verificar os cabos e os
conectores.

Contactar o fornecedor.
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icone de
falha

Descricao da
falha

Agdo possivel

Falha do travdo
magnético
esquerdo

Falha do travao

Verificar os cabos e os
conectores.

Verificar se o travdo
magnético esta engatado.
Consultar a sec¢do
"Empurrar a cadeira de
rodas elétrica no modo de
ponto-morto" no manual

mag_nético de utiliza¢do da sua cadeira

direito de rodas.
Contactar o fornecedor.
Verificar os cabos e os
conectores.

Falha do Verificar os moédulos.

maodulo (outra Voltar a carregar as

E que ndo o baterias.
médulo do Se a cadeira ficar
comando) bloqueada, recuar ou

remover o obstaculo.
Contactar o fornecedor.

A configuragdo dos motores depende do modelo da cadeira de

rodas

104

6.2 OON (Out Of Neutral)

OON (“Out Of Neutral”, fora da posi¢do neutra no arranque) é uma
funcionalidade de seguranca que impede o funcionamento acidental
das fungbes da cadeira de rodas elétrica quando o principal dispositivo
de controlo do sistema entra e sai da posi¢ao neutra.

Para os joysticks proporcionais, ocorre uma posigao fora da posi¢do
neutra quando o joystick esta fora da ou é superior a janela da posigao
neutra. Para os joysticks discretos (de switch), ocorre uma posigéo fora
da posigdo neutra quando o joystick esta fora da ou é superior ao
limiar de switch. Para os switches, a posi¢do fora da posi¢do neutra é
guando um ou mais switches sdo ativados.

Uma indicagdo OON é apresentada quando a entrada primdria esta
fora da posigdo neutra e ocorre uma das seguintes situagdes:

e quando o sistema estd a ligar,

e apos alterar uma fungdo,

e quando o sistema sai de um estado de inibigdo ou bloqueio de
tragdo,

e quando se sai do menu de definigdes,

e quando se sai da navegacdo indireta,

e quando se sai do modo de Repouso ou

¢ no modo Live Handover.
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ﬂ A ativagdo do OON é ligeiramente diferente entre um perfil de

condugdo e um perfil de ndo-condugdo para quadrantes que
ndo tém saida programada.

Para perfis de ndo-condugdo, como assentos, o OON nao
é ativado se a entrada primadria estiver dentro e fora da
posigdo neutra num quadrante, que ainda nao foi
programado para uma saida. Isto é particularmente util,
por exemplo, para os utilizadores de Controlo de cabega
que podem ter apenas as almofadas esquerda e direita
programadas para saida, o que permite repousar a
cabega na almofada central sem ativar um OON.

Para perfis de condugdo, independentemente da
forma como os quadrantes s3o programados, o OON
é sempre ativado quando a entrada primdria esta
fora da posicdo neutra durante a ativagdo ou
quando se reativa da suspensdo.

Adverténcia de OON de tracao

1640766-K

Durante uma adverténcia de OON de tragdo, é
apresentada a sobreposi¢ao de OON e a cadeira de
rodas ndo se move. Se a entrada primdria voltar a

rodas desloca-se normalmente.

posi¢do neutra, a adverténcia é eliminada e a cadeira de

6 Resolugdo de problemas

Adverténcia de OON de assento

rofie1  13:37

Recline

W

=2

Durante uma adverténcia de OON de assento, é
apresentada a sobreposi¢cdo de OON e os movimentos
do assento ndo funcionam. Se a entrada primaria voltar
a posi¢ao neutra, a adverténcia é eliminada e os

movimentos de assento funcionam normalmente.
ANV AN NN\\\J

Adverténcia de OON de utilitario

Durante uma adverténcia de OON de utilitario, é
apresentada a sobreposi¢ao de OON e as fungdes de
utilitario ndo funcionam. Se a entrada primaria voltar a
posi¢do neutra, a adverténcia é eliminada e as fungGes
de utilitario funcionam normalmente.
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7 Dados técnicos

7 Dados técnicos

7.1 Especificagdes técnicas

Especificacoes mecanicas

Condigbes admissiveis de funcionamento, armazenamento e humidade

Limites de temperatura de funcionamento de acordo com a norma e —25°  450°C
ISO 7176-9:
Temperatura recomendada de armazenamento: e 15°C

Limites de temperatura de armazenamento de acordo com a norma . —40° . +65°C
ISO 7176-9:
Limites de humidade de funcionamento de acordo com a norma ISO 7176-9: e 0..90%HR
Grau de protecg3o: o IPXx41

1 A classificagdo IPX4 significa que o sistema elétrico esta protegido contra salpicos de agua.

Forgas de funcionamento

Botdo de alimentagdo ¢« 25N

EspecificagGes elétricas

Parametro Min. Nominal A Units (Unidades)
Tensdo de funcionamento (Vbatt) o 17 o 24 e 34 o V

Corrente em estado inativo - « 70 - e mAa24Vv
Corrente de repouso (desligado) - - « 0,23 e mAa24V
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