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Geral

1 Geral

1.1 Introducgao

Este manual de assisténcia contém informacdes acerca da montagem, ajuste e manutengdo avanc¢ada do produto. Para
garantir a seguranga durante o manuseamento do produto, leia atentamente este documento o manual de utilizagdo e
siga as instrucbes de seguranga.

Pode encontrar o manual de utilizagdo no site da Invacare ou contactar o representante da Invacare para o efeito.
Consulte os enderecos no final deste documento.

A Invacare reserva-se o direito de alterar as especificagdes do produto sem aviso prévio.

Antes de ler este documento, certifique-se de que tem a versdo mais recente. A versdao mais recente esta disponivel no
site da Invacare, em formato PDF.

Para pré-venda e informacGes do usuario, consulte o manual de utilizagdo.

Para obter mais informag¢des sobre o produto, por exemplo, avisos de seguranga de produtos e retiradas de produtos do
mercado, contacte o seu distribuidor da Invacare. Consulte os enderecos no final deste documento.

1.2 InformagOes gerais
O trabalho de assisténcia e manutencgdo tem de ser executado tendo por referéncia este documento.

Tenha em atencdo que este documento pode conter sec¢Ges ndo aplicaveis ao seu produto, uma vez que se refere a todos
os modelos disponiveis (a data da impressdo). Salvo mengdo em contrario, cada secgdo deste documento refere-se
a todos os modelos do produto.

As configuragGes e os modelos disponiveis no seu pais podem ser encontrados em documentos de venda especificos do pais.
E imperativo que observe as informacdes de seguranca.

As informacgGes sobre o funcionamento ou sobre o trabalho de manutencdo geral e cuidados no produto devem ser
retiradas do manual de assisténcia.

A montagem dos acessoérios pode ndo ser descrita neste documento. Consulte o manual fornecido com o acessério.
Manuais adicionais podem ser encomendados junto da Invacare. Consulte os enderegos no final deste documento.

Pode encontrar informagdes sobre pecgas sobressalentes no respetivo catalogo.

As pecas sobressalentes tem de ser pecas originais da Invacare. Utilize apenas pecas sobressalentes que foram aprovadas
pela Invacare.

O produto sé pode ser objeto de manutencdo e revisdo por pessoal qualificado.

O requisito minimo para os técnicos de assisténcia € uma formacdo adequada, tal como nas areas de mecanica ciclica ou
ortopédica, ou uma experiéncia de trabalho suficientemente longa. A experiéncia na utilizagdo de equipamento de medigdo
elétrico (multimetros) também é um requisito. E recomendada formacgdo especifica na Invacare.

As alteragGes ao veiculo elétrico que ocorrem como resultado de trabalho de manutengdo ou revisdo executado de forma
incorreta ou desadequada levam a exclusdo de toda a responsabilidade da parte da Invacare.

Se tiver quaisquer problemas ou perguntas contacte o seu fornecedor.

1.3 Simbolos utilizados neste manual

Este manual inclui simbolos e palavras de sinalizacdo que se aplicam a riscos ou praticas perigosas que podem resultar em
lesGes pessoais ou danos materiais. Consulte as informacgGes abaixo para obter as definicbes das palavras de sinalizagdo.

ADVERTENCIA
Indica uma situagdo perigosa que, se ndo for evitada, podera resultar em morte ou em lesdo grave.
ATENCAO
Indica uma situagdo perigosa que, se nao for evitada, podera resultar em lesGes menores ou ligeiras.
| AVISO
* Indica uma situagdo perigosa que, se ndo for evitada, podera resultar em danos a propriedade.
i Sugestdes
Fornece sugestGes, recomendagGes e informagGes Uteis para uma utilizagdo eficiente e sem
problemas.
Ferramentas

B
=—C

Identifica as ferramentas, os componentes e itens variados necessarios para poder realizar um
determinado trabalho.

1637470-) 5
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Outros simbolos

(Ndo se aplica a todos os manuais)

Responsavel no Reino Unido
Indica que um produto ndo foi fabricado no Reino Unido.

Y Y Pessoa e trés setas
Q‘ Indica regras de reciclagem e separagdo (apenas relevante em Franca).

1.4 As imagens deste manual

As imagens detalhadas neste manual apresentam marcas para identificar os vdrios componentes. As marcas dos
componentes no texto e nas instrugdes de funcionamento estdo sempre relacionadas com a imagem diretamente acima.
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Seguranga

2 Seguranga

2

N |

Informagoes de seguranga

é ADVERTENCIA!
Os procedimentos descritos no presente manual de assisténcia devem ser realizados por um fornecedor

I

especializado ou por um técnico de assisténcia qualificado.

— Ndo manuseie este produto nem qualquer equipamento opcional disponivel sem primeiro ler e compreender
estas instrugdes e todo o material de instrugdo adicional, como os manuais de utilizagdo, os manuais de
instalagcdao ou os folhetos de instrugdes fornecidos com este produto ou com equipamento opcional.

As informagOes neste documento podem ser alteradas sem aviso prévio.

2.2 Notas de seguranc¢a sobre o sistema elétrico

ﬁ ADVERTENCIA!
Perigo de incéndio e queimadura devido a curto-circuitos elétricos

— O veiculo elétrico tem de ser completamente desligado antes da remog¢do dos componentes condutores de
tensdo. Para o efeito, remova as baterias. Para obter informagGes sobre como remover as baterias, consulte o
manual de assisténcia da cadeira de rodas especifica.

— Evite curto-circuitos nos contactos quando realizar medi¢cdes nos componentes condutores de tensao.

é ADVERTENCIA!
Risco de lesdao ou danos devido a curto-circuitos

Os pinos dos conectores dos cabos ligados ao mddulo de alimentagdo ainda podem ter corrente quando o
sistema estd desligado.
— Os cabos com pinos com corrente devem ser enrolados, presos ou cobertos com materiais ndo condutores de
modo a ndo serem expostos ao contacto humano ou a materiais que possam provocar curto-circuitos.
— Quando for necessario desligar os cabos com pinos com corrente, por exemplo, para remover o cabo
de barramento do comando por motivos de seguranca, certifique-se de que prende ou cobre os pinos
com materiais ndo condutores.

Risco de danos nos pinos dos conectores
Se tocar nos pinos dos conectores, estes podem ficar sujos ou ser danificados por descargas eletrostaticas.
— N&o toque nos pinos dos conectores.

Para maximizar o desempenho, minimizar as emissées de EMC, maximizar a imunidade de EMC e ESD, e para manter a
cablagem da cadeira de rodas segura e arrumada, observe as seguintes diretrizes:

Todos os cabos devem cumprir os requisitos da norma 1SO07176-14.

Mantenha todos os cabos tdo curtos quanto possivel.

Todos os cabos utilizados devem ser resistentes ao fogo, segundo o teste VW-1 (UL 1581) ou semelhante.

Evite anéis metalicos, especialmente anéis de cabos individuais, em vez de pares de cabos.

Tente utilizar cabos em pares ou feixes. Por exemplo, utilize os cabos positivo e negativo da bateria em conjunto e os
cabos positivo e negativo do motor em conjunto. Junte os cabos e prenda-os ao chassis.

Quando possivel, ndo encaminhe os cabos (incluindo o cabo do motor) perto da caixa do motor.

Certifique-se de que todas as caixas do veiculo, especialmente dos motores e do controlador, estdo ligadas
eletricamente.

N3do utilize o chassis do veiculo como o retorno de terra. Qualquer ligagdo elétrica de baixa resisténcia ao chassis é um
risco de seguranca e ndo é permitida pelas normas de seguranca internacionais.

Para minimizar as emissOes eletromagnéticas pelas escovas do motor, pode ser necessario colocar condensadores entre
os suportes da escova e a caixa do motor. Certifique-se de que os elétrodos estdo tdo curtos quanto possivel. Um
condensador adequado é do tipo 4n7, de 2 kV, em ceramica.

Para o melhor desempenho elétrico, o tamanho do cabo tem de ser tdo grande quanto possivel, mas ndo superior ao
que o engaste do conector pode suportar. Utilize sempre a ferramenta correta para o engaste.

Os tamanhos minimos de cabo recomendados sdo mostrados nas seccGes de cablagem.

Para sinais de corrente baixa, ndo utilize tamanhos de cabo inferiores a 0,5 mm2/20 AWG, porque os cabos mais
pequenos ndo sao suficientemente fortes para esta aplicagao.

O tipo de cabo utilizado tem de ser adequado para as condigdes mecanicas e ambientais adversas a que sera
provavelmente sujeito.

Ndo utilize cabos danificados ou gastos. Um cabo danificado pode potencialmente produzir calor, faiscas ou arcos
elétricos localizados, os quais podem causar um incéndio.

Proteja todos os cabos contra o contacto possivel com material inflamavel.
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e Se estiver equipado um feixe de cabos de extensdo, monte-o com o conector fémea na horizontal ou para baixo, e
proteja-o de salpicos diretos. Se o feixe de cabos se destinar a ser frequentemente desligado, monte o conector fémea
de modo a que fique voltado para baixo.
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Montagem

3 Montagem

3.1 Torques de aperto

ATENGAO!

A Risco de danos no veiculo elétrico devido a ligagées de plastico, porcas ou parafusos mal apertados.
— Aperte sempre os parafusos, as porcas, etc., até o torque de aperto indicado.
— Aperte com os dedos apenas os parafusos ou as porcas que nao sao listados aqui.

Os torques de aperto indicados na lista seguinte baseiam-se no didametro da rosca das porcas e parafusos para os
quais nao foram determinados nenhuns valores especificos. Todos os valores assumem que as roscas estdo secas e
ndo apresentam odleo.

Rosca Torques de aperto em Nm +10%
M4 3 Nm
M5 6 Nm
M6 10 Nm
M8 25 Nm
M10 49 Nm
M12 80 Nm
M14 120 Nm
M16 180 Nm

3.2 Tabela de conversao do sistema imperial para o sistema métrico

Pode utilizar este grafico como uma orientagdo para determinar o tamanho correto da ferramenta.

IMPERIAL METRICO
polegadas mm
5/64 1,9844
3/32 2,3813
7/64 2,7781
1/8 3,1750
9/64 3,5719
5/32 3,9688
11/64 4,3656
3/16 4,7625
13/64 5,1594
7/32 5,5563
15/64 5,9531
1/4 6,3500
17/64 6,7469
9/32 7,1438
19/64 7,5406
5/16 7,9375
21/64 8,3344
11/32 8,7313
23/64 9,1281
3/8 9,5250
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IMPERIAL METRICO
polegadas mm
25/64 9,9219
13/32 10,3188
27/64 10,7156
7/16 11,1125
29/64 11,5094
15/32 11,9063
31/64 12,3031
1/2 12,7000
33/64 13,0969
17/32 13,4938
35/64 13,8906
9/16 14,2875
37/64 14,6844
19/32 15,0813
39/64 15,4781
5/8 15,8750
41/64 16,2719
21/32 16,6688
43/64 17,0656
11/16 17,4625
45/64 17,8594
23/32 18,2563
47/64 18,6531
3/4 19,0500
49/64 19,4469
25/32 19,8438
51/64 20,2406
13/16 20,6375
53/64 21,0344
27/32 21,4313
55/64 21,8281
7/8 22,2250
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3.3 Descrigao geral dos componentes

Montagem

Mddulos de comando

DLX-REM110

Perfil de conducdo

DLX-REM211

Perfil de conducdo
Fung¢do elétrica do assento

DLX-REM216

Perfil de conducdo
Fung¢do elétrica do assento
Funcdo de iluminagao

DLX-REM400

Interface de ecrd tatil para facilitar:
— Varios perfis de condugdo

— Varias fungOes elétricas do assento
— Funcgao de iluminacgao

Botdes multifungdes

Tomadas de fichas jack de 3,5 mm

1637470-)

DLX-REM500

Interface de ecrd tatil para facilitar:
— Varios perfis de condugdo

— Varias fungOes elétricas do assento
— Funcgao de iluminagao

Botdes multifungdes

Tomadas de fichas jack de 3,5 mm
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Moddulos de comando secundarios

LINX IDC
Comando duplo intuitivo

e Botdo para ligar/desligar
e Botdo de velocidade
e Ecrd para indicador de dire¢dao da condugao

DLX-CR400
Comando compacto

e Botdo para ligar/desligar
e Botdo de menu
e Ecra para fungdes de tragdo, assento e conectividade

DLX-CR400LF
Comando compacto de forga reduzida

e Como comando compacto
e Com joystick de for¢a reduzida

DLX-ACU200
Unidade de controlo do assistente

e Botdo de selegdo para ligar/desligar respetivamente

e Botdo de menu

e Ecrd para perfis de condugdo e assento e indicagdo
de "quem tem o controlo"

DLX-REMO50

¢ Unidade de controlo do assistente com perfil de
condugdo

12 1637470-)
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Componentes ASL
ASL 138

Joystick de controlo de extremidades

ASL 133

Joystick compacto com um switch

ASL 130

Microjoystick de controlo de extremidades

ASL 132

Joystick compacto

ASL 109

Controlo de cabeca com sopro e sucgdo

ASL 104/ASL 104P

Controlo de cabega

1637470-) 13



Invacare® LiNX

Componentes ASL

ASL 106

Controlo com quatro switches de proximidade

ASL 504

Switch de paragem do comando

Acessorios sem fios para ATOM:

Emulador de rato sem fios ASL 558
Recetor sem fios com trés switches ASL 557-3

Modulos de alimentagdo

DLX-PM60

Corrente maxima de 63 A

2 tomadas de barramento
Compensacgdo de carga dinamica
Compensacgdo de carga adaptativa
Porta de utilitario

Reldgio de tempo real

(B

BB, o)

DLX-PM75

Corrente maxima de 78 A

2 tomadas de barramento
Compensacgdo de carga dinamica
Compensagdo de carga adaptativa
Porta de utilitario

Reldgio de tempo real

(B

BB, o)

DLX-PM120

Corrente maxima de 120 A

2 tomadas de barramento
Compensacgdo de carga dinamica
Compensacdo de carga adaptativa
Porta de utilitario

Reldgio de tempo real

DLX-PM75AL

Corrente maxima de 78 A

2 tomadas de barramento
Compensacgdo de carga dinamica
Compensagdo de carga adaptativa
Porta de utilitario

2 atuadores

3 luzes

Relégio de tempo real

14

DLX-PM120AL

Corrente maxima de 120 A

2 tomadas de barramento
Compensacdo de carga dinamica
Compensagdo de carga adaptativa
Porta de utilitario

2 atuadores

3 luzes

Relégio de tempo real
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Montagem

Madulos e interfaces de assento LiNX

DLX-ACT200

e 2 canais de atuador

2 portas de barramento

e 1 porta de entrada de fim geral (GPI, general purpose
input) de 6 pinos

e LED de estado do médulo

Alimentacdo do atuador fornecida através do

[©
ol
[©
ol
Com
@]

barramento
DLX-ACT400
52 (e 9=
I e 4 canais de atuador

e 2 portas de barramento

e 1 porta de entrada de fim geral (GPI, general purpose

input) de 6 pinos

LED de estado do mddulo

e Alimentacdo do atuador fornecida através do
barramento

GLM-CONX4
Conector de 4 vias

e Bloco de expansdo para ligagdo a varios mddulos
adicionais num sistema LiNX

DLX-IN200
Moddulo de entrada

Conector DB9 para entradas proporcionais e comutadas
Fonte de alimentacdo de 12 V (200 mA)

Entrada de ficha jack (estéreo)

2 conectores de barramento LiNX

Indicador de atividade que apresenta pedidos de
entrada

DLX-IN500
Moddulo de entrada

Conector DB9 para entradas proporcionais e comutadas
Fonte de alimentagdo de 12 V (200 mA)

Bocal de sopro e sucgdo

Entrada de ficha jack (estéreo)

2 conectores de barramento LiNX

Indicador de atividade que apresenta pedidos de
entrada

DLX-OUT500
Moddulo de saida

Conector DB9 para saidas comutadas
Saida de ficha jack (estéreo)

2 conectores de barramento LiNX
Indicador de estado

Cabo de barramento; comprimento de 300 a 2500 mm

1637470-)

Feixe de cabos de extensdo; comprimento de 640 a 900 mm
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Invacare® LiNX

Acessorios elétricos do assento

ASL300

Switch oval

e Switch de contacto momentaneo
¢ Normalmente aberto

¢ Ficha jack mono

=\ Switch de botdes estéreo
e 2 switches
o ¢ Ficha jack estéreo
—/
( N\ Botdo alternador switch
O e Switch alternador
e Normalmente aberto

* Ficha jack estéreo

Switch de 4 vias

e 4 switches

o: e Conector DB9

Switch alternador de 4 vias

e 4 diregGes basculantes
@ e Conector DB9

Switch de 10 vias

e Moddulo apenas de hardware que fornece acesso direto

OXONOR®,
% q %} %} s e simples a fungBes de assento elétricas
O0O00

DLX-FKEYO1

e Para sistemas com um atuador fisico
e Controlo de assento elétrico através do switch oval,
switch estéreo ou botdo alternador switch

DLX-FKEYO02

e Para sistemas com dois ou mais atuadores fisicos
e Controlo de assento elétrico através do switch de 4
vias ou do switch alternador de 4 vias
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Montagem

DLX-GYR100
Modulo LiINX G-Trac

e Estabiliza o comportamento de conduc¢do da cadeira
de rodas

DLX-USB02
Carregador USB LiNX

e 2 portas para carregador USB
e Corrente de carregamento de 1 A por porta
e Tampodes de protecdo de borracha

3.4 Montar o mddulo de alimentagao

A orientagdo de montagem do mddulo de alimentagdo que é

de rodas tem de ser observada.
Dimens6es dos mddulos de alimentagdo

DLX-PM60, DLX-PM75, DLX-PM120

168 1 mm

DLX-TILT201-A
Sensor de angulos

e Mede o angulo do encosto

especificada pela Invacare para cada modelo de cadeira

" 88 +1 mm

DLX-PM75AL, DLX-PM120AL

180 +1 mm

43 £1 mm |

168+ 1 mm

~ 107+1mm |

1637470-)

180+1mm
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Invacare® LiNX

Montagem correta

© 0 @ ®

Parte traseira
Conectores
Parte superior

Base

Os mddulos de alimentacdo podem ser colocados de lado ou em angulo. Quando colocar os mddulos de alimentagdo em
angulo, assegure-se de que os conectores ® estdo voltados para baixo, de modo a que as reentrancias dos mesmos ndo

acumulem nem retenham matérias ou liquidos estranhos.

Montagem incorreta

© 0 @ ®

Testes

O sistema LiNX tem de ser completamente testado depois de todos mddulos e cabos terem sido instalados.

18

Parte traseira
Conectores
Parte superior

Base
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Montagem

3.5 Posi¢oes de montagem em cadeiras de rodas

i As posi¢gdes dos modulos de alimentagdo @ e DLX-ACT200/400 ®, consoante o modelo e a configuragdo da cadeira
de rodas, sdo mostradas na tabela abaixo. Para obter informagdes adicionais sobre o acesso a componentes,
consulte o Manual de assisténcia do modelo da cadeira de rodas especifica.

Tragdo pelas rodas traseiras

Tragdo pela rodas centrais

AVIVA RX com assento
Modulite

Pronto M41, TDX SP2, TDX
SP2 de base estreita, TDX
SP2 de base larga com
assento Modulite

AVIVA RX com assento Ultra
Low Maxx

!

()
.

TDX SP2 de base estreita e
TDX SP2 de base larga com
assento Ultra Low Maxx

Bora/Spectra XTR, Spectra
XTR HD sem dispositivo
de elevagdo/mddulo de
inclinacao

Bora/Spectra XTR, Spectra
XTR HD com dispositivo
de elevagdo/mddulo de
inclinacdo

Fox

Kite, Kite HD

Storm4, Storm#4 X-plore,
Storm# Max!

Stream?!

1637470-)
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1 Nenhum DLX-ACT200/400 nos modelos Storm* Max e Stream

3.6 Saidas de pinos das portas
DLX-PM60, DLX-PM75, DLX-PM120

® © O

[5@ %\\

iDclooenol @

®

® Barramento de comunicagdes LiNX

Porta M1 de travdo de estacionamento/motor
© Porta da bateria

© Porta M2 de travdo de estacionamento/motor
® Porta de utilitério

DLX-PM60AL, DLX-PM75AL, DLX-PM120AL

oo oL

© ® ®

Barramento de comunicagdes LiNX

® ®

Porta M1 de travdo de estacionamento/motor
Porta da bateria

Porta M2 de travdo de estacionamento/motor
Portas de atuador

Porta de iluminagao

®© @® ® © O

Porta de utilitario

3.7 Configuracoes da porta do atuador (configuragao de fabrica)

As portas do atuador, as propriedades e o comportamento de cada atuador sdo definidos pela Invacare. Pode alterar
a velocidade, a dire¢do e o modo de funcionamento. Estas alteragGes sdo realizadas em menus diferentes. Consulte a
seccdo Modificar os pardmetros de assento.

Movimento do assento

A deslocagdo do assento é denominada movimento de assento. O movimento de assento define o icone apresentado na
interface do utilizador, a velocidade geral, os atuadores individuais e as respetivas velocidades. Um movimento de assento
pode controlar um ou mais atuadores. Existem seis movimentos de assento definidos na configuragdo de fabrica.

Func¢do de assento
A fungdo de assento é introduzida pelo utilizador e define a forma como o movimento é utilizado.

Os madulos de alimentagdo «AL» que incluem atuadores e luzes tém duas portas de atuador. Se necessario, e com
base na configuragdo, o sistema é completado com o DLX-ACT200 ou DLX-ACT400. Os capitulos seguintes detalham a
configuragdo da porta por médulo/configuragdo.
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3.7.1 Configura¢des de portas para sistemas com o DLX-REM2xx (versdao para a UE com o assento

Modulite)
Canal Movimento de assento (icone) Fungdo de assento (funcionamento)
® Inclinar FWD/REV proporcional
N
0.00
Reclinar FWD/REV proporcional
<
0.00
© Perna direita FWD/REV proporcional
<
0 00 Ambas as pernas
© Perna esquerda/ D FWD/REV proporcional
Apoio de pernas <
montado ao centro 0 "
)
0.0
® Elevador FWD/REV proporcional
Nl
0.00

Configuragao da porta sem elevador

Mddulo de
alimentacdo

DLX-ACT200

DLX-ACT400

1637470-)
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Configuragdo da porta com elevador

Modulo de

alimentagdo f .ﬁ)] - H @ H

Eeeeenedkx [EeDEOrF e (]|

|

DLX-ACT200

DLX-ACT400

3.7.2 Configuragdo de porta para sistemas ndao expansiveis (versao para os EUA)

Os sistemas ndo expansiveis estdo equipados com interruptores externos e uma tecla de fungdo para controlar as fungdes
de assento elétricas. Para obter mais informagGes sobre as teclas de fungdo, consulte a secgdo 3.7.4 Configuragbes de
porta para Functionkeys, pdgina 24.

Sistemas com um atuador

s
T
C

Canal Movimento de assento (icone) Fungdo de assento (funcionamento)

® Apenas reclinagdo FWD/REV proporcional

)
0.00
Apenas inclinagdo FWD/REV proporcional

N
0.00
Apenas para o modelo LNX FWD/REV proporcional

O

0es
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Sistemas com dois atuadores

Montagem

Canal Movimento de | Movimento de | Movimento de | Movimento de | Movimento de | Fun¢ao de
assento (icone) | assento (icone) | assento (icone) | assento (icone) | assento (icone) | assento
(funcionamento)

® Inclinar Inclinar Reclinar Perna esquerda | Reclinar FWD/REV
. . . D . proporcional
N N N ) <
0.00 0.00 0.00 0.08 0.00

Elevador LNX LNX Perna direita Inclinar FWD/REV
D D D D e
N ) N < N
0.00 0ee Qe 080 0.00

3.7.3 Configuracdo da porta para sistemas com o DLX-REM400 e DLX-REM500 (com o assento

Ultra Low Maxx)

[IOEEE@L ]

|
[ 1

@H

CJ 3
OS4O=
C

Canal Movimento de assento (icone) Fungdo de assento (funcionamento)
® Inclinar FWD/REV proporcional
LN
Elevador FWD/REV proporcional
© Apoio de pernas direito FWD/REV proporcional
© Apoio de pernas es:u‘erdo FWD/REV proporcional

1637470-)
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Canal Movimento de assento (icone) Fungdo de assento (funcionamento)
® LNX FWD/REV proporcional
® Reclinar FWD/REV proporcional

3.7.4 Configuracdes de porta para Functionkeys

Se o sistema estiver equipado com um switch externo para controlar as fun¢des de assento elétricas (exceto uma caixa de
fungGes 10 botdes), uma functionkey para estabelecer uma interface entre os switches é uma opc¢do a considerar. Existem
duas configuragbes diferentes para as functionkeys. O tipo de functionkey determina o comportamento do sistema em
relacdo ao controlo dos atuadores. As propriedades e o comportamento por switch sdo definidos pela Invacare e podem
ser reatribuidos através da porta a qual a entrada de controlo esta ligada. A reatribuicdo é efetuada na seccio CONTROL
INPUTS/OUTPUTS do respetivo modulo. Consulte a seccdo 9.15.6 Configurar switches externos, pdgina18Q

Tipo 1: Sistema com um atuador (SAS, Single Actuator System)
Esta functionkey destina-se a sistemas com um atuador fisico. Estd disponivel numa configuragdo:
e FKEYO1TDC: controlo do atuador através de switches e do joystick

Os switches externos para controlar as fun¢des de assento elétricas tém de ser ligados as tomadas de ficha jack.
Consulte a tabela abaixo.

;

Ficha jack estéreo para ligar switch estéreo ou botdo alternador switch

@

® Ficha jack mono para ligar switch oval

Tipo 2: Sistema de multiplos atuadores (MAC, Multi-Actuator System)
Esta functionkey destina-se a sistemas com dois ou mais atuadores fisicos. Esta disponivel numa configuracdo:

e FKEYO2TDC: controlo do atuador através de switches e do joystick

O switch de 4 vias ou o alternador switch de 4 vias tem de ser ligado a tomada DB9.

3.8 Diagramas de cablagem

i Os diagramas seguintes mostram a cablagem para uma cadeira de rodas numa configuracdo complexa, incluindo os
varios atuadores, as luzes e a unidade de controlo do assistente.

o
]|  Para identificar o comprimento necessério do cabo, consulte as tabelas abaixo ou mega o cabo ap6s o remover.
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3.8.1 Cablagem para o sistema de assento Modulite

Montagem

Cablagem para Modulite: dispositivo de elevagao, inclinagdo, reclinagdo, apoios de pernas elevaveis elétricos, luzes,

controlo duplo, entrada secundaria, DLX-ACT400, GLM-CONX4 (2x), DLX-IN200 e carregador USB

Actuator
Legrest right

Actuator
Recline

angle sensor

Conventional Version

Primary
US| Remote

DLX-ACU200/
DLX-REMOS0

=]

GLM-CONX4  |eus

Secondary
8Us | Remote

Tilt
Actuator
Lifter

Actuator

Rear Rear
light indicator

Head
light LH

2
|
\

2

Rear Rear
light indicator

1
[
\

Head
light RH

1

t
Power module
DLX-PM120AL

eg

Microswitch
Slow-Stop 2

GLM-CONX4
aus

B
o

G-Trac sensor
DLX-GYR100

Motor LH

Motor RH

LJLﬁLH

Battery

Battery

Fig. 3-1

i O comprimento do cabo varia consoante as posicGes de montagem dos comandos primarios e secundarios e do
conector de 4 vias GLM-CONX4.

Modelo ® © © ®
AVIVA FX Feixe de cabos | 1500 mm 300 mm 300 mm 700 mm
de extensdo
de 1500 mm +
640 mm
AVIVA RX 1500 mm 1500 mm 300 mm 300 mm 700 mm
Kite 2500 mm 1500 mm 300 mm 700 mm 700 mm

1637470-)
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Modelo ® © © ®
Spectra XTR2 HD, 1700 mm 1700 mm 300 mm 700 mm 700 mm
Bora/Spectra XTR Standard

Stormé4, 1500 mm 1200 mm 300 mm 500 mm 300 mm
Storm# X-plore

TDX SP2 1500 mm 1200 mm 300 mm 300 mm 700 mm
Modelo ® © ® ®

AVIVA FX 1200 mm 2000 mm 1000 mm N/A

AVIVA RX 1200 mm 2000 mm 640 mm 500 mm
Kite 1500 mm 2500 mm 700 mm N/A
Spectra XTR2 HD, 1200 mm 2000 mm 700 mm N/A
Bora/Spectra XTR Standard

Stormé4, 1200 mm 2000 mm 300 mm N/A
Storm# X-plore

TDX SP2 1000 mm 1700 mm 300 mm N/A

26
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Montagem

Cablagem para Modulite: dispositivo de elevagao, inclinagdo, reclinagdo, apoios de pernas elevaveis elétricos, luzes,
controlo duplo, DLX-ACT400, GLM-CONX4 e carregador USB

O comprimento do cabo varia consoante as posicGes de montagem do comando principal, do controlo duplo e do

Actuator

Actuator
Recline

Primary

Remote

Conventional Version

s
k)
=
o

BUS

Max back
angle sensor

Actuator
Tilt

DLX-ACU200
DLX-REMO50

Actuator
Lifter

DLX-ACT400

H GLM-CONX4

Rear

indicator

Rear
indicator

I conector de 4 vias GLM-CONX4.

B

Power module
DLX-PM119AL

eg.

G-Trac sensor
BLX-GYR9®

Motor LH

Meter RH

N
—
—]

S
£
=2
8%
53
55

Battery

Fig. 3-2

Battery

2
|
9

Modelo

®

©

©

®

®

AVIVA FX

Feixe de
cabos de
extensdo de
1500 mm +
640

2000 mm

700 mm

2000 mm

700 mm

1000 mm

AVIVA RX

1500 mm

2000 mm

700 mm

2000 mm

700 mm

640 mm

1637470-)
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28

Modelo ® © ) ® ®

Kite 2500 mm 1500 mm 700 mm 1700 mm 700 mm 700 mm
Pronto M411 1700 mm 1500 mm 700 mm 1500 mm 700 mm -
Spectra XTR2 HD, 1700 mm 1200 mm 700 mm 1500 mm 700 mm 700 mm
Bora/Spectra XTR Standard

Storm4, 1500 mm 1200 mm 500 mm 1500 mm 300 mm 300 mm
Storm# X-plore

TDX SP2 1500 mm 1000 mm 300 mm 1500 mm 700 mm 300 mm
1

Pronto M41 sem sensor G-Trac, microswitch e sensor de
angulos do encosto
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Montagem

Cablagem para Modulite: inclinagdo, reclina¢do, apoios de pernas elevaveis elétricos, luzes e DLX-ACT200

Remote
8US | DLX-REM216

Actuator
Legrest left/
Center
mounted

Actuator
Legrest right

Actuator
Tilt
Actuator
Recline

DLX-ACT200

Hd @

Conventional Version

LED Version

o]

o
2
©
o
©
c

Lights
PCB

m
o

Rear

indicator

eg.

Power module
DLX-PM120AL

LJLH

G-Trac sensor
DLX-GYR100

Motor LH
Motor RH

Battery

Battery

@
b=}
8
g

Fig. 3-3

]l O comprimento do cabo varia consoante as posi¢des de montagem do comando principal.

Modelo ®
AVIVA FX Feixe de cabos de extensdao de 1500 1700 mm
+ 640
mm mm 2500 mm (quando montado como

comando do assistente)

AVIVA RX 1500 mm 1700 mm
2500 mm (quando montado como
comando do assistente)

1637470-)
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Modelo ®

Kite 1500 mm 1500 mm
Spectra XTR2 HD, 1500 mm 1500 mm
Bora/Spectra XTR Standard

Storm4, 1200 mm 1500 mm
Storm# X-plore

TDX SP2 1700 mm 1000 mm

30
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Montagem

Cablagem para Modulite: apenas inclina¢gdo simples/conducdo

¢

Remote
BUS | DLX-REM110

o

B1

DLX-PM60/

DLX-PM75/

DLX-PM120
Motor LH
Motor RH

Power module

—

Battery

fuse cable

Battery

Fig. 3-4

]l O comprimento do cabo varia consoante as posi¢des de montagem do comando principal.

Modelo ®

AVIVA FX Feixe de cabos de extensdo de 1700 mm + 640 mm
AVIVA RX 1700 mm

Fox Feixe de cabos de extensdo de 1000 mm + 640 mm
Kite 2000 mm

Pronto M41 2000 mm

Spectra XTR2 HD, Bora/Spectra XTR Standard 2000 mm

Storm4, Storm# X-plore 2000 mm

Stream 1500 mm

TDX SP2 1500 mm

1637470-)
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3.8.2 Cablagem para o sistema de assento Modulite (apenas M41 Pronto)

Cablagem para Pronto M41 com Modulite: inclinagdo, reclinagdo, apoios de pernas elevaveis elétricos e DLX-ACT400

Actuator
Tilt

Actuator
Recline

Actuator
Legrest left
Actuator
Legrest right

DLX-ACT400

T

Remote
BUS| DLX-REM216
B2

Bl

2] [3]

o I

- 35 7] 5 z

14 — —

E= S S

5% 3 3

[Z] 3% [&] S S
o0

LJLH

Battery

fuse cable

Battery

Fig. 3-5
i O comprimento do cabo varia consoante as posicdes de montagem do comando principal.
® 1000 mm
1200 mm
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3.8.3 Cablagem para o sistema de assento Modulite (apenas Fox)

Cablagem para Fox com Modulite: apenas condu¢do com ACU

ACU

9

DLX-REM110

Remote

BUS

BUS

BUS | GLM-CONX4 |BUS

=]

B1
Al

AUX
e.g.
Power module
DLX-PM60
82
Motor LH
Motor RH

[
—

Battery

fuse cable

Battery

Fig. 3-6

ﬁ O comprimento do cabo varia consoante as posicGes de montagem dos comandos primarios e secundarios e do
conector de 4 vias GLM-CONX4.

® Feixe de cabos de extensdo de 300 mm + 640 mm
1000 mm
© 1000 mm
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Cablagem para Fox com Modulite: apenas reclinagao

Actuator
Recline

Remote
BUS | DLX-REM211
= |
» | DLX-ACT200 | >
® =
|

B1
A1

Motor LH
Motor RH

Power module

[
eg
DLX-PM60

=]

LJLH

Battery

fuse cable

Battery

Fig. 3-7
i O comprimento do cabo varia consoante as posi¢des de montagem do comando principal.
® Feixe de cabos de extensdo de 300 mm + 640 mm
1000 mm
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Cablagem para Fox com Modulite: apenas reclinagdo e ACU

ACU
Actuator
Recline

?

[—Jo

Remote
BUS | DLX-REM211
BUS
y us|
[us| GLM-CONX4 [sud

B1
L~

in

eg.
Power module

DLX-PM60

[
—

Montagem

Motor LH

Motor RH

Battery

fuse cable

Battery

Fig. 3-8

O comprimento do cabo varia consoante as posicdes de montagem dos comandos primarios e secundarios e do
conector de 4 vias GLM-CONX4.

® Feixe de cabos de extensdo de 300 mm + 640 mm
500 mm

© 1000 mm

) 1000 mm

1637470-)
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3.8.4 Cablagem do sistema de assento Ultra Low Maxx

Cablagem para sistemas nao expansiveis com assento Ultra Low Maxx (apenas nos EUA)

Actuator
Actuator
4way Button
4way toggle

Functionkey

S _
8 I © s
S =] z
> 2 o
jaTe] < 3 S |
D H] .
o< ~ > s =]
— ) 3 E g
© 5
« °
3 H 5%
F [OFa)
o
g
a
3
3
a
[2] [=]
©
- So
8o
<
E= 2
3% =
5 Es! e
ES sa
2] o
3| = =
=
3
2
£
T
o
v o
) 8
8 o>
2 <
2 s°
=
2
©
a

Fig. 3-9
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i O comprimento do cabo varia consoante as posicGes de montagem dos comandos primarios e secundarios e do
conector de 4 vias GLM-CONX4.

Configuragio ® © © ® ® © (G)
Apenas 1200 mm | 300 mm | 700 mm | 300 mm | 1500 mm | Tecla de nao Reclinagdo
reclinacdo funcao utilizado ligada
FKEYO1/
FKEYO1TDC
Inclinacdo/ 1200 mm | 300 mm | 700 mm | 300 mm | 1500 mm | Tecla de Inclinagao Reclinagdo
Reclinacdo funcao ligada ligada
FKEY02/
FKEYO2TDC
Apenas para o 1200 mm | 300 mm | 1200 mm | 300 mm | 1500 mm | Tecla de LNX ligado | ndo
modelo LNX fungdo utilizado
FKEYO1/
FKEYO1TDC
Apenas 1200 mm | 300 mm | 1200 mm | 300 mm | 1500 mm | Tecla de Inclinagao nao
inclinagdo fungdo ligada utilizado
FKEYO1/
FKEYO1TDC
Duas pernas 1200 mm | 300 mm | 1200 mm | 300 mm | 1500 mm | Tecla de Apoio de Apoio de
funcao pernas pernas
FKEY02/ direito esquerdo
FKEYO2TDC ligado ligado
Reclinagdo/LNX 1200 mm | 300 mm | 1200 mm | 300 mm | 1500 mm | Tecla de LNX ligado | Reclinagdo
funcao ligada
FKEY02/
FKEYO2TDC
Inclinagdo/LNX 1200 mm | 300 mm | 1200 mm | 300 mm | 1500 mm | Tecla de LNX ligado | Inclinagdo
fungdo ligada
FKEY02/
FKEYO2TDC
Inclinagdo/ 1200 mm | 300 mm | 1200 mm | 300 mm | 1500 mm | Tecla de Dispositivo | Inclinagdo
dispositivo de fungdo de elevagdo | ligada
elevacdo FKEY02/ ligado
FKEY02TDC
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Cablagem para configuragbes com assento Ultra Low Maxx
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Fig. 3-10
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O comprimento do cabo varia consoante as posicdes de montagem dos comandos primdrios e secundarios e do

conector de 4 vias GLM-CONX4.

o
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]l Consoante a configuragdo, o switch oval ASL300 pode ser ligado ao comando principal.

Montagem

Configuragdo Com inclin.,, com Com inclin., sem Com inclin.,, com Com inclin., sem
reclin., sem disp. reclin., sem disp. reclin., com disp. reclin., com disp.
elev. elev. elev. elev.

® 1200 mm 1200 mm 1500 mm 1500 mm

®1 REM400: 1500 mm REM400: 1500 mm REM400: 1500 mm REM400: 1500 mm
REM500: 1700 mm REM500: 1700 mm REM500: 1700 mm REM500: 1700 mm

© 700 mm 1200 mm 700 mm 1200 mm

() 300 mm 300 mm 300 mm 300 mm

®? 1700 mm 1200 mm 1200 mm 1200 mm

® 300 mm 300 mm 300 mm 300 mm

@] 300 mm 300 mm 300 mm 300 mm

G) 300 mm 300 mm 300 mm 300 mm

@® 300 mm 300 mm 300 mm 300 mm

) 300 mm 300 mm 300 mm 300 mm

® 300 mm 300 mm 300 mm 300 mm

1 Consoante o comando principal

2

1637470-)

Porta de barramento para DLX-CR400 ou para switch de paragem do comando. N3o é possivel serem combinadas.
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3.9 Montar os comandos principais

i Para mais informacdes sobre a forma como os suportes do comando sdo montados na cadeira de rodas, consulte o

manual de assisténcia do sistema de assento.

3.9.1 Montar comandos no suporte standard do comando

Os seguintes comandos podem ser montados no suporte do comando:

e DLX-REM1XX
e DLX-REM2XX
e DLX-REM400

Montagem dos modelos DLX-REM1XX ou DLX-REM2XX para o assento Modulite

| & e Chave Allen de 3 mm
ol e Chave de 8 mm

1.
@
o
(
® ®
Fig. 3-11
Monte o suporte do joystick @ no adaptador do comando ® com os parafusos ©), as anilhas © e as porcas ©®.

2.

Fig. 3-12 O comando na ilustragdo serve de exemplo. Todos os possiveis comandos sGo montados do mesmo modo, conforme ilustrado.

Monte o comando ® no adaptador do comando ® com os parafusos (® e as anilhas @.

Montagem dos modelos DLX-REM400 ou DLX-REM2XX para o assento Ultra Low Maxx

| & e Chave Allen de 3 mm
ol e Chave de 8 mm

0
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@ @
- O
\::: 6-_
\@\ %
® ® \%
Fig. 3-13

Monte o suporte do joystick @ no adaptador do comando ® com os parafusos ©, as anilhas © e as porcas ®.

Fig. 3-14 O comando na ilustragdo serve de exemplo. Todos os possiveis comandos sGo montados do mesmo modo, conforme ilustrado.

Monte o comando ® no adaptador do comando ® com os parafusos (® e as anilhas @.

3.9.2 Montar comandos no suporte rebativel do comando
Os seguintes comandos podem ser montados no suporte do comando:

e DLX-REM1XX
e DLX-REM2XX
e DLX-REM400
e DLX-REM500

Montagem dos modelos DLX-REM1XX, DLX-REM2XX ou DLX-REM400

Chave Allen de 3 mm
Chave Allen de 4 mm
Chave de 8 mm
Chave de 10 mm

|U
il

Fig. 3-15

1. Introduza os parafusos © através do suporte ®, do suporte do comando e das anilhas ®.
2. Aperte os parafusos com as porcas ®.

1637470-) 41



Invacare® LiNX

3. Introduza os parafusos ® através das anilhas ®, do suporte © e do suporte @, e aperte os parafusos.
4.

Fig. 3-16 O comando na ilustragdo serve de exemplo. Todos os possiveis comandos sGo montados do mesmo modo, conforme ilustrado.
Aperte o comando com os parafusos ® ao suporte G.

Montagem do modelo DLX-REM500

| < e Chave Allen de 3 mm
ol e Chave Allen de 4 mm
e Adesivo de bloqueio de rosca de resisténcia média (Loctite 243 ou semelhante)

®—0

Fig. 3-17

=

Cole o autocolante antiderrapante ® ao brago angulado ® e insira-o no suporte ©.
2. Fixe com a porca da manga ©, a anilha ® e o parafuso ®.

i Aplique o adesivo de bloqueio de rosca ao parafuso ®.

3. Insira o parafuso de bloqueio ® e a mola de compressdo (D através do suporte © e do brago angulado ®.
4. Fixe com o botdo de bloqueio @ e o parafuso sem cabega .

i Aplique o adesivo de bloqueio de rosca ao parafuso sem cabeca .
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Fig. 3-18

Insira o suporte © pelo brago angulado ®, pela esfera do grampo ™ e pelo anel do grampo ™.
Fixe com os parafusos ©.
6. Monte o comando @ na placa de suporte ® e na bucha de fixagdo ® com as anilhas @ e os parafusos ®.

3.9.3 Montar comandos no suporte do comando Quad Link

Apenas disponivel para o assento Ultra Low Maxx
Os seguintes comandos podem ser montados no suporte do comando:

e DLX-REM1XX
e DLX-REM2XX
e DLX-REM400

| © e Chave Allen de 3 mm
ol e Chave Allen de 5 mm

Fig. 3-19 O comando na ilustragdo serve de exemplo. Todos os possiveis comandos sGo montados do mesmo modo, conforme ilustrado.

1637470-)
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1. Monte o adaptador de comando LiNX ® com os parafusos @ no comando ©.
i E possivel virar o adaptador do comando LiNX 90° para a direita ou esquerda para mais opgdes de ajuste.

2. Monte o comando no Quad Link ® com o parafuso ©, a anilha Nord-Lock ® e a anilha dentada @.

o

] Aperte o parafuso © com um torque maximo de 25 Nm.

3.9.4 Montar comandos no suporte de comando para assistente

Os seguintes comandos podem ser montados no suporte do comando:

e DLX-REM1XX
e DLX-REM2XX
e DLX-REM400

Montagem dos modelos DLX-REM1XX ou DLX-REM2XX no assento Modulite
O comando é instalado na cadeira de rodas utilizando um suporte no punho ou na barra de empurrar.

| @ e Chave Allen de 4 mm
| e Chave Allen de 3 mm

Fig. 3-20

1. Introduza os parafusos ® através das anilhas ®, da placa de fixagdo © e do lado inferior do suporte ©.
2. Aperte o lado inferior do suporte a barra de empurrar com o lado superior do suporte ® e as porcas ®.
3.

Fig. 3-21
Fixe o comando e o suporte @ ao suporte O com os parafusos @ e as anilhas & .

Para obter informacgdes sobre posicdes de montagem, consulte a sec¢do 3.11.4 Montar o DLX-REMO050, pdgina 54.
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Montagem dos modelos DLX-REM1XX, DLX-REM2XX ou DLX-REM400 no assento Ultra Low Maxx
Encosto elétrico

O comando é instalado na cadeira de rodas utilizando um suporte no punho ou na barra de empurrar.

|9 e Chave Allen de 4 mm
lI]l e Chave de 8 mm

1.
Fig. 3-22 O comando na ilustragdo serve de exemplo. Todos os possiveis comandos sGo montados do mesmo modo, conforme ilustrado.
Monte o comando ® com o suporte ® e o tambor do suporte © no grampo © com os parafusos ® e as anilhas ®.
2.
Risco de danos no comando
. O torque maximo para aperto dos parafusos é de 1 Nm.
— Nao exceda este valor pois pode danificar o comando.
Fixe o tambor de suporte © no grampo © com o parafuso @, a anilha ® e a porca .
3.
Fig. 3-23
4.

Fig. 3-24
Prenda o suporte @) ao grampo de fixacido ™ com os parafusos ® e as porcas ©.

Encosto manual

O comando é instalado na cadeira de rodas utilizando um suporte no punho ou na barra de empurrar.
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|9 e Chave Allen de 4 mm
ol e Chave Allen de 5 mm

e Chave de 8 mm

e Adesivo de blogqueio de rosca (Loctite 225 ou semelhante)
1.

Fig. 3-25 O comando na ilustragdo serve de exemplo. Todos os possiveis comandos sGo montados do mesmo modo, conforme ilustrado.

Monte o comando ® com o suporte ® e o tambor do suporte © no grampo © com os parafusos ® e as anilhas ®.

2.
Risco de danos no comando
. O torque maximo para aperto dos parafusos é de 1 Nm.
— Nao exceda este valor pois pode danificar o comando.
Fixe o tambor de suporte © no grampo © com o parafuso @, a anilha ® e a porca .
3.
Fig. 3-26
Instale o grampo de fixagdo ® na barra de empurrar utilizando os parafusos © e as porcas O.
Aperte os parafusos com 10 Nm.
4,

Introduza os parafusos ® através do grampo de fixagdo (D e dos espacadores ™ no grampo ©.
Utilize o adesivo de bloqueio de rosca e aperte os parafusos com 10 nm.
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3.9.5 Montar os botoes alternadores no DLX-REM400

i Os botdes alternadores sdo apenas adequados para o moédulo de comando DLX-REM400-B — ndo devem ser
instalados na versao DLX-REM400-A.
I“' Chave interna hexalobular TX8

Gazua de abertura (ou semelhante)

Dois parafusos adicionais (incluidos no kit de montagem)
Kit de etiquetas (incluido no kit de montagem)

Fig. 3-28
Retire a cobertura traseira ® utilizando a gazua de abertura ®.

Fig. 3-29

Desaperte e retire os quatro parafusos prateados ©.
Monte o botdo alternador ® no comando ® com os parafusos © e ©.

Repita os passos 2 e 3 para instalar o segundo botdo alternador/placa de obturacio.
Instale as duas novas coberturas incluidas no kit de montagem.
Instale as etiquetas ® em ambos os botdes alternadores.

ounkw

3.10 Montar os comandos principais no suporte da linha média do nucleo

A ATENCAO!
Risco de lesdes e danos
A presenca de arestas e a auséncia de tampas finais apds modificagdes nas hastes, tal como o seu encurtamento,
pode originar lesdes ou danos.

— Rebarbe as arestas apds ajustar o comprimento.
— Reinstale as tampas finais apds a rebarbagao.
— Verifique se a tampa final estd bem ajustada.
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Montagem dos modelos DLX-REM1XX, DLX-REM2XX ou DLX-REM400

| & e Chave Allen de 4 mm
ol e Chave de 8 mm

1.
Fig. 3-30 O comando na ilustragdo serve de exemplo. Todos os possiveis comandos sGo montados do mesmo modo, conforme ilustrado.
Monte o comando ® com o suporte ® e o tambor do suporte © no grampo © com os parafusos ® e as anilhas ®.
2.
Risco de danos no comando
. O torque maximo para aperto dos parafusos é de 1 Nm.
— Nao exceda este valor pois pode danificar o comando.
Fixe o tambor de suporte © no grampo © com o parafuso @, a anilha ® e a porca .
3.

Passe o suporte do grampo @ pelo nucleo ©.
4. Prenda o grampo © ao suporte do grampo @ e fixe tudo com os parafusos ®.

Montagem do modelo DLX-REM500

|9 o Chave Allen de 4 mm
ol e Chave Allen de 3/16 polegadas

1. Monte o comando © no suporte ® com os parafusos ®.
2. Passe o suporte ® pelo nucleo ®.
3. Fixe o suporte ao nucleo com o parafuso ©.
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3.11 Montar os comandos secundarios

Para mais informacdes sobre a forma como os suportes do comando sdo montados na cadeira de rodas, consulte o
manual de assisténcia do sistema de assento.

I

3.11.1 Montar o adaptador KLICKfix para IDC

Montagem standard

l“, e Chave de fendas Phillips

Posicione os grampos de fixagdo ® no punho da cadeira de rodas ®.

Certifique-se de que o anel de borracha © se encontra entre os grampos de fixacdo e o punho.
Instale o adaptador KLICKfix ©® nos grampos de fixagdo.

Aperte os parafusos ®.

PONRE

Montagem no sistema de assento Ultra Low Maxx

I‘i' e Chave Allen de 4 mm (3/16”)
0 e Chave de fendas Phillips

Instale o grampo de fixacdo no punho da cadeira de rodas ®.

Faca deslizar o tubo do adaptador © pelo grampo de fixagdo.

Aperte o parafuso de orelhas ©.

Monte o adaptador KLICKfix no tubo do adaptador. Consulte a secgdo Montagem standard.

PwNE

3.11.2 Montar o modelo DLX-ACU200

Montar para o sistema de assento Modulite

Chave Allen de 3 mm
Chave Allen de 5 mm
Chave de 8 mm
Chave de 10 mm

|U
il

1637470-)
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1.

Fig. 3-32
2.

Fig. 3-33
3.

Fig. 3-34

Risco de danos no comando
O torque maximo para aperto dos parafusos é de 1 Nm.
— N3o exceda este valor pois pode danificar o comando.

Instale o comando ® no grampo ® e aperte o parafuso © e a porca ©.

Montar no sistema de assento Ultra Low Maxx (encosto elétrico)

|9 e Chave Allen de 4 mm
ol e Chave de 8 mm
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Risco de danos no comando
O torque maximo para aperto dos parafusos é de 1 Nm.

— Nao exceda este valor pois pode danificar o comando.

Instale o comando @ no grampo ® e aperte o parafuso © e a porca ©.

Fig. 3-37

Prenda o suporte @ ao grampo de fixacdo O com os parafusos ® e as porcas .

Montar no sistema de assento Ultra Low Maxx (encosto manual)

Montagem

Chave Allen de 4 mm
Chave Allen de 5 mm

Chave de 8 mm
Adesivo de bloqueio de rosca (Loctite 225 ou semelhante)

|U
il
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Fig. 3-38

Risco de danos no comando
O torque maximo para aperto dos parafusos é de 1 Nm.

— N3o exceda este valor pois pode danificar o comando.

Instale o comando ® no grampo ® e aperte o parafuso © e a porca ©.

Fig. 3-39
Instale o grampo de fixagdo ® na barra de empurrar utilizando os parafusos @ e as porcas ®.

Aperte os parafusos com 10 Nm.

Fig. 3-40
Introduza os parafusos (D através do grampo de fixacdo ® e dos espacadores ® no grampo ®.
Utilize o adesivo de bloqueio de rosca e aperte os parafusos com 10 nm.

3.11.3 Montar o modelo DLX-CR400
Também valido para o modelo DLX-CR400LF

Suporte standard do comando

| & e Chave Allen de 3 mm
llll e Chave Allen de 4 mm
e Chave de 8 mm

1637470-)
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®

@
>0 &

Monte o suporte do joystick ® no adaptador DLX-CR400 ® com os parafusos ©, as anilhas © e as porcas ®.

©

S

Prenda o grampo ® ao adaptador DLX-CR400 ® com as anilhas @ e os parafusos ®.
3. L

Risco de danos no comando
. O torque mdaximo para aperto dos parafusos é de 1 Nm.
— N3o exceda este valor pois pode danificar o comando.

Instale o comando © no grampo (® e aperte o parafuso ® e a anilha @ com a porca .

Suporte da linha média do ntcleo

A ATENCAO!
Risco de lesdes e danos
A presenca de arestas e a auséncia de tampas finais apds modificagdes nas hastes, tal como o seu encurtamento,
pode originar lesdes ou danos.
— Rebarbe as arestas apds ajustar o comprimento.

— Reinstale as tampas finais apds a rebarbacgao.
— Verifique se a tampa final estd bem ajustada.

| @ e Chave Allen de 4 mm
ol e Chave de 8 mm

Risco de danos no comando
. O torque maximo para aperto dos parafusos é de 1 Nm.
— N3do exceda este valor pois pode danificar o comando.

Instale o comando ©® no grampo ® e aperte o parafuso ® e a anilha © com a porca ®.
2. Passe o suporte do grampo @ pelo nucleo ®.
3. Prenda o grampo @ ao suporte do grampo @ e fixe tudo com os parafusos ®.
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3.11.4 Montar o DLX-REMO050

| & e Chave Allen de 4 mm
ol e Chave Allen de 3 mm

A unidade de controlo do assistente é instalada na cadeira de rodas utilizando um suporte no punho ou na barra
de empurrar.

1. Introduza os parafusos ® através das anilhas ®, da placa de fixagdo © e do lado inferior do suporte ©.
2. Aperte o lado inferior do suporte a barra de empurrar com o lado superior do suporte ® e as porcas ®.
3.

Fig. 3-42

Introduza os parafusos @ através das anilhas ®, do suporte O e da unidade de controlo do assistente.
4. Aperte os parafusos.
5. Ligue a unidade de controlo do assistente.

Posicdes de montagem
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3.12 Montar os componentes ASL

i Para mais informagdes sobre a forma como os suportes do comando sdo montados na cadeira de rodas, consulte o
manual de assisténcia do sistema de assento.

3.12.1 Montar caixas de interface

Montar a caixa de interface do joystick ASL para o assento Ultra Low Maxx

l“‘ e Chave Allen de 5 mm

1. Desaperte o parafuso ®.
2. Instale a caixa de interface ®.
3. Coloque ambas as pecas no tubo do apoio de braco © e volte a apertar o parafuso ®.

Montar a caixa de interface do joystick ASL para o assento Modulite

| © e Chave Allen de 3 mm
il e Chave Allen de 6 mm

ﬁ A ilustracdo abaixo mostra o suporte montado no lado esquerdo do assento com o apoio de brago rebativel
montado. O suporte do apoio de brago ® pode ser substituido pela anilha para o assento e a posigdo de montagem

também pode variar. A ordem de instalacdo é igual.
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1.
Fig. 3-44
Desaperte e remova o parafuso superior © e a anilha ®.
2. Instale o suporte de base ©. Certifique-se de que o suporte do apoio de braco (a anilha do assento) @ esta instalado
da forma correta e que ambos os orificios estdo alinhados.
3. Volte a inserir o parafuso e a anilha.
4. Repita 0os passos um a trés para o segundo parafuso.
5. Aperte ambos os parafusos © até 6 Nm.
6.

Fig. 3-45

Instale a porca ®, a caixa de interface ® e o suporte @.
7. Aperte o parafuso ® até 0,3 Nm.

Montar a caixa de interface ASL106 para o assento Ultra Low Maxx (reclinagdo manual)

I“I' e Chave Allen de 1/8 pol.
e Chave Allen de 3 mm
e Chave de 8 mm

Fig. 3-46

1. Introduza os parafusos ©.
2. Instale o suporte ®, as anilhas ® e as porcas .
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3. Aperte as porcas ®.
4.

Fig. 3-47
Aperte a caixa da interface @ ao suporte & com os parafusos .

Montar a caixa de interface ASL106 para o assento Ultra Low Maxx (reclinagdo elétrica)

I‘i' e Chave Allen de 1/8 pol.

0 e Chave Allen de 5 mm
e Chave Allen de 6 mm
e Chave de 13 mm

1.

Fig. 3-48
Desaperte e remova a porca ©, as anilhas, os espagadores e o parafuso @.
2. Volte a introduzir o parafuso ®e a flange ®, as anilhas, os espacadores e a porca ©.

3. Aperte a porca.
4,

Introduza os parafusos ©.
5. Instale o suporte ®, as anilhas ® e as porcas ®.
6. Aperte as porcas ®.
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7. Instale as tampas finais ©.
8.

Fig. 3-50
Aperte a caixa da interface @ ao suporte ® com os parafusos (.

Montar a caixa de interface ASL106 para o assento Modulite

I“I' e Chave Allen de 1/8 pol.
0 e Chave Allen de 5 mm
e Chave de 13 mm

Fig. 3-51

Introduza os parafusos ©.
Instale o suporte ®, as anilhas ® e as porcas ®.
Aperte as porcas .

el o

Fig. 3-52
Aperte a caixa da interface @ ao suporte ® com os parafusos .

Montar a caixa de interface de sopro e suc¢do ASL154 para o assento Ultra Low Maxx

|¥ e Chave Allen de 5 mm
ol e Chave de parafusos plana
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Fig. 3-53

1. Desaperte o parafuso ®.

2. Coloque o suporte no tubo do apoio de braco ® e volte a apertar o parafuso ®.

3. Instale a caixa de interface © e aperte os parafusos ©.

3.12.2 Montar o joystick compacto com um botao

Montagem no tabuleiro lateral

Montagem

I‘i' e Chave Allen de 1/8”
0 e Chave Allen de 5/32”
e Chave Allen de 3/16”

1637470-)
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Fig. 3-54

Fig. 3-55

Insira a placa do grampo ® na cavidade do tabuleiro ®.
3. Fixe a placa do grampo ®, a esfera do grampo © e a placa do grampo superior © com os parafusos ®.
4,

Fig. 3-56
Monte o suporte em angulo ® com os parafusos @ no tabuleiro ®.
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Insira 0 comando © no tabuleiro @.
6. Fixe o bloco do adaptador ® ao suporte em angulo ® com o parafuso ® e a anilha @©.

Montagem no tabuleiro do nticleo

A ATENCAO!
Risco de lesdes e danos
A presenca de arestas e a auséncia de tampas finais apds modificagcGes nas hastes, tal como o seu encurtamento,
pode originar lesdes ou danos.

— Rebarbe as arestas apds ajustar o comprimento.
— Reinstale as tampas finais apds a rebarbacao.
— Verifique se a tampa final estd bem ajustada.

I‘I‘ e Chave Allen de 1/8”
0 e Chave Allen de 5/32”
e Chave Allen de 3/16”
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Fig. 3-58

Fig. 3-59

Insira a placa do grampo ® na cavidade do tabuleiro ®.
3. Fixe a placa do grampo ®, a esfera do grampo © e a placa do grampo superior ©® com os parafusos ®.
4,

Fig. 3-60
Monte o suporte em angulo ® com os parafusos O no tabuleiro ®.
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Fig. 3-61
Insira o comando © no tabuleiro ®.

6. Fixe o bloco do adaptador ® ao suporte em angulo ® com o parafuso @ e a anilha ®.
7.

Fig. 3-62
Passe o suporte de engate @ pelo nicleo e aperte com o parafuso ®.

Montagem apenas no nucleo

A ATENCAO!
Risco de lesdes e danos
A presenca de arestas e a auséncia de tampas finais apds modificagcdes nas hastes, tal como o seu encurtamento,
pode originar lesGes ou danos.
— Rebarbe as arestas apds ajustar o comprimento.

— Reinstale as tampas finais apds a rebarbacdo.
— Verifique se a tampa final estd bem ajustada.

I‘i' e Chave Allen de 1/8”
[ e Chave Allen de 5/32”

Fig. 3-63

1. Passe o bloco do adaptador ® pelo nucleo e aperte com o parafuso ®.
2. Insira o comando ® no grampo

3. Monte o grampo © no bloco do adaptador ® com parafusos ©.
3.12.3 Montar o microjoystick de controlo de extremidades

Montagem no tabuleiro lateral

I‘I' e Chave Allen de 1/8”
[ e Chave Allen de 5/32”
e Chave Allen de 3/16”
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Fig. 3-64

1. Insira a placa do grampo ® na cavidade do tabuleiro ®.

2. Fixe a placa do grampo ®, a esfera do grampo © e a placa do grampo superior © com os parafusos ®.
3.

Insira 0 comando ® no tabuleiro ® pela parte de baixo. Certifique-se de que a seta O aponta na dire¢do da
marcha-atras.

Montagem no tabuleiro do nticleo

A ATENCAO!
Risco de lesdes e danos
A presencga de arestas e a auséncia de tampas finais apds modificagdes nas hastes, tal como o seu encurtamento,
pode originar lesGes ou danos.

— Rebarbe as arestas apds ajustar o comprimento.
— Reinstale as tampas finais apds a rebarbacgao.
— Verifique se a tampa final estd bem ajustada.

I‘I’ e Chave Allen de 1/8”
0 e Chave Allen de 5/32”
e Chave Allen de 3/16”
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Fig. 3-66

1. Insira a placa do grampo na cavidade do tabuleiro ®.

2. Fixe a placa do grampo ®, a esfera do grampo © e a placa do grampo superior © com os parafusos ®.
3.

Fig. 3-67

Insira 0 comando @ no tabuleiro ® pela parte de baixo. Certifique-se de que a seta ® aponta na diregdo da
marcha-atras.

Passe o suporte de engate @ pelo nlcleo e aperte com o parafuso ®.

Montagem apenas no nucleo

A ATENGAO!
Risco de lesbes e danos
A presenca de arestas e a auséncia de tampas finais apds modificagbes nas hastes, tal como o seu encurtamento,
pode originar lesdes ou danos.

— Rebarbe as arestas apos ajustar o comprimento.
— Reinstale as tampas finais apds a rebarbacgao.
— Verifique se a tampa final estd bem ajustada.

I‘I' e Chave Allen de 1/8”
0 e Chave Allen de 5/32”
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=

Passe o bloco do adaptador ® pelo nucleo e aperte com o parafuso ®.

2. Insira o comando ® no grampo . Certifique-se de que a seta ® (ndo visivel na imagem) aponta na dire¢do da
marcha-atras.

3. Monte o grampo © no bloco do adaptador ® com parafusos ©.

3.12.4 Montar o joystick compacto pediatrico

Montagem no tabuleiro lateral

I‘I' e Chave Allen de 1/8”
0 e Chave Allen de 5/32”
e Chave Allen de 3/16”

Fig. 3-70

Fig. 3-71

Insira a placa do grampo na cavidade do tabuleiro ®.
3. Fixe a placa do grampo ®, a esfera do grampo © e a placa do grampo superior © com os parafusos ®.
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Fig. 3-72
Monte o suporte em angulo ® com os parafusos @ no tabuleiro ®.

Fig. 3-73
Fixe o bloco do adaptador ® ao suporte em dngulo ® com o parafuso ® e a anilha .

Montagem no tabuleiro do nticleo

A ATENCAO!
Risco de lesdes e danos
A presenca de arestas e a auséncia de tampas finais apds modificagcdes nas hastes, tal como o seu encurtamento,
pode originar lesGes ou danos.

— Rebarbe as arestas apds ajustar o comprimento.
— Reinstale as tampas finais apds a rebarbacdo.
— Verifique se a tampa final estd bem ajustada.

I‘I' e Chave Allen de 1/8”
[ e Chave Allen de 5/32”
e Chave Allen de 3/16”
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Fig. 3-74

Fig. 3-75

Insira a placa do grampo na cavidade do tabuleiro ®.
3. Fixe a placa do grampo ®, a esfera do grampo © e a placa do grampo superior © com os parafusos ®.
4.

Fig. 3-76
Monte o suporte em angulo ® com os parafusos O no tabuleiro ®.
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Fig. 3-77
Fixe o bloco do adaptador ™ ao suporte em angulo ® com o parafuso @ e a anilha ®.

Passe o suporte de engate @ pelo nlcleo e aperte com o parafuso ®.

Montagem apenas no nucleo

A ATENGAO!
Risco de lesdes e danos
A presencga de arestas e a auséncia de tampas finais apds modificagdes nas hastes, tal como o seu encurtamento,
pode originar lesdes ou danos.
— Rebarbe as arestas apos ajustar o comprimento.

— Reinstale as tampas finais apds a rebarbagao.
— Verifique se a tampa final estd bem ajustada.

I‘i' e Chave Allen de 1/8”
0 ¢ Chave Allen de 5/32”

Fig. 3-79

1. Passe o bloco do adaptador pelo nucleo e aperte com o parafuso ®.
2. Insira o comando ® no grampo
3. Monte o grampo ©® no bloco do adaptador ® com parafusos ©.
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3.12.5 Montar o tabuleiro Eclipse com sensores de proximidade

| & e Chave Allen de 3/32”
Bl .+ Chave Allen de 5/32”
e Chave Allen de 3/16”
e 4 presilhas de Velcro com lago de 25 x 100 mm
e 4 presilhas de Velcro com gancho de 25 x 100 mm
1 ¥ ¥

Fixe as presilhas de Velcro com gancho ® no interior do tabuleiro Eclipse ®.

2. Corte as presilhas de Velcro com lago © de acordo com a forma dos sensores de proximidade ©.
3. Fixe as presilhas de Velcro com lagco aos sensores de proximidade.
4. Fixe as presilhas de Velcro com lago as presilhas de Velcro com gancho.
5.
i Preste atencdo para que os cabos dos sensores de proximidade encaixem nos intervalos pretendidos.
Fixe a cobertura ® ao tabuleiro Eclipse com parafusos ®.
6.

Insira a placa do grampo @ na cavidade do tabuleiro Eclipse.
7. Fixe a placa do grampo, a esfera do grampo ® e a placa do grampo superior (O com os parafusos .
8. Prenda o suporte de engate ® a esfera do grampo com o parafuso sem cabega ©.
9.

Passe o suporte de engate pelo nicleo ™ e aperte com o parafuso ®.

3.13 Montar o comutador de 10 vias

i Para mais informacgGes sobre a forma como os suportes do comutador de 10 vias sdo montados na cadeira de
rodas, consulte o manual de assisténcia do sistema de assento.

Ao montar o comutador de 10 vias ou ao alterar a rotulagem, o ponto de orientacdo ® deve estar voltado para baixo;
consulte a tabela abaixo.
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Orientacao correta Orientagdo errada

s

OO0
L 5L Lw -
O OO0

O
5
Q
»

3.13.1 Montar o comutador de 10 vias para o assento Modulite

Montar na parte dianteira

| © e Chave Allen de 3 mm
ol e Chave Allen de 4 mm
e Chave de 8 mm

Aperte o comutador de 10 vias ao suporte com os parafusos © e as anilhas ®.

Aperte o suporte ao tubo de montagem do comando ® com os parafusos ®, as anilhas © e as porcas ®.
Insira o tubo de montagem do comando no suporte de montagem @.

Ajuste o comutador de 10 vias para a posi¢dao pretendida.

Aperte o parafuso de orelhas ®.

Em combinacdo com o DLX-REM211/DLX-REM216

uAwWNE

1. Aperte o comutador de 10 vias ao suporte © com os parafusos ® e as anilhas ©.
2. Aperte o suporte ao suporte de montagem do comando com os parafusos ®.

Montar na parte traseira (para os assistentes)

| @ e Chave Allen de 3 mm
l]]l e Chave Allen de 4 mm
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O comutador de 10 vias é instalado na parte traseira da cadeira de rodas utilizando um suporte no punho ou na

barra de empurrar.

1. Aperte a placa de fixagdo © com os parafusos © ao comutador de 10 vias ®.
2. Introduza os parafusos ® através do suporte ® e da placa de fixacdo ©.

Em combina¢do com o DLX-REMO050 (unidade de controlo do assistente)

1. Aperte o comutador de 10 vias a placa de fixagdo ©® com os parafusos ©.
2. Aperte a placa de fixacdo © a placa de fixagdo ® com os parafusos A.

o

]|  Para as posi¢des possiveis da unidade de controlo do assistente, consulte a sec¢do Montar o modelo DLX-REM400.

3.13.2 Montar o comutador de 10 vias para o assento Ultra Low Maxx

Montar na parte dianteira

| 9 e Chave Allen de 3 mm
III| e Chave de 8 mm
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Fig. 3-80

Aperte o comutador de 10 vias ® ao suporte com os parafusos © e as anilhas ®.

Aperte o suporte ao tubo de montagem do comando ® com os parafusos D, as anilhas ® e as porcas ©.
Insira o tubo de montagem do comando no suporte de montagem ®.

Ajuste o comutador de 10 vias para a posi¢ao pretendida.

Aperte a alavanca @.

Em combinagcdo com o DLX-REM2XX ou DLX-REM400

uhwN R

| © e Chave Allen de 3 mm
ol e Chave de 8 mm

1‘ %ZE)
@
\::: 6-_
\@\ %
® ® %
Monte o suporte do joystick ® no adaptador do comando ® com os parafusos ©, as anilhas © e as porcas ®.
2.

DLX-REM2XX DLX-REM400

Monte o comando © no adaptador do comando ® e na placa de suporte O com os parafusos ® e as anilhas @.
3. Monte o comutador de 10 vias ® na placa de suporte @ com os parafusos ® e as anilhas .

Para obter mais informacgGes sobre como montar o comutador de 10 vias para assistentes, consulte o manual de assisténcia

do Ultra Low Maxx.
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3.13.3 Alterar a rotulagem

Fig. 3-81

| 9 ¢ Ferramenta pontiaguda pequena (parafuso de nylon ou semelhante)
ol e Etiqueta

HE L

OQOOO

Fig. 3-82 Orientagdo correta da rotulagem

1. Retire o switch do suporte.

2.
Fig. 3-83

Insira a ferramenta nos dois orificios superiores ® no lado traseiro e empurre a placa de cobertura e rotulagem

no outro lado para fora.
3.

i Ao instalar a nova rotulagem, certifique-se de que o ponto de orientagdo ® esta voltado para baixo e que sdo
apresentados os icones de fungdo corretos.

Substitua a rotulagem.
4. Instale a placa de cobertura.
5. Instale o switch no suporte.
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4 Substituir componentes da cadeira de rodas

4.1 InformagOes gerais sobre a configuracao

As tarefas descritas neste capitulo destinam-se a ser realizadas por técnicos de assisténcia autorizados e com formagdo
especifica durante a configuracdo inicial. N3do se destinam a ser realizadas pelo utilizador.

4.2 Sincronizagao da bateria em baterias novas

O indicador avangado da bateria LiNX integra nova tecnologia que determina o estado de carga (SOC, State of Charge)
das baterias de chumbo-acido com mais precisdo que os indicadores de bateria convencionais, que se baseiam na tensdo
dos terminais de bateria.

e 0O novo indicador avancado calcula o estado de carga real analisando varios fatores e ndo apenas a tensdo instantanea
dos terminais, a qual, isoladamente, € um mau indicador do estado de carga.

e O indicador ndo mede a corrente, uma operagdao que é dificil realizar num sistema de cadeira de rodas elétrica.

e O indicador determina se a bateria estd a carregar ou a descarregar e, consoante o estado, aplica logica e célculos para
obter o estado de carga real. Parte disto, é ter conhecimento do histérico recente da utilizacdo da bateria.

e Para obter um estado de carga real, o indicador calcula a descarga em fungdo da tensdo dos terminais, da taxa de
variacdo da tensdo dos terminais e de ha quanto tempo a bateria se encontra neste estado.

e 0O novo indicador distingue entre a carga real e a tensdo regenerada ou a recuperagdo, que causa uma distor¢ao
da estimativa da carga nos indicadores convencionais.

e Se a bateria estiver efetivamente a carregar, a mudanca no estado de carga é calculada em funcdo do ponto em que
se encontra no ciclo de carga, da taxa de variagdo no terminal e de ha quanto tempo esta a carregar.

Novas baterias

O indicador avancado da bateria utiliza o histérico recente de carga/descarga da bateria para calcular o estado de carga.

Quando novas baterias sao ligadas, este historico deixa de ser aplicavel, mas o indicador vai continuar a calcular o estado
de carga com base nas informacGes da bateria anterior. Para retificar esta situagdo, é necessario o indicador avangado da
bateria ser sincronizado com as novas baterias.

ﬁ Os fabricantes da bateria recomendam que as baterias sejam formatadas quando novas. Isto implica submeter a
bateria a vdérios ciclos sem deixar que descarregue completamente. Este procedimento ndo afeta a sincroniza¢do do
indicador com as novas baterias.

Sincronizar novas baterias

1. Ligue as novas baterias a cadeira de rodas elétrica.

2. Reponha as estatisticas da bateria utilizando as ferramentas LiNX Access. Consulte a secgdo Repor a utilizagdo da
bateria, pdgina212

3. Ligue a cadeira de rodas elétrica ao carregador da bateria. Esta operacdo deve ser realizada com o sistema ligado ou

24 horas depois de o sistema ter sido ligado.

Deixe a cadeira de rodas elétrica ligada ao carregador da bateria durante mais do que dez minutos.

Aguarde até o indicador da bateria apresentar mais de 80% (5 LEDs).

Deixe a cadeira de rodas elétrica ligada ao carregador da bateria durante pelo menos duas horas. Para uma nova

bateria, o tempo deve ser um periodo prolongado de acordo com as recomendag¢des do fabricante da bateria.

ous

4.3 Substituir o médulo de alimentagao como peca sobressalente

Ao substituir o médulo de alimentacgdo, a configuracdo atual da cadeira é perdida. Até junho de 2018, era armazenado um
maximo de oito configuragdes predefinidas para cadeiras de rodas diferentes no mddulo de alimentagdo. Para regras sobre
nomenclatura de ficheiros, consulte a sec¢do 11 Estrutura dos nomes dos programas, pdgina2l16a

i Se possivel, recomendamos que faga cdpias de seguranca da configuragdo atual. Para obter mais informagdes sobre
como criar cOpias de seguranga, consulte a sec¢ao 7.3.7 Guardar programas, pdginall2para o iOS ou 8.5.4 Guardar
um programa como um ficheiro, pdgina 126 para PC.

=

Se possivel, faca uma cdpia de seguranca da configuracdo atual.

2. Substitua o mdédulo de alimentagdo. Para obter mais informagdes, consulte o manual de assisténcia correspondente da
cadeira de rodas.

3. Ligue a cadeira de rodas e a ferramenta LiNX Access.

4. Efetue o procedimento de configuragdo. Consulte a sec¢do 4.4 Configurar o procedimento apds a substituicdo do

mddulo de alimenta¢do, pdgina 75.

4.4 Configurar o procedimento apods a substituicado do mdédulo de alimentagao

ApOs a substituicdo de um modulo de alimentagdo, recomendamos que efetue os procedimentos seguintes para assegurar
que as defini¢bes personalizadas do utilizador ndo sdo perdidas e que o utilizador tem acesso as funcionalidades mais
recentes do LiNX.
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Atualizar o firmware/gravar conjunto de ficheiros

A atualizagdo do firmware dos componentes do LiNX para as versdes mais recentes permite que o utilizador desfrute das
funcionalidades mais recentes e de outros melhoramentos realizados pela Invacare na cadeira de rodas. Atualmente ha
duas formas diferentes de assegurar que o seu sistema estd atualizado:

e Utilizar o modo de atualizagdo do firmware (necessita de ligagdo a Internet)
e Gravar conjunto de ficheiros

Os conjuntos de ficheiros contém pelo menos uma configuracdo de cadeira de rodas e/ou as atualizacdes de firmware
mais recentes para os componentes do LiNX instalados.

1. Atualize o firmware para a versdo mais recente.
a. Firmware Upgrade Mode (Modo de atualiza¢do do firmware): Para a ferramenta para iOS, consulte a secgdo 7.3.8
Atualizar o firmware, pdginal113 Para a ferramenta para PC, consulte a secgdo 8.5.6 Atualizar o firmware, pdginal27
b. Bundle File (Conjunto de ficheiros): Para a ferramenta para iOS, consulte a sec¢do 7.4.2 Gravar conjuntos de ficheiros,
pdginallh Para a ferramenta para PC, consulte a seccdo 8.6.3 Gravar ficheiros de pacote numa cadeira, pdgina132

Restaurar o ficheiro de cépia de seguranga

i Recomendamos que grave um ficheiro de cépia de seguranga guardado anteriormente na cadeira de rodas apds
instalar um novo maddulo de alimentagdo.

1. Restaure o ficheiro de cdpia de seguranca na cadeira de rodas.
Para a ferramenta para iOS, consulte a secgdo 7.3.6 Escrever um programa na cadeira de rodas, pdginal11l Para a
ferramenta para PC, consulte a secgao 8.5.2 Escrever um programa numa cadeira de rodas, pdginal2a

2. Se necessario, modifique os parametros para corresponder as necessidades do utilizador.

Calibrar a compensacido de carga adaptativa (ALC)

Durante o processo de calibragdo ALC, um utilitario calcula os valores de resisténcia do motor para ajudar a fornecer uma
velocidade de motor mais consistente. Caso instale um novo mdédulo de alimentacgdo, este tera de reaprender estes valores.

1. Realize o procedimento de programacdo sugerido. Consulte a sec¢do 6.3 Passo 3 — Definir a compensag¢do de
carga, pdgina 96.

Converter configura¢des antigas (opcional)

1. Converta a configuragdo para ativar a funcionalidade mais recente, tal como o Controlo do switch.
Para a ferramenta para iOS, consulte a sec¢dao 7.3.4 Converter ficheiros de configurag¢éo, pdgina109 Para a ferramenta
para PC, consulte a seccdo 8.5.9 Converter ficheiros de configuragdo, pdgina13Q

Configurar entradas alternativas (opcional)
Para obter mais informag&es, consulte a secgdo 9.17 Instalar/Configurar switches alternativos, pdgina202

1. Defina o pardmetro Profile User Input (Entrada de utilizador do perfil) ou User Function Input (Entrada de fungio
de utilizador) na fun¢do ou no perfil pretendido como Input Module (Mdédulo de alimentagdo) ou como Third
Party (Terceiros), consoante a entrada do componente.

2. Defina o parametro User Input Configuration (Configura¢do de entrada do utilizador) (Modules (Médulos)

- IN 500/TPI) para o tipo de entrada pretendido.

i Verifique se o valor predefinido do parametro corresponde ao tipo de entrada instalado.

3. Modifique os outros parametros, consoante o componente utilizado.
Configurar saidas alternativas (opcional)

1. Defina os parametros de pressdo curta e longa no cartdo de utilitdrio para os valores pretendidos.
Para obter mais informagdes, consulte a sec¢cdo 9.10 Modificar as fungées de utilitdrio, pdgina153

Modificar os parametros de iluminagdo (opcional)

1. Edite os pardametros de iluminagdo para os valores pretendidos.
Para obter mais informag0es, consulte a secgdo 9.7 Modificar os pardmetros de iluminagéo, pdgina 148

Modificar o suporte de giroscopio em perfis de condugdo (opcional)

1. Defina o parametro Gyro Enabled Drive Function (Giroscopio ativado para o perfil de condugdo) para o valor
pretendido.
Para obter mais informagdes, consulte a sec¢do 9.6 Modificar o suporte de giroscopio em perfis de condugdo, pdginal47
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5 Ferramentas LiNX Access

O sistema LiNX é programado com predefinicdes durante o fabrico. Estas definicdes podem ser modificadas com uma
ferramenta de programacdo de acordo com as preferéncias do utilizador.

O sistema LiNX pode ser programado com uma de duas ferramentas de programacdo e diagndstico:

e A ferramenta LiNX Access para iOS que é utilizada com dispositivos iPhone, iPad e iPod touch da Apple com o iOS
9.0 ou posterior e
e A ferramenta LiNX Access para PC é utilizada com PCs ou portateis baseados no Windows.

As ferramentas de programacao e diagndstico comunicam com um sistema LiNX via Bluetooth. A capacidade Bluetooth de
um sistema LiNX é fornecida por uma LiNX Access Key que é inserida na tomada XLR do mddulo do comando.

Se o seu PC ndo tiver Bluetooth incorporado, é possivel utilizar um adaptador Bluetooth ligado a uma porta USB
sobressalente.

Tanto as ferramentas de programacgdo para iOS como para PC, oferecem um modo de edi¢do em direto que permite a
programacdo e implementacdo de determinados parametros enquanto o sistema esta a ser utilizado (por exemplo, ao
conduzir). Para obter mais informagdes, consulte a secgdo 7.3.5 Modificar um programa, pdgina11Q

5.1 A LiNX Access Key

— A LiNX Access Key é recomendada para utilizacdo apenas no interior ou para utilizacdo no exterior em
. condi¢bes secas.

— A LiNX Access Key ndo pode estar ligada quando se encontrar em ambientes sensiveis a radiofrequéncia (RF).

— Inspecione sempre a LiINX Access Key quanto a danos antes de a utilizar.

— Certifique-se de que a LiNX Access Key esta bem inserida na tomada XLR antes de a utilizar.

— Confirme que foi estabelecida a ligagdo com a cadeira de rodas que vai ser programada verificando o LED na
LINX Access Key.

— Tome cuidado ao conduzir enquanto estd a regular a cadeira de rodas para nao danificar a LiINX Access
Key ao embater num objeto sélido. Mantenha sempre uma distancia acentuada de quaisquer objetos que
possam danificar a LINX Access Key.

— A superficie da LiNX Access Key pode ficar quente se for exposta a luz soltar direta durante longos periodos.

— Nao deixe a LiNX Access Key ligada ao sistema quando a cadeira de rodas estad desligada ou quando for
armazenar a cadeira de rodas durante um longo periodo de tempo, pois a Access Key ira continuar a
consumir as baterias enquanto o sistema estiver desligado. Se permanecer no lugar, a vida util esperada de
armazenamento do sistema ndo sera atingida e as baterias poderao ser danificadas.

A LiNX Access Key fornece a ligacdo Bluetooth para uma ferramenta de programagdo comunicar com um sistema LiNX.

A LiNX Access Key é ligada diretamente a porta XLR do médulo do comando ®. Na imagem ¢é apresentado o REM2xx; o
funcionamento no REM400 e REM500 é idéntico.

A LiNX Access Key tem um indicador de estado azul para mostrar quando esta:

e Ligada a corrente, mas ndo conectada (o indicador pisca lentamente),
e A ligar (o indicador pisca rapidamente) ou
e Ligada (o indicador fica permanentemente aceso).

Se o indicador de estado azul se desligar completamente ao tentar estabelecer ligagdo ou enquanto estiver ligado, remova
a LiNX Access Key do mdédulo do comando, aguarde durante 5 segundos e depois reinsira-a no moédulo do comando
antes de tentar a ligacdo de novo.

Antes de as ferramentas de programacdo poderem ser utilizadas para programacdo e diagndsticos, necessita de emparelhar
os dispositivos, ou seja, o processo de ligagdo dos dispositivos via Bluetooth. O processo de emparelhamento varia
consoante a ferramenta de programacao que é utilizada.

5.1.1 Mudar o nome da LiNX Access Key (apenas possivel com a ferramenta LiNX Access para PC)

A LiNX Access Key normalmente é identificada com as letras LAK, seguida por uma série de carateres, por exemplo:
LAK-L12147605. Embora cada nome seja exclusivo, distinguir uma chave da outra pode ser dificil quando tiver mais do que
uma LiNX Access Key. Como opc¢do, pode alterar os nomes das chaves para nomes mais familiares.
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1. Clique com o botdo direito do rato na LiNX Access Key, no separador Open a Connection (Abrir uma ligagdo). Pode ter
de fechar a sua ligagdo se ja estiver num contexto de ligacdo.

2. & Open a Connection B Opena
gy Find o

Q X Q
PAST CONNECTIONS ¢/

she M

LAK-C14134853 p— X

14134853, Last connected: Mon May 9031524 2016 GMT (0 ;f
Set Friendly Name i

Forget Device 1
Re-establish device pairing F

Selecione a opc¢do Set Friendly Name (Definir nome descritivo) no menu de contexto.

Bluetooth friendly name

Enter a new friendly name:

Design Dept.|

Cancel Ok

Introduza o novo nome na caixa de texto e clique no botdo OK.

Depois de clicar no botdo OK, a cadeira de rodas é reiniciada e o nome descritivo é atualizado. E apresentado um ecr3 de
confirmagado, informando-o de que o nome foi alterado com éxito.

5.2 Descricao geral das ferramentas LiNX Access

Categorias de parametro de nivel superior Subcategorias de parametro

ConfiguracOes da cadeira

Restaurar para a configuragdo predefinida

Diagndsticos/Registo da cadeira Para obter detalhes, consulte a tabela seguinte:

Pedido de velocidade

Pedido de viragem

Tensdo do motor

Diagnodsticos em direto? Corrente do motor

Resisténcia do motor

Tensdo da bateria

Botdo de velocidade

Modulos do sistema com numero de hardware, nimero de

Resumo do sistema . , -
firmware e nimero de série.

Funcgdes Tipos diferentes de fungdo e perfil

Drive Settings (Defini¢des de tracdo)

Switched Driving (Tragdo comutada)

Sleep Settings (Definigbes de suspensdo)

Lock Settings (Definigdes de bloqueio)

Preferéncias do utilizador (para obter detalhes, consulte a
sec¢do 5.2.2 DescrigGo geral das preferéncias de utilizador, | Navegag¢do pelas fungdes de utilizador
pdgina 81)

Definigdes de entrada/saida de controlo

Definigdes de visualizagao

Defini¢cGes de utilizacdo de energia

Velocimetro e odémetro

Médulos Para obter detalhes, consulte a tabela seguinte:

1. Os diagnodsticos em direto sé estdo disponiveis no Connection context mode (Modo de contexto de ligagdo)
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Categorias de parametro de nivel superior Subcategorias de parametro
Actuator Motions (Movimentos do atuador) Para obter detalhes, consulte a tabela seguinte:
Angulos de acionamento Para obter detalhes, consulte a tabela seguinte:
L Indicadores de viragem

lluminagdo -

Posicao
Parametro de nivel superior Subcategorias de parametro

Erros ativos Lista de erros ativos

Registo da cadeira/Registo de eventos | Registo
Diagndsticos/Registo da cadeira

Utilizacdo da bateria
Estatisticas da cadeira

Estatisticas de tragdo
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Subcategorias de parametro

Moddulos

Médulo de alimentagao

Mddulo de alimentacdo

* Motores
e Compensagao de carga

Entradas/saidas de controlo 1-4 (para

obter detalhes, consulte a sec¢do 5.2.5
Tipos e opgbes de entrada de controlo,
pdgina 91)

Comandos principais

Defini¢Ges de visualizacdo (para mais
informagdes ver 5.2.3 Descrigdo geral
das definicées de ecrd, pdgina 86,
apenas para comandos com ecrd)

Entrada de utilizador - Configuragdo

Entrada de utilizador - Ajustar joystick

Altifalante - Sinais sonoros

Entradas/saidas de controlo (para mais
informacgdes ver 5.2.5 Tipos e opgdes de
entrada de controlo, pdgina 91, apenas
para comandos com entradas/saidas)

Comandos secundarios

Entrada de utilizador - Configuracao

Entrada de utilizador - Ajustar joystick

TPI

Entrada do utilizador

Entradas/saidas de controlo 4-32 (para
obter detalhes, consulte a sec¢do 5.2.5
Tipos e opgdes de entrada de controlo,
pdgina 91)

Médulo de entrada

Entrada do utilizador

Tomada de ficha jack de
entradas/saidas de controlo (para
obter detalhes, consulte a sec¢do 5.2.5
Tipos e opgles de entrada de controlo,
pdgina 91)

Entradas/saidas de controlo 1-4 (para
obter detalhes, consulte a sec¢do 5.2.5

2
ACT200 Tipos e opgles de entrada de controlo,
pdgina 91)
Entradas/saidas de controlo 1-4 (para
ACT4002 obter detalhes, consulte a sec¢do 5.2.5

Tipos e opgbes de entrada de controlo,
pdgina 91)

Movimentos do atuador?

Movimento de assento configurado?

Identificacdo

Comportamento

Canais do atuador

Angulos de acionamento?

Angulos de acionamento configurados?

Origem do sensor de angulos

Temporizador de anulagdo de ressaltos

Angulo de acionamento

5.2.1 Descri¢do geral dos perfis

Profile Name (Nome do perfil)

Nome do perfil atual.

Enable Profile (Ativar perfil)

Quando ativado, este perfil torna-se visivel para o utilizador.

2.  Opcional

80
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Profile User Input (Entrada de utilizador do perfil)

Seleciona a entrada de utilizador para este perfil.

Enable Function Wrap (Ativar desloca¢do por fungoes)

Quando ativado, permite ao utilizador deslocar-se
continuamente pelas fungdes disponiveis sem alterar a
direcdo de deslocagao.

Enable Menu Scan (Ativar analise de menus)

Permite analisar o menu deste perfil.

Enter Navigation Instead of Function Wrap (Entrar na
navegac¢ao em vez da deslocacdo de fungGes)

Quando ativado, o menu de navegacdo é apresentado em
vez de se deslocar para a préxima fun¢do quando alcanga
o fim do perfil atual. Isto ocorre independentemente da

definicdo Enable Function Wrap (Ativar deslocagao por
fungoes).

Rest Timeout Enabled (Limite de tempo de repouso
ativado)

Se for definido, o sistema entra no estado de repouso apds

um periodo de inatividade do utilizador especificado. O

estado de repouso é ativado apenas a partir da fungdo de

tracdo ou assento do perfil.

5.2.2 Descri¢cdo geral das preferéncias de utilizador

Carrier & 3:16 PM - iPod 08:06 3 - iPod 08:06 3 -
{ Back User Preferences = { Back  User Preferences = { Back User Preferences =
Drive Settings ] Sleep Settings User Function Navigation
Drive Delay At ~ Enable Sleep Timeout No ]
Startup 0.0s [—® Timeout for navigation entry 5s
7 ut Duration —© 5min
Switched Driving ] Menu Scan Rate 4,0s
Enable User Input Wakeup Yes ‘ M . ~ |
onstant Speed | Number of Menu Scan Cycles b¢
?rigger : 10% [ZIE _ fore Idle —G) S
Lock Settings
Veer at low © Sc Disabled
speed 15.00° [ - Enable Lock Y ves
—® — Navigation type Menfu Select
Veer at High -
2.50° —- | + User Function Navigati
Speed [ - s e Navigation Entry  Active User fFunction
High Speed Refer- >rofiles Yes
en%e . 50% [ — Navigation preference Uger Input
- B Yes _
Sleep Settings Control Input/Output Settings
Restricted user priority  No Restriction ivation Tin 0.7s
Startup Functior Last use§l Function
iPod 08:06 3 - iPod 08:06 % -
{ Back  User Preferences B { Back  User Preferences B
Display Settings | Speedometer and Odometer 1
User Clock 24 Hbur v Enable Speedometer and Odo-|
Display Mode meter v
User Clock — User Set per Display
oh [ =[] +]
Offset Hours ® Speedometer and
User Clock Off- . — Odometer Scaling — \
set Minutes omin [7E] Factor [7E‘
0,092m/s/V =D
Language English v o
ine Tune
Digital Speed Slider 3 Speedometer o [ — | )
Interactivity Automatic and|Odometer 100% [7]3
— Scaling Factor
A LRSI Unit Preference Mefric v
Automatic Power Off On v o
O]
Low Power Mode Dura-
foh 6 hours v
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82

& LAK-H16166775

LAK-H16166775
=  C12H10A9B01X-03
(e} Flexible Navigation O v5.1

Ly Home

& Functions

O User Preferences
= ChairLlog

e Modules

N\, Actuator Motions

& Trigger Angles

Lighting

C12H10A9B01X-03 £ Reset to Defauit

£ Manage

¥

-
B
Constant Speed Trigger 5%
Veer at Low Speed 3500 °
Veer at High Speed 10.02*
High Speed Reference 35 %
-
SLEEP SETTINGS c
Enable Sleep Timeout off [x
Sleep Timeout Duration 5 min
7
Enable User Input Wakeup on [l
LOCK SETTINGS
Enable Lock off x
-
USER FUNCTION NAVIGATION E
Cycle Profiles

Profile Change Uses Last Used Function
Attendant/Occupant priority
Startup Function

Timeout for Navigation Entry _®

No Priority
Last used Function

5s

Menu Scan Rate 405
Number of Menu Scan Cycles Before Idie 3
Scan Selection Disabled
Navigation Type Menu Select
Navigation Entry Active User Function
Navigation Preference User Input
i off x
Enable Timeout for Navigation Entry
CONTROL INPUT/OUTPUT SETTINGS G
Activation Time | 2/ 07s
—
DISPLAY SETTINGS H
User Clock Display Mode 24 Hour
User Clock Offset Hours oh
User Clock Offset Minutes 0 min
Language English
tal Speed Siider Interactivity Automatic
_
—
[ENERGY USE SETTINGS I
Automatic Power Off on
Low Power Mode Duration 1 hour
_
fj\
Speedometer and Odometer Scaling Factor | 0.000 m/s/V
Fine Tune Speedometer and Odometer Scaling Factor 100%
Unit Preference Metric
AUDIBLE CUES K
Audible Cue Mode |
Audible Cue Tempo
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Drive Settings (Defini¢des de
tragdo)

Drive Delay At Startup (Atraso de tragdo no arranque): Permite a configuragdo de
um intervalo de tempo entre a ligagdo e a conducao.

Switched Driving (Tragdo
comutada)

Estes parametros definem o comportamento de viragem dos perfis de conducdo
que utilizam entradas comutadas, como, o controlo de sopro e suc¢do. Sdo
exclusivos da tragcdo comutada e independentes dos parametros de marcha a
frente, marcha-atras e viragem que sdo utilizados na tracdo e viragem com
entradas proporcionais, como os joysticks.

Constant Speed Trigger (Acionador de velocidade constante): Define a velocidade
de marcha a frente/marcha-atras durante a viragem. Se a cadeira de rodas
estiver parada ou em movimento a uma velocidade baixa (mais baixa do que

o Constant Speed Trigger (Acionador de velocidade constante)), a velocidade
sobe até ao Constant Speed Trigger (Acionador de velocidade constante). Com a
opcao Constant Speed Trigger (Acionador de velocidade constante) definida, a
velocidade permanece constante.

Veer at Low Speed (Virar a baixa velocidade): fornece a possibilidade de viragem
maxima na velocidade mais baixa. O valor tem de ser superior a Veer at High
Speed (Virar a alta velocidade). A velocidade a qual Veer at Low Speed (Virar

a baixa velocidade) é aplicado, sendo definido pelo Constant Speed Trigger
(Acionador de velocidade constante).

Veer at High Speed (Virar a alta velocidade): opcdo concebida para produzir uma
viragem menor a velocidades mais altas. O valor tem de ser menor que Veer at
Low Speed (Virar a baixa velocidade). A velocidade a qual Veer at High Speed
(Virar a alta velocidade) é aplicado, sendo definido pela High Speed Reference
(Referéncia de velocidade alta).

High Speed Reference (Referéncia de velocidade alta): define pontos nos quais
Veer at High Speed (Virar a alta velocidade) é aplicado. Quando a cadeira de
rodas viaja a velocidades inferiores a esta, a viragem é definida por um gréfico
entre Veer at Low Speed (Virar a baixa velocidade) e Veer at High Speed (Virar a
alta velocidade). Para todas as velocidades superiores a High Speed Reference
(Referéncia de velocidade alta), a quantidade de viragem aplicada é igual a
definida por Veer at High Speed (Virar a alta velocidade).

© Sleep Settings (Definicdes de
suspensao)

Enable Sleep Timeout (Ativar limite de tempo de suspensao): determina se o
sistema entra no modo de suspensdo apds um periodo sem atividade por parte
do utilizador.

Sleep Timeout Duration (Duragao do limite de tempo de suspensao): Define
o periodo de tempo sem atividade do utilizador antes de o sistema entrar em
suspensdo (se a suspensdo estiver ativada).

Enable User Input Wakeup (Ativar ativacdo do joystick): determina se ao defletir
o joystick pode ativar o sistema do modo de suspensao.

Rest Timeout Duration (Duragdo do limite de tempo de repouso): Define o tempo
de inatividade do utilizador antes de o sistema entrar no estado de repouso, se o
limite de tempo estiver ativado no perfil ativo.

® Lock Settings (Definigées de
bloqueio)

Enable Lock (Ativar bloqueio): determina se o sistema pode ser bloqueado
premindo o botdo de alimentagdo durante quatro segundos.

User Function Navigation
® | (Navegagdo pelas fungdes de
utilizador)

Cycle Profiles (Realizar ciclos de perfis): o menu de perfis de utilizador realiza
ciclos ou para em cada extremidade. O parametro determina se o menu de perfis
pode realizar ciclos ao aceder ao mesmo.

Profile Change uses last used function (Alteracdo de perfil utiliza a ultima fungdo):
Define o comportamento do sistema para aceder a ultima fungdo utilizada pelo
perfil quando se muda para esse perfil em concreto.

Attendant/Occupant priority (Prioridade do assistente/ocupante): sele¢io para
definir as restrigdes de mudanga de utilizador do sistema.l

Startup Function (Fungdo de arranque): define a fungdo de utilizador predefinida
no arranque como a primeira fungdo de utilizador do primeiro perfil ou a ultima
fungdo de utilizador utilizada.

User Function Navigation
® | (Navegacao pelas fungées de
utilizador)

Para obter mais informag0es, consulte a secgao 9.14 Ativar a navegagdo indireta,
pdgina 165
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Control Input/Output Settings
(Definicdes de entrada/saida
de controlo)

Activation Time (Tempo de ativag¢do): Define o tempo maximo entre duas pressdes
de botdo até serem reconhecidas como uma dupla pressdo e define o tempo
minimo para detetar uma pressao longa de botdo.2

Display Settings (Definiges de
visualizagdo)

User Clock Display Mode (Modo de visualizagdo do relégio do utilizador): define
o modo de visualizacdo do reldgio de utilizador para o formato de 12 ou 24 horas.

User Clock Offset Hours (Horas de diferen¢a do reldgio do utilizador): ajusta o
valor da hora do relédgio do ecra para o fuso horario aplicavel.

User Clock Offset Minutes (Minutos de diferenga do relégio do utilizador): ajusta
o valor dos minutos do relégio do ecrd para o fuso horario aplicavel.

Language (Idioma): define o idioma do texto informativo apresentado no ecra.

Digital Speed Slider Interactivity (Interatividade do controlo de deslize digital da
velocidade): define se o controlo de deslize da velocidade do ecrd tatil pode ser
utilizado num sistema no qual tem prioridade.

Energy Use Settings (Defini¢coes
de utilizagdao de energia)

Automatic Power Off (Desligacdo automatica): permite que o sistema LiNX se
desligue apds 12 horas de inatividade do utilizador. Este parametro é equivalente a
premir um botdo de alimentacdo.

Low Power Mode Duration (Duragdo do modo de economia de energia): define
durante quanto tempo o sistema LiNX permanecerd no modo de economia de
energia apos ser desligado. O modo de economia de energia é utilizado para
monitorizar o carregamento da bateria, permitir a reativagao do joystick do modo
de suspensdo e aplicar a travagem eletrdnica aos atuadores.

Speedometer and Odometer
(Velocimetro e odémetro)

Speedometer and Odometer Scaling Factor (Fator de escala do velocimetro e
oddmetro): o fator de escala para o velocimetro e odémetro.

Fine Tune Speedometer and Odometer Scaling Factor (Ajustar o fator de escala
do velocimetro e odémetro): Ajuste bem o valor do velocimetro e do odémetro.

Unit Preference (Preferéncia de unidade): define as unidades de medida para o
visor.

Audible Cues (Sinais sonoros)

Audible Cue Mode (Modo de sinais sonoros): Determina o modo de sinais sonoros.

Audible Cue Tempo (Velocidade de sinais sonoros): Define a velocidade a que sdo
reproduzidos os sinais sonoros, sendo 1 o mais lento e 10 o mais rapido.

84
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1 Risco de lesdao ou danos
— Quando definir o ocupante ou assistente como utilizador restrito no sistema do utilizador que tem o comando, é
necessario considerar se os beneficios superam o risco, uma vez que o utilizador restrito ndo consegue assumir
o controlo ativando o botdo de alimentagdo em caso de emergéncia.

ﬁ ATENCAO!
Risco de lesdo ou danos
— Quando definir o ocupante ou assistente como utilizador restrito no sistema do utilizador que tem o

comando, é necessario considerar se os beneficios superam o risco, uma vez que o utilizador restrito
ndo consegue assumir o controlo ativando o botdo de alimentagdo em caso de emergéncia.

Um utilizador restrito € um ocupante ou assistente que é impedido de ser o utilizador no comando assim que o
sistema seja ligado. Por predefinicdo, ndo existem utilizadores restritos num sistema LiNX e tanto o assistente
como o ocupante podem pedir para serem o utilizador no comando na altura premindo o botdo de alimentagdo.
No entanto, por questdes de seguranca e outras, pode ser adequado restringir o assistente ou ocupante de se
tornar no utilizador no comando apds a ligagdo. Se estiver restrito, qualquer pedido para ser o utilizador no
comando serd negado.

Para restringir um utilizador, defina este parametro como:

¢ No Priority (Sem prioridade): predefinido

e Occupant Priority (Prioridade do ocupante): para restringir o assistente.

e Attendant Priority (Prioridade do assistente): para restringir o ocupante.

¢ No Change Allowed (Nenhuma alteragdo permitida): para restringir o assistente e o ocupante.

2 O parametro é utilizado para distinguir entre uma pressdo de botdo, uma pressdo dupla e uma pressdo de
botdo longa.

—

Se o tempo de duragdo for inferior ao Activation Time (Tempo de ativacdo), a entrada é detetada como uma
pressao.

—p
Se a duragdo das duas pressdes de botdo for superior ao Activation Time (Tempo de ativacdo), a entrada

é detetada como duas pressdes Unicas.
OF F|
=1,]

Se a duragdo das duas pressGes de botdo for inferior ao Activation Time (Tempo de ativagdo), a entrada é

detetada como uma pressdo dupla.
OF F|
an] [
———

Se a duragdo da pressdo Unica do botdo for superior ao Activation Time (Tempo de ativagdo), a entrada é
detetada como uma pressao longa.
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5.2.3 Descri¢do geral das definicoes de ecra

JjE—
TDX SP2 ULM isplay Bri
s p—

@ “dras Hwee [REEEI & Reset o Defait S Manage W % < Moduies REM dxx &

& Home P —— O Enable Tap-Only Mode

& Functions @ 100% Enable Glove Mode
<

REM 4xx

Q/ off |x
O User Preferences = Display Handedness
REM 50 © on
St
=/ Charlog (® Right Handed ap Zone
w200 © o

%, Modules (e 20 Screen Lock

IN500

F User Set Spaedometer and Odometer on Prive Scres

Pz

Actuator Motions

Speedometer and Odometer on Drve Screen (G

LS

Trigger Angles

user ot

=0 Lighting User Input Configuration

Neutral Window

Joystick Throw 90%

Joystick Rotation Angle 0° Proportional Joystick v

Swap Joystick As No swap Neu % -+

LEFT JACK SOCKET 1) TP - PORT SETTINGS 90% — +

Input Type Not Connected

e socT e o T Fig. 5-2 Ferramenta para iOS
Fig. 5-1 Ferramenta para PC

® Display Brightness (Luminosidade do ecrd) Define a luminosidade do ecra.

Enable Tap-Only Mode (Ativar o modo apenas tatil) Ativa o Tap-Only Mode (Modo apenas tatil) em que as
interagdes de deslize sdo substituidas por toques.

© Enable Glove Mode (Ativar o modo de luva) Ativa o Glove Mode (Modo de luva) num comando
com ecrd tatil.

© Display Handedness (Destro ou esquerdino) Define se o ecrd é utilizado por um utilizador destro
ou esquerdino.

® Tap Zone (Zona tatil) Define a area utilizada para detetar uma agdo de toque
na interface tatil.

® Screen Lock (Bloqueio de ecra) Define o bloqueio do ecra tatil. Esta definicdo
permanece em vigor apds desligar.

©] Speedometer and Odometer on Drive Screen Define se o velocimetro e o oddmetro sdo apresentados

(Velocimetro e odémetro no ecrd de condugdo) no ecrd de conducdo.

5.2.4 Descri¢do geral da entrada/saida de controlo (E/S de controlo)

A E/S de controlo fornece uma série de opg¢des para o utilizador da cadeira de rodas, o terapeuta e o fabricante de modo a
alargar as capacidades de entrada e saida do respetivo sistema LiNX. Estas incluem, por exemplo:

e configurar uma entrada com um switch de alimentagdo externo para utilizadores que ndo conseguem alcancgar o botdo
de alimenta¢do no mdédulo do comando;

e configurar entradas para incrementar ou diminuir o controlo de deslize de velocidade para utilizadores que tém
dificuldades em utilizar o controlo de deslize de velocidade num modelo REM400 ou REM500;

e configurar uma entrada para abrir um cartdo de fungdes especifico para utilizadores que precisam de acesso rapido a
esse cartdo de fungdes;

e configurar varios botGes externos para executar acées com o rato (cliques e movimento) e a¢des de teclado comuns
para os utilizadores que ndo podem utilizar o joystick.

Neste manual, sdo mencionados diferentes tipos de entrada e saida.

e Entrada de controlo do sistema:
Proporcionada através do comando ou entradas externas, como os botdes de pressdo ou o controlo de cabecga.
e Entrada de controlo (Cl):
Entradas de mddulo configuraveis como pinos Cl ou tomadas de ficha jack.
e Saida:
Inclui condugado, assento, iluminagao, buzinas, selecdo de fun¢des, navegacdo, conectividade e saida de controlo. As
saidas sdo configurdveis através das ferramentas LiNX Access.
e Saida de entrada (CO):
Saidas de mddulo configuraveis como o conector DB9 e tomadas de ficha jack.

Em moddulos LiNX selecionados, pode configurar uma entrada de controlo (Cl) para selecionar e utilizar saidas ou para
configurar adicionalmente a saida de controlo (CO) no mddulo de saida. O gréfico seguinte mostra uma vista simplificada
da E/S de controlo do LiNX.
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As regras de ligacdo ligam as entradas as saidas. Descrevem que entradas ativam que saidas, incluindo como e quando. As
regras de ligagdo sdo criadas utilizando as ferramentas LiNX Access.

Criar regras de ligacdo para a E/S de controlo:

1. Selecione e configure uma entrada de controlo, por exemplo, médulo de alimentagdo, controlo de entrada 1, caixa de
fungbes 10 botbes ou switch 5.

2. Atribua uma saida e ag¢des, por exemplo, assento, inclinacdo ou alternancia.

3. Configure as definicGes avangadas (opcional), por exemplo, o ressalto da porta de entrada ou monitorizado.

Para obter mais informacgdes sobre a ferramenta LiNX Access iOS, consulte a sec¢do 9.15.1 Configurar E/S de controlo
(ferramenta para i0S), pdgina168 Para a ferramenta LiNX Access PC, consulte a sec¢do 9.15.2 Configurar E/S de controlo
(ferramenta para PC), pdgina17Q

Entradas de controlo
Os modulos suportados e as respetivas entradas de controlo sdo:

e Moddulo de alimentagdo: pinos Cl na porta AUX através do feixe de acessérios
e Moddulo do comando: botdes multifungdes, alternancias, tomadas de ficha jack
e Moddulos do atuador: pinos Cl

e Moddulo de entrada: pinos Cl no conector DB9, tomada de ficha jack

e Mdodulo TPI/ASL: pinos Cl

e Moddulo do comando compacto: botdo de modo

Os mddulos de alimentagdo oferecem entradas de controlo através dos pinos Cl da porta do utilitario. Os mdodulos de
alimentagdo da série LiINX 100 fornecem trés entradas, os mddulos de alimentagdo da série LiINX 200 fornecem quatro
entradas.

Os mddulos de comando REM400 e REM500 fornecem entradas de controlo através dos botGes multifungGes, botdes
alternadores (apenas REM400) e tomadas de ficha jack. A tomada de ficha jack esquerda em ambos os mdédulos pode
ser utilizada para um switch de alimentagdo.

Os modulos do atuador, ACT200 e ACT400, fornecem quatro entradas de controlo cada através da porta Cl.

O mddulo de entrada IN500 fornece duas entradas de controlo através do conector DB9 e duas através da tomada
de ficha jack. O mddulo de entrada IN200 fornece seis entradas de controlo através do conector DB9 e duas através
da tomada de ficha Jack.

Para ver as entradas de controlo de cada médulo com mais detalhe, consulte a secgdo 5.2.5 Tipos e opgles de entrada de
controlo, pdgina 91.
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o

i As configuragGes complexas, que foram previamente configuradas para o fabricante, ndo estdo acessiveis e estdo

marcadas com os seguintes icones:

Configuravel: se estiver configurada, a ranhura pode
N - Momentary > None

apresentar o resumo da configuragdo.
Fig. 5-4

Ndo configuravel: a ranhura pode apresentar o resumo o

da conﬁguragﬁo_ Drive Lockout
Fig. 5-5

Restrita: a ranhura ndo pode mostrar o resumo da feticied

configuragdo devido a sua complexidade. i
Fig. 5-6

Saidas
As saidas suportadas sdo:

Seating
Drive

Functions
Navigation
Lighting
Horn
Connectivity

Control Outputs (Mddulo de saida)

Assento: selecione Seating para definir a saida para controlar a posi¢dao do assento, do encosto e das pernas. Esta saida
pode ser alternada, comutada e bloqueada.

Saida Selegao 1 Selecdo 2

Seating (Assento) Tilt (Inclinar) Toggle (Alternar)
Recline (Reclinar) Toggle Latch (Alternar bloqueio)
Elevate (Elevar) Switched Extend (Expansdao comutada)
Left Leg (Perna esquerda) Switched Retract (Retragao comutada)
Right Leg (Perna direita) Latched Extend (Expansdo bloqueada)
Both Legs (Ambas as pernas) Latched Retract (Retragdo bloqueada)

Recline and Legs (Reclinar e pernas)
LNX (LNX)

Tracdo: selecione Drive para definir o controlo da velocidade da cadeira de rodas e alternar entre marcha em frente e

marcha-atras.

Saida

Selegdo 1

Drive (Tragao)

Increment Speed (Aumentar
velocidade)

Decrement Speed (Diminuir
velocidade)

Toggle Reverse (Alternar marcha-atras)

Saidas de controlo: selecione Control Outputs para ativar um dos oito pinos de saida de controlo no conector DB9 do
modulo de saida ou uma das duas saidas da tomada de ficha jack do médulo de saida. As saidas podem ser definidas como
momentaneas ou o seu estado pode ser bloqueado com as a¢des definir, limpar ou alternar.

Saida Selecao 1 Selecdo 2

Control Outputs (Saidas de controlo) Output 1 (Saida 1) Momentary (Momentaneo)
Output 2 (Saida 2) Set (Definir)
Output 3 (Saida 3) Clear (Limpar)
Output 4 (Saida 4) Toggle (Alternar)
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Selegao 2

Output 6 (Saida 6)
Output 7 (Saida 7)
Output 8 (Saida 8)

FuncgGes: selecione Functions para proporcionar ao utilizador o acesso imediato a fungGes especificas (conducdo, assento,

utilitario, etc.) e a perfis. As opgOes incluem:

e Fungdo seguinte: seleciona a fung¢do seguinte do perfil.

e Funcdo anterior: seleciona a func¢do anterior do perfil.

e Perfil seguinte: seleciona o perfil seguinte.

e Perfil anterior: seleciona o perfil anterior.

e Funcgdo seguinte da finalidade: seleciona a fungdo seguinte do mesmo tipo especificado no perfil ativo.
e Fungdo anterior da finalidade: seleciona a fun¢do anterior do mesmo tipo especificado no perfil ativo.
e Forgar a fungdo: seleciona uma fung¢do especifica. Isto é configurado especificando a fungao.

Saida Selegdo 1 Selegdo 2

Functions (FungGes) Next Function (Fungdo seguinte)

Previous Function (Fung¢do anterior)

Next Profile (Perfil seguinte)

Previous Profile (Perfil anterior)

Next Function of Purpose (Fungdo

seguinte da finalidade)

Previous Function of Purpose (Fungdo

anterior da finalidade)

Forte to Function (Forgar a fungdo)

Choose purpose (Escolher finalidade)

Choose purpose (Escolher finalidade)

Choose function (Escolher fungdo)

Navegacdo: as saidas Navigation podem ser definidas para realizar uma a¢do de sele¢do quando esta no modo de andlise
do menu, alternar entre a navegacao indireta e direta, apresentar defini¢cdes e alternar o ecrd de bloqueio.

Saida Selegdo 1

Navigation (Navegagdo)
de analise)

Toggle Indirect Navigation (Alternar

navegagao indireta)

Toggle REM 4xx Settings Menu

(Alternar o menu de defini¢cdes do

REM 4xx)

Toggle REM 4xx Screen Lock (Alternar

o bloqueio de ecrd do REM 4xx)
Toggle REM 5xx Setting Menu

(Alternar o menu de defini¢cées do

REM 5xx)

Toggle REM 5xx Screen Lock (Alternar

o bloqueio de ecrd do REM 5xx)

Menu Scan Select (Selegdo do menu

lluminagdo: as saidas de iluminagdo podem ser definidas para alterar as luzes de estado de posi¢do, dos indicadores e de

perigo. A saida pode ser alternada, ligada e desligada.

Saida Selegao 1

Selegao 2

Lighting (lluminag3o) Position (Posigdo)
Left (Esquerda)
Right (Direita)

Hazard (Perigo)

Buzina: utilize esta saida para buzinar no mdédulo do comando.
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Saida Selegdo 1

Horn (Buzina) All (Todas)
REM LE (REM LE)
REM 1xx (REM 1xx)
REM 2xx (REM 2xx)
REM 4xx (REM 4xx)
REM 5xx (REM 5xx)

Conectividade: Selecione Connectivity para aceder a fungdes de conectividade:

e Diregdo do rato: movimentar o rato.

e Clique esquerdo do rato: clicar com o botdo esquerdo.

e Clique central do rato: clicar com o botdo central.

e Clique direito do rato: clicar com o botdo direito.

e Deslocamento do rato: executar uma deslocacdo para cima/para baixo ou alternar o modo de deslocaggo.
e Controlo do switch: executar uma a¢do de teclado.

Saida Selegdo 1 Selegdo 2

Connectivity (Conectividade) Mouse Direction (Dire¢ao do rato) Up/Down/Left/Right (Para cima/Para
baixo/Esquerda/Direita)

Mouse Left Click (Clique esquerdo do  Single/Double/Toggle
rato) (Unico/Duplo/Alternancia)

Mouse Middle Click (Clique central do Single/Double/Toggle
rato) (Unico/Duplo/Alternancia)

Mouse Right Click (Clique direito do Single/Double/Toggle
rato) (Unico/Duplo/Alternancia)

Mouse Scroll (Deslocamento do rato) Up/Down/Scroll Mode (Para
cima/Para baixo/Modo de deslocago)

Switch Control (Controlo do switch) Space, Enter, Esc, Tab, Up, Down, Left,
Right (Espaco, Enter, Esc, tabulagdo,
para cima, para baixo, esquerda,
direita)

Defini¢bes avangadas

As defini¢des avangadas permitem-lhe (de forma opcional) configurar adicionalmente as entradas de controlo. Selecione
Advanced para revelar as seguintes opgoes:

e Stop Driving and Seating
¢ Input Port Debounce

¢ Monitored

e Stability Checking

¢ Normally Closed

¢ Enable Input

Stop Driving and Seating: Se esta opc¢do for definida como On, qualquer ativagdo em qualquer ranhura relacionada com
esta entrada resulta na paragem de operagdes de condugdo e assento (se aplicavel) antes de o sistema responder a entrada.

Para todas as entradas que utilizam esta funcionalidade, o utilizador tem de ativar a entrada duas vezes para selecionar a
saida pretendida, se uma operacdo de conduc¢do ou assento estiver em curso: a primeira ativagdo para a operacdo de
condugdo ou assento, a segunda ativacdo seleciona a saida pretendida.

Se ndo estiver nenhuma operagdo de conduc¢do ou assento em curso, a saida pretendida é selecionada por uma Unica
ativacao da entrada.

Input Port Debounce: Esta definicdo é utilizada para impedir falsos acionadores, determinando quando é que o mddulo de
alimentagdo responde a uma entrada. Isto é util quando o médulo de alimentagdo tem de ignorar sinais falsos como

os que sdo, por exemplo, gerados por um ressalto de contacto (vibracdo do switch) de um switch mecanico ou por um
switch esférico quando a cadeira de rodas é conduzida sobre terreno acidentado.

Defina o tempo de Input Port Debounce para um valor adequado.

e Se estiver definido como zero segundos, ndo é aplicado nenhum ressalto e o médulo de alimentagdo responde
a uma alteragdo de sinal na entrada imediatamente.

90 1637470-)



Ferramentas LiNX Access

e Se estiver definido para um tempo superior a zero segundos, é aplicado um ressalto e o mdédulo de alimentagdo sé
responde ao sinal presente na entrada depois do tempo definido por Input Port Debounce.

ﬁ O sinal de entrada tem de estar estavel durante o tempo de ressalto, antes de o sistema poder responder
a entrada.

Monitored: Se definir como Yes, a entrada é capaz de detetar circuitos abertos e fechados, bem como condigdes de falha:
curto-circuito e sem circuito (desligado) para todos os circuitos baseados na resisténcia.

Se definir como No, a entrada é capaz de detetar circuitos abertos e fechados, mas ndo deteta condigdes de falha:
Stability Checking: Define se esta entrada é monitorizada em termos de estabilidade do sinal.

A instabilidade numa entrada pode acionar erros injustificados que podem ser incobmodos para o utilizador. Os sinais de
switches de base mecanica, como os switches esféricos, em especial, por exemplo, quando se conduz sobre terreno
acidentado, podem produzir este tipo de instabilidade. Para sistemas que demonstrem este comportamento, a
monitorizacdo da estabilidade na entrada pode ser desativada.

Normally Closed: Por predefinigdo, as entradas dos switches sdo consideradas normalmente abertas (NO, Normally Open).
Se um switch NO for utilizado no circuito de entrada, deixe este pardmetro definido como No. Se um switch NC (Normally
Closed, normalmente fechado) for utilizado no circuito de entrada, defina este parametro como Yes.

Enable Input: Esta definicdo permite-lhe ativar ou desativar o tipo de entrada selecionado, mantendo simultaneamente a
configuragdo de E/S de controlo.

Quando esta definida como Yes, o sistema responde a entrada de acordo com a configuragdo de E/S de controlo que lhe
esta atribuida. Quando esta definida como No, o sistema ndo responde a entrada.

Tenha em atengdo que a configuracdo de E/S de controlo atribuida a esta entrada é mantida quando Enable Input é
definido como No. Isto é util, por exemplo, quando pretende desativar esta entrada temporariamente. No entanto, se a
definicdo de tipo de entrada for reposta (selecionando Not Connected), nesse caso qualquer configuracdo associada a
este tipo de entrada é eliminada.

5.2.5 Tipos e op¢oes de entrada de controlo

A seguinte tabela mostra as entradas de controlo para cada mdédulo em mais detalhe, incluindo os tipos de entrada
correspondentes e as opg¢des disponiveis.

Moédulo Entradas de Caixa de fun¢des | Bandas de Botao Botao de
controlo do 10 botdes resisténcia alimentagdo
médulo

Mddulo de Pinos CI 1-3 Switch 1 - 10 Banda 1-10 Pressdo Ndo

alimentacao momentanea/curta

Pressdo longa,
Pressdo ativada

Entrada/Saida de | Switch 1 - 10 Banda 1-10 Pressdo N3o
controlo (definir momentdnea/curta
como entrada) Pressdo longa,

Pressdo ativada
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Madulo Entradas de Caixa de fun¢des | Bandas de Botdo Botdo de
controlo do 10 botoes resisténcia alimentacao
modulo

REM4xx Ponta de ficha Switch 1 - 10 Banda 1-10 Pressao Sim
jack esquerda momentanea/curta

Pressdo longa,

Pressdo ativada
Anel de ficha jack | Switch 1 - 10 Banda 1-10 Pressdo Nao
esquerdo momentadnea/curta

Pressdo longa,

Pressdo ativada
Ponta de ficha Switch 1 - 10 Banda 1-10 Pressdo Nado
jack direita momentadnea/curta

Pressdo longa,

Pressdo ativada
Anel de ficha jack | Switch 1 - 10 Banda 1-10 Pressao N3o
direito momentanea/curta

Pressdo longa,

Pressdo ativada
Alternador Nao Nao Pressao Sim
esquerdo de momentadnea/curta
marcha em frente Pressdo longa,

Pressdo ativada
Alternador Nao Nado Pressdo Sim
esquerdo de momentdnea/curta
marcha-atras Pressdo longa,

Pressdo ativada
Alternador direito | Nao Nao Pressdo Sim
de marcha em momentanea/curta
frente Pressdo longa,

Pressdo ativada
Alternador direito | Nao Nao Pressao Sim
de marcha-atras momentanea/curta

Pressdo longa,

Pressdo ativada
Botdes Nao Nao Pressao Nao
multifun¢des 1 momentdnea/curta

Pressdo longa,

Pressdo ativada
Botdes Nao Nao Pressao Nao
multifuncdes 2 momentanea/curta

Pressdo longa,

Pressdo ativada
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Modulo Entradas de Caixa de fun¢des | Bandas de Botdo Botdo de
controlo do 10 botoes resisténcia alimentacdo
madulo

REM 5xx Ponta de ficha Switch 1 - 10 Banda 1-10 Pressao Sim
jack esquerda momentdnea/curta

Pressdo longa,
Pressdo ativada
Anel de ficha jack | Switch 1 - 10 Banda 1-10 Pressao Nao
esquerdo momentadnea/curta
Pressdo longa,
Pressdo ativada
Ponta de ficha Switch 1 - 10 Banda 1-10 Pressao Nao
jack direita momentanea/curta
Pressdo longa,
Pressdo ativada
Anel de ficha jack | Switch 1 - 10 Banda 1-10 Pressao Nao
direito momentanea/curta
Pressdo longa,
Pressdo ativada
Botdes Nao Nao Pressao Nao
multifunc¢des 1 momentanea/curta
Pressdo longa,
Pressdo ativada
Botdes Nao Ndo Pressdo Nao
multifungdes 2 momentanea/curta
Pressdo longa,
Pressdo ativada
TPI Pinos ClI 6, 8, 10, | Ndo Ndo Pressdao Nao
25 momentanea/curta
Pressdo longa,
Pressdo ativada
IN200 Pinos Cl 1-6 Nao Nao Pressao Nao
momentanea/curta
Pressdo longa,
Pressdo ativada
Ponta de ficha Switch 1 - 10 Banda 1-10 Pressao Sim
jack momentanea/curta
Pressdo longa,
Pressdo ativada
Anel de ficha jack | Switch 1 - 10 Banda 1-10 Pressao Nao
momentanea/curta
Pressdo longa,
Pressdo ativada
IN500 Pinos Cl 5-6 Nao Nao Pressao Nao
momentanea/curta
Pressdo longa,
Pressdo ativada
Ponta de ficha Switch 1 - 10 Banda 1-10 Pressao Sim
jack momentanea/curta
Pressdo longa,
Pressdo ativada
Anel de ficha jack | Switch 1 - 10 Banda 1-10 Pressao Nao
momentanea/curta
Pressdo longa,
Pressdo ativada

ACT200 Pinos Cl 1-4 Switch 1 - 10 Banda 1-10 Pressao Nao

momentanea/curta

Pressdo longa,
Pressdo ativada
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Madulo

Entradas de
controlo do
modulo

Caixa de fungoes
10 botdes

Bandas de
resisténcia

Botao

Botdo de
alimentacao

ACT400

Pinos Cl 1-4

Switch 1 - 10

Banda 1-10

Pressao
momentanea/curta
Pressdo longa,
Pressdo ativada

Nao

ASL Switched

Pino CI 8

Pressao
momentanea/curta
Pressdo longa,
Pressdo ativada

ASL Proportional

Pino CI 8

Pressao
momentanea/curta
Pressdo longa,
Pressdo ativada

Comando
compacto

Botdo de modo

Pressao
momentanea/curta
Pressdo longa,
Pressdo ativada

94

1637470-)




Procedimento de programacgdo sugerido

6 Procedimento de programacgao sugerido

é ATENGAO!
Risco de lesao ou danos

— Execute o procedimento seguinte num ambiente aberto amplo, de preferéncia no exterior. Certifique-se de
que a cadeira de rodas ndo colide com outras pessoas ou objetos.

— Esteja preparado para movimentos inesperados da cadeira de rodas na eventualidade de uma instalacao
com falhas.

— Se a cadeira de rodas ficar incontrolavel, execute uma paragem de emergéncia desligando o sistema LiNX.

Em seguida, é descrito um procedimento de programacdo sugerido para configurar o sistema LiNX. Ndo é prescritivo e deve
ser utilizado apenas como uma orientagao.

Os capitulos seguintes mostram a ordem preferencial de programacdo dos parametros, os efeitos que os parametros tém
na cadeira de rodas e também a forma de interacdo dos diversos parametros.

1. Teste de ligacdo

2. \Verificar a orientacdo dos motores
3. Definir a compensagdo de carga
4. Ajustar definicGes de velocidade

5. Ajustar definicbes de aceleragao
0]

procedimento de programacdo é adequado para os sistemas LiINX com ou sem um méddulo LiNX Gyro instalado.

e Para sistemas baseados em giroscopio, efetue os passos 1-3 sem o giroscépio ligado e, em seguida, os passos
4 e 5 com o giroscopio ligado.

6.1 Passo 1 — Teste de ligagao

Antes da programagao, certifique-se de que o sistema liga com éxito. Prima e solte o botdo de alimentagdo no mdédulo do
comando. O indicador de estado deve acender-se a verde.

o
]l Se o feixe de cabos ou o cabo da bateria ndo estiver corretamente ligado, o indicador de estado ndo se acende.

Se o indicador de estado piscar a vermelho, verifique os motores e os travGes de estacionamento pois podem ndo ter sido
ligados corretamente. Para obter mais informacdes sobre cédigos de erro, consulte o manual de utilizagdo do comando.
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6.2 Passo 2 - Verificar a orientagdao dos motores

O passo 2 assegura que os motores estdo configurados corretamente.
1.
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Fig. 6-1
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Input Port Debounce

Control Input/Output

Fig. 6-2
Abra Modules (Médulos) - Power Module (Médulo de alimentagdo).

Verificar se ha inversdo dos motores

Para detetar a inversdo dos motores, deflita o joystick ligeiramente para a frente.

* Se a cadeira de rodas se mover para tras e ndo para a frente, alterne os parametros Left Invert (Inversdo para

a esquerda) e Right Invert (Inversao para a direita).

Se a cadeira de rodas virar logo, apenas um motor estd invertido. Para comegar, alterne o parametro Left Invert

(Inversdo para a esquerda) e deflita o joystick para a frente de novo. Se a cadeira de rodas se mover para tras, é
porque tem ambos os motores invertidos. Alterne Left Invert (Inversdo para a esquerda) e Right Invert (Inversido
para a direita) para corrigir este problema.

Antes de continuar, assegure-se de que cadeira de rodas se move corretamente para a frente e para tras.

Verificar se ha troca de motores

Para detetar uma troca de motores, deflita o joystick para a esquerda. Se a cadeira de rodas se mover para a direita,
alterne o parametro Swap (Trocar).

Antes de continuar, assegure-se de que cadeira de rodas se move corretamente para a frente, para trds, para a esquerda e
para a direita.
6.3 Passo 3 — Definir a compensagao de carga

A compensagdo de carga depende de valores precisos da resisténcia do motor para funcionar com eficacia. Os valores
de resisténcia do motor podem ser calculados manualmente (partindo da observagdo) ou automaticamente, através da
compensacdo de carga adaptativa (ALC, Adaptive Load Compensation).

96 1637470-)



Procedimento de programacgdo sugerido

A Invacare recomenda a adi¢cdo automatica dos valores de resisténcia do motor, utilizando a compensacdo de carga
adaptativa. A compensac¢do de carga adaptativa é um processo que aprende o valor de resisténcia de cada motor
de forma automatica, individual e com precisdo a nivel de mQ. Como é aplicado um valor de resisténcia separado e
exato a cada motor, o desempenho da tracdo da cadeira de rodas é significativamente melhorado.

[—Jo

A compensacdo de carga adaptativa é ativada por predefinicdo, de modo que o valor do pardmetro Motor

Resistance (Resisténcia do motor) ndo é utilizado.

Para obter mais informagGes sobre a aplicagdo de calibragdo ALC com a ferramenta para iOS, consulte a secgdo 6.3.1
Calibrar a compensagdo de carga adaptativa (ferramenta para i0OS), pdgina 97.

Para obter mais informacgdes sobre a aplicacdo de calibragdo ALC com a ferramenta para PC, consulte a sec¢do 6.3.2
Calibrar a compensagdo de carga adaptativa (ferramenta para PC), pdgina 98.

Apos aprender os valores de resisténcia do motor com a aplicagdo de calibragdo ALC, conduza a cadeira de rodas e observe
o seu desempenho através das diversas superficies e a diferentes velocidades.
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Abra Modules (Mdédulos) —> Power Module (Médulo de alimentagdo).

Se a cadeira de rodas ndo tiver o desempenho esperado, o efeito de compensacdo da carga adaptativa pode ser ajustado
utilizando o parametro Load Compensation Percentage (Percentagem de compensagdo da carga):

e reduza o valor deste parametro, se a cadeira de rodas avangar com mais rapidez do que o esperado.
e aumente o valor deste parametro, se a cadeira de rodas avancar com mais lentiddo do que o esperado.

i A Load Compensation Percentage (Percentagem de compensagao da carga) so é aplicada quando a opcdo Adaptive
Load Comp Enabled (Compensagao de carga adaptativa ativada) esta ativada.

6.3.1 Calibrar a compensacdo de carga adaptativa (ferramenta para iOS)

o

i Se forem efetuadas alteragdes no sistema eletrénico ou nos motores, é necessario calibrar a compensacdo de
carga adaptativa (ALC, Adaptive Load Compensation).
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=

No ecrda Home (Inicio), cligue em Modules (Médulos).

Clique em Power Module (Médulo de alimentagao).

3. Desloque-se para baixo até a sec¢cdo Power Module — Load Compensation (Mdédulo de alimentagdo - Compensagdo de
carga).

N

iPod = 12:59 3 4

{ Back  Power Module =

Power Module - Motors

. Veer Compensa- o
ton % [ = [ +]

Right Invert No

Left Invert No

Swap

Power Module - Load Compensation
Motor Resis-
tance 135mQ +

Go to ALC Calibration

Control Inputs/Outputs 1 - Port Settings

Output Port Mode Disabled
Fig. 6-5

Clique em Go To ALC Calibration (Aceder a calibragao de ALC).

iPod = 12:13 3 =24
]

< Power Module Adaptive Load Comp

Finished
153mQ

Finished
156mQ

Fig. 6-6

Toque em Start Tuning (Iniciar ajuste).
6. Siga as instrugBes apresentadas no ecra.

6.3.2 Calibrar a compensagdo de carga adaptativa (ferramenta para PC)

i Se forem efetuadas alteragdes no sistema eletrénico ou nos motores, é necessario calibrar a compensacdo de
carga adaptativa (ALC, Adaptive Load Compensation).
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) Lcristssrrs
TDX SP2 ULM
0O

A Home

- Functions

O User Preferences
2| ChairLog

%5 Chair Setup

0 Lighting

Q

Cligue no menu Connection (Ligacdo).

=7 nours diiving

TOXSP2ULM & Resetto Default & Manage

hours drving / day

Sice Mo Sep 19 0811623 2016
-4 3 0.0

5tal battery cycles

houis charging / day

@ No active errors

events

SISTEM NAME

PACE4

PROGRAMNAME

PACE4

Ry

12 orve unctions

19 seting Functions

8

System Clock Set
System Available

Primary Input Out-Of-Neutral

Today
Today

Yesterday

Selecione Run ALC Calibration (Executar calibragdo ALC).

Cligue em Recalibrate (Recalibrar).

Cligue em Start (Iniciar).
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Adaptive Load Compensation

Gyro supported
Lighting supported

]
=3 System Summary

Calibration successfully completed.

Calibration Results

—
Recalibrate.

Adaptive Load Compensation

Note that the load compensation feature and the gyro
module will b disabled during the calibration process.

Please make sure the chair is in an open area

before starting

Procedimento de programacgdo sugerido
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Adaptive Load Compensation

load comper
ill be

Conduza a cadeira até os processos de compensagdao do motor esquerdo e direito terem sido concluidos.

Adaptive Load Compensation

Calibration successfully completed.

Clique em Done (Concluido).

6.4 Passo 4 — Ajustar definicdes de velocidade

Os parametros seguintes tém de ser definidos para cada perfil de condugao.
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iPod 08:09 A1
e a
< Back D1 =l
General
Dri ti
Nai
ble i
Functior
i 1 Ti nat
Forward
Min F 2
F leratior
F |
Fig. 6-7
e Conecton Vi Helo
3 LAK-H16166775 +
@ “dres Hwe @ o [ X Toxsum B R

b Lwcrsiserrs
TDX SP2 ULM
o0

{ Home
@ Drive REM216

@ Functions [E—
REM216 Drive
O User Preferences on Y]
o Profle User Inpat RE.
= Eilg @ Seating REM216 o
& craisetup REM216 Seating

0 Lighting 30%

@ Drive REM400 20%

REM400 Slow 80%

100 %
REM400 Slower

REMA400 Medium 0%

28%
REMA00 Fast
100 %

REMA00 Faster 100%

& Seating REM400 200%

REMA0OTilt 50 %
40%
REMA00 Recline
100 %

REMA0O LH Leg 100%

sty

Fig. 6-8

1. Abra Functions (Fungbes) —> abra o perfil de condugdo pretendido.
Ajustar a velocidade da marcha em frente

Se pretendido, a velocidade mais alta da cadeira de rodas pode ser reduzida. Defina o botdo ou o controlo de deslize de
velocidade para o maximo e deflita o joystick para a frente. Ajuste o parametro Max Forward Speed (Velocidade maxima
da marcha a frente) até a velocidade encontrar-se num valor confortavel.

Ajustar velocidade da marcha-atras

Ndo existe nada que impega fisicamente os motores de proporcionar uma condu¢do na mesma velocidade, tanto na
marcha-atras como na marcha a frente. Defina o botdo ou o controlo de deslize de velocidade para o maximo e deflita o
joystick para tras. Ajuste o parametro Max Reverse Speed (Velocidade maxima da marcha-atras) para definir a velocidade
maxima de conduc¢do da cadeira de rodas em marcha-atras para se sentir confortdvel e seguro. A predefinicdo é 50 %

da velocidade maxima de marcha a frente.

Ajustar velocidades minimas de condugao

Defina o botdo ou o controlo de deslize de velocidade para o minimo e deflita o joystick totalmente para a frente. Ajuste
Min Forward speed (Velocidade minima da marcha a frente) até a velocidade minima da marcha a frente pretendida
ser atingida.

Defina o botdo ou o controlo de deslize de velocidade para o minimo e deflita o joystick totalmente para trds. Ajuste Min
Reverse speed (Velocidade minima da marcha-atras) até a velocidade minima de marcha-atras pretendida ser atingida.

Ajustar a velocidade de viragem

Defina o botdo ou o controlo de deslize de velocidade para o maximo e deflita o joystick para a esquerda ou para

a direita para virar a cadeira de rodas no local. Aguarde até a cadeira de rodas atingir uma velocidade de viragem
constante. Ajuste o pardmetro Max Turn Speed (Velocidade maxima de viragem) até a velocidade da viragem se encontrar
num maximo confortavel.
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Defina o botdo ou o controlo de deslize de velocidade para a posicdo minima para ajustar Min Turn Speed (Velocidade
minima de viragem).

Ajustar compensagao de viragem

Se os motores da cadeira de rodas ndo apresentarem um funcionamento idéntico, a cadeira de rodas ndo anda em linha
reta. Para compensar as diferengas entre os motores, ajuste o parametro Veer Compensation (Compensac¢ido de viragem).

1.

iPod = 10:33 b3
{ Back  Power Module =

Power Modul iotors

Veer Compensation > 0% - +

Right Invert Yes ()
Left Invert Yes 0
Swap Yes o

Power Module - Load Compensation

Motor Resistance 80mQ -
Load Compensation Percent- —
age 70% +

Control Input 1 - Port Settings
Input Port Debounce 0.0s [ +

Control Input 2 - Port Settings

Input Port Debounce 0.0s -
Fig. 6-9

3 LAK-H16166775 +
~,

TOXSPZUM & Reset o Detat W %

1 cinsiesrrs
o0 ToXsPuM Power Module
& Home

Power Module

DRVING

@ Functions REM 220
o r Preferen
User Preferences REM 4
= Chairlog
REM S
&> Modules
CRanx

N\, Actuator Motions
AcU 20
@ Trigger Angles

0 Lighting

Fig. 6-10
Abra Modules (Médulos) - Power Module (Médulo de alimentagdo).

6.5 Passo 5 — Ajustar definicdes de aceleragao

Os parametros seguintes tém de ser definidos para cada perfil de condugéo.
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@ Seating REM400

REMA400Tilt
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GENERAL
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Navigation Timeout Enabled
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REMA00 Slow
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Profile User Input (RE.
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TuRN

Tum Boost at Max Speed
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sty

1. Abra Functions (Fungdes) —> abra o perfil de conducdo pretendido.

Ajustar aceleragao na marcha a frente

Defina o botdo ou o controlo de deslize de velocidade para o maximo e deflita o joystick totalmente para a frente. Aguarde
até a cadeira de rodas atingir uma velocidade de marcha a frente constante. Ajuste o parametro Forward Acceleration
(Aceleragdo na marcha a frente) se a cadeira de rodas passar para uma velocidade constante com demasiada rapidez ou
lentiddo. Repita até a aceleragdo ficar confortavel e segura.

Ajustar desaceleragdo na marcha a frente

Para definir a velocidade de desaceleragdao na marcha a frente, solte o joystick assim que a cadeira de rodas tenha atingido
uma velocidade de marcha a frente constante. Ajuste o pardmetro Forward Deceleration (Desaceleracdo na marcha a frente)
se a cadeira de rodas abrandar com demasiada rapidez ou lentiddo. Repita até a desaceleragdo ficar confortavel e segura.

Ajustar acelera¢dao na marcha-atras

Defina o botdo ou o controlo de deslize de velocidade para o maximo e deflita o joystick totalmente para trds. Aguarde
até a cadeira de rodas atingir uma velocidade de marcha-atrds constante. Ajuste o parametro Reverse Acceleration
(Aceleragdo na marcha-atras) se a cadeira de rodas passar para uma velocidade constante com demasiada rapidez ou
lentiddo. Repita até a aceleragdo ficar confortavel e segura.

Ajustar desaceleragdo na marcha-atras

Para definir a velocidade de desaceleragdo na marcha-atrds, solte o joystick assim que a cadeira de rodas tenha atingido
uma velocidade de marcha-atras constante. Ajuste o parametro Reverse Deceleration (Desacelera¢do na marcha-atras), se a
cadeira de rodas abrandar com demasiada rapidez ou lentiddo. Repita até a desaceleracgdo ficar confortavel e segura.

Ajustar aceleragao ao virar

Defina o botdo ou o controlo de deslize de velocidade para o maximo e deflita o joystick para a esquerda ou para a direita
para virar a cadeira de rodas no local. Aguarde até a cadeira de rodas atingir uma velocidade de viragem constante. Ajuste
o parametro Turn Acceleration (Aceleragdo ao virar), se a cadeira de rodas passar para uma velocidade de viragem
constante com demasiada rapidez ou lentiddo. Repita até a aceleragdo ficar confortavel e segura.
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Ajustar desaceleragdo ao virar

Para definir a velocidade de desaceleragdo ao virar, solte o joystick assim que a cadeira de rodas tenha atingido uma
velocidade de viragem constante. Ajuste o parametro Turn Deceleration (Desaceleragdo ao virar) se a cadeira de rodas
abrandar com demasiada rapidez ou lentiddo. Repita até a desaceleragdo ficar confortavel e segura.
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7 Utilizar a ferramenta LiNX Access para iOS

7.1 Barra de navegacao

A barra de navegacdo esta localizada na parte superior de cada ecrd. O conteddo da barra de navegagdo muda consoante o
ecrd que esta a ver.

iPod & 10:30 @ BE 4

6@5(3 @ =

® Comutador de contexto (alterna entre o modo de contexto de ligacdo e de ficheiro)
Botdo Menu da aplicagdo (botdo de edicdo)

© Nome do programa/nome do ecrd

© Fechar/navegar para o ecra anterior

7.1.1 Menu da aplicagao

O contexto do menu da aplicacdo muda consoante o modo de contexto com o qual esta a trabalhar: Connection context
(Contexto de ligagdo) ou File context (Contexto de ficheiro).

Contexto de ligagdo

Save
Save As
Read from Chair
Write to Chair
Upgrade

Store Authorisation

Cancel

Para trabalhar numa cadeira de rodas ligada, selecione Connection context (Contexto de ligagdo). Se ndo estiver ligado a
um sistema LiNX, é apresentado o ecrd Connect to device (Ligar a dispositivo). Caso contrario, é apresentado o ultimo
ecrd com o qual esteve a trabalhar.

Estdo disponiveis as seguintes opg¢bGes no contexto de ligagdo:

e Save (Guardar) — guarde a configuragdo como um ficheiro de configuragdo LiNX (.Ici)

e Save As (Guardar como) — guarde a configuragdo como um ficheiro de configuragdo LiNX (.Ici) com um nome diferente
e Read from Chair (Ler a partir da cadeira) — leia a configuragdo a partir do sistema LiNX ligado

e Write to Chair (Escrever na cadeira) — escrever a configuragdo no sistema LiNX ligado

e Upgrade (Atualizar) — aceder ao modo de atualizagdo do firmware

e Store authorization (Armazenar autorizacdo) — armazenar um Certificado de nivel de acesso

Contexto de ficheiro

Save
Save As

Write to Chair

Cancel
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Para trabalhar num ficheiro guardado, selecione File context (Contexto de ficheiro). Se ndo tiver um ficheiro aberto, é
apresentado o ecrd Load from file (Carregar a partir do ficheiro). Caso contrario, é apresentado o Ultimo ecrd no qual
esteve a trabalhar.

Estdo disponiveis as seguintes opg¢des no contexto de ficheiro:

e Save (Guardar) — guarde a configuragdo como um ficheiro de configuracdo LiNX (.lci)
e Save As (Guardar como) — guarde a configuragdo como um ficheiro de configuragdo LiNX (.Ici) com um nome diferente
e Write to Chair (Escrever na cadeira) — escrever a configuragdo no sistema LiNX ligado

Selecionar o modo de contexto

in

Cligue no comutador de contexto em qualquer altura para comutar entre o Connection context (Contexto de ligagdo)
e o File context (Contexto de ficheiro). O contexto selecionado apresenta uma barra colorida por baixo do icone
de comutagdo de contexto.

7.1.2 Alterar o nome do programa

i Por predefinicdo, o nome do programa e do sistema sdo compostos pela configuracdo da cadeira de rodas. Consulte
a seccdo 11 Estrutura dos nomes dos programas, pdgina216a

O nome do programa pode ser alterado para um nome mais familiar.

iPod = 10:09 I}

[

Close  (CO2HOBA3A00L-00 [
®B0E ® 6 ® O

Fig. 7-1 Exemplo de um nome de programa standard. As dreas marcadas e as etiquetas correspondem as regras de nomenclatura de programas.

O nome do programa na imagem foi gerado utilizando as regras de nomenclatura vélidas até julho de 2018. Destina-se a
uma modelo TDX SP2 de tracdo pelas rodas centrais com um DLX-PM120AL, 8 km/h, elevacdo de assento com inclinagdo
elétrica e mudanca de CoG, comando REM1XX ou REM2XX e luz LED. A revisdao do ficheiro é 00.

i O novo nome do programa é guardado consoante o modo no qual esta a trabalhar.
e Se estiver a trabalhar nos modos Connection context (Contexto de ligagdo) e Live edit (Edigdo em direto), as
alteracGes sdo automaticamente gravadas na cadeira de rodas.
e Se estiver a trabalhar nos modos Connection context (Contexto de ligacdo) e Bulk edit (Edicdo em massa),
cligue no botdo Write (Gravar) para guardar as alteragdes.
e Se estiver a trabalhar no modo File context (Contexto de ficheiro), clique no botdo Save (Guardar) para
guardar as alteragses.

Ferramenta para iOS

iPod &

Close

Mary's chair

Fig. 7-2

Clique em Program Name (Nome do programa) na barra de navegagdo. E apresentado um teclado.
Edite o nome do programa.
3. Cliqgue em Return (Voltar).

N
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Default

CONFIGURATION SUMMARY

Demo

3 orive Functions

PROGRAM NAME

Gyro supported
Lighting supported — hours driving

k Brake Error

error

Fig. 7-3

1. No ecrd Home (Inicio), clique na caixa de texto Program Name (Nome do programa).

2. Edite o nome do programa.

7.2 Ecra Home (Inicio)

iPod = 11:13 3
]
2 0O

Close  RO3F10A1A00L-00 =

<= Chair Configs

&, Restore to Default Config

RO3F10ATA00L-00
Program Name

RO3FO6A3A00L-00

System Name

No active errors >
0 hours since last event

Q} Live Diagnostics

System Summary

DRIVE FUNCTIONS

Fig. 7-4

Utilizar a ferramenta LiNX Access para iOS

O ecrd Home (Inicio) é o primeiro ecrd que vé depois de se ligar a uma cadeira de rodas ou depois de abrir um ficheiro de
configuragdo. A partir do ecrda Home (Inicio) pode aceder aos seguintes ecrds de programagao e informagao:

Chair Configurations (Configuragées da cadeira)

Active errors/Chair Log (Erros ativos/Registo da cadeira)
Live Diagnostics (Diagndsticos em direto) (apenas no modo de contexto de ligagdo)
System Summary (Resumo do sistema)

Drive Functions (Perfis de condugdo

Seating Functions (Fungdes de assento)

Modules (Mddulos)

Actuator Motions (Movimentos do atuador)

Trigger Angles (Angulos de acionamento)

User Preferences (Preferéncias do utilizador)

Lighting (lluminagdo)

e o o o o o o o o o o

7.3 AcglOes de contexto da ligagao

1637470-)
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As tarefas seguintes sdo apenas relevantes para o modo Connection context (Contexto de ligagdo). Para as tarefas
relacionadas com o modo File context (Contexto de ficheiro), consulte a sec¢do 7.4 A¢ées de contexto de ficheiro, pdgina114

7.3.1 Ecra Connect to device (Ligar a dispositivo)

O ecrd Connect to device (Ligar a dispositivo) é apresentado quando se encontra no Connection context (Contexto de
ligacdo) antes de ligar a um sistema LiNX. A partir deste ecrd pode procurar e ligar a uma LiNX Access Key (LAK).

Ligar a ferramenta LiNX Access para iOS a uma cadeira de rodas

1. Ligue o sistema da cadeira de rodas LiNX.
2. Insira a LiINX Access Key no moédulo do comando.
3.  Abra a aplicagdo da ferramenta LiNX Access para iOS.
4. Selecione o modo Connection context (Contexto de ligagdo).
5. iPod = 10:30 P E 4
= 0O
Connect to Device
Search for LAKs
Select An Accessory
LAK-C13122584
LAK-C14134853
Martin_DCL
Cancel
Clique em Search for LAKs (Procurar por LAKs) e selecione uma a partir da caixa de didlogo Select an Accessory
(Selecionar um acessorio).
6. E apresentado um ecrd Warning (Adverténcia). Leia a adverténcia e clique no botdo | Agree (Concordo) para continuar.
Desligar
1. !

108

Clique no botdo Close (Fechar).
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7.3.2 Ler um programa a partir da cadeira de rodas

1. ]

Close @

Cliqgue no botdo Application menu (Menu da aplicagdo).

Save

Save As

Read from Chair

Write to Chair
Upgrade

Store Authorisation

Cancel

Selecione Read from Chair (Ler a partir da cadeira).

7.3.3 Restaurar as configura¢oes predefinidas da cadeira de rodas

A configuragdo de fabrica para o mddulo de alimentagdo fornece uma configuracdo de cadeira de rodas. Se encomendar
um modulo de alimentagdo como uma peca sobressalente, este é fornecido com até oito configuracdes de cadeira de
rodas. Selecione a configuragdo que precisa.

1. Cliqgue em Chair Configs (Configuragdes da cadeira) no ecrd Home (Inicio). E apresentado ecrd Chair config
(Configuragdo de cadeira).

2. Clique na configuragdo de cadeira de rodas indicada. E apresentado um ecrd Warning (Adverténcia).

3. Cliqgue em Yes (Sim) para prosseguir com a selegdo.

4. Cliqgue em Back (Voltar) para voltar ao ecrda Home (Inicio).

i Quando é selecionada uma nova configuragdo de cadeira de rodas, o sistema reinicia automaticamente a
alimentacgdo para a configuracdo ficar ativa.

7.3.4 Converter ficheiros de configuragdo

A utilizacdo de ficheiros de configuracdo antigos em cadeiras de rodas pode resultar na falta de funcionalidades que
tenham sido introduzidas em revisdes posteriores do firmware, tal como o Controlo de interruptor. Na maioria dos casos, a
conversdo destes ficheiros de configuragdo permite-lhe atualizar a configuragdo do utilizador para a versdo mais recente
de modo a ativar todas as funcionalidades.

i Caso o ficheiro de configuracdo esteja atualmente em revisdo ou seja incompativel, a entrada de menu é
apresentada a cinzento.
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1. Ligue-se a cadeira de rodas.
2. Abra o menu da aplicagdo.
3.

Write to Chair

Cancel

Fig. 7-5
Toque na entrada Convert Configuration (Converter configuragdo) e siga as indicagdes apresentadas no ecra.

7.3.5 Modificar um programa

Para modificar um programa, primeiro selecione um parametro a partir de uma das sec¢Ges de parametros listadas no
ecrd Home (Inicio):

e Drive functions (Perfis de conducdo)

e Seating functions (FungGes de assento)

e User preferences (Preferéncias do utilizador)
e Modules (Mddulos)

e Actuator Motions (Movimentos do atuador)
e Trigger Angles (Angulos de acionamento)

Os parametros podem ser modificados de forma numérica ou grafica. Consulte a seccdo 9 Modificar configuragdes
da cadeira de rodas, pdgina 133

Os parametros podem ser modificados no modo de edi¢gdo em direto ou no modo de edigdo em massa.
Modo de edicdo em direto

i Durante o modo de edigdo em direto, as altera¢cOes aos parametros sdo imediatamente implementadas, alterando o
desempenho da cadeira de rodas de imediato.

No modo de edicdo em direto ndo existe nenhuma fun¢do que anule uma alteragdo, por isso certifique-se de que
guarda uma copia do programa existente de modo a, se necessario, poder restaurar as defini¢Ges.

o

Forward
Max Forward o 1 L
peed 30% Ci
Min Forward o — 1
Speed 10% Ci

Forward Ac- o
° celeratinn 100% El:

Fig. 7-6

Determinados parametros podem ser atualizados no modo de edicdo em direto. Estes parametros sdo identificados por um
icone circular a frente do nome.

O modo de edi¢do em direto permite a escrita imediata de determinados parametros no mddulo de alimentagdo. Esta
funcdo é Util para acelerar o processo de configuracdo ou para testar diversas aplicagdes e cenarios.
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Modo de edicdo em massa

Forward

Max Forward Speed 70%
o ~]

Only accessible in Bulk Mode

Low Default High

35% 100% 100%

Sets the maximum forward speed of the
wheelchair.

Fig. 7-7

Determinados pardmetros s6 podem ser editados no modo de edicdo em massa. Estes parametros sdo identificados por um
fundo colorido. Para editar estes parametros, tem de desbloquear o modo de edigdo em massa antes de prosseguir.

No modo de edi¢do em massa, os pardmetros ndo sdo escritos no médulo de alimentagdo de forma imediata. Sdo escritos
no modulo de alimentagdo, quando seleciona Write to Chair (Escrever na cadeira). Consulte a sec¢do 7.3.6 Escrever um
programa na cadeira de rodas, pdgina111

Por predefinicdo, o modo de edigdo em direto é ativado sempre que o sistema é ligado, incluindo apds reiniciar a
alimentacdo. A aplicagdo permanece no modo de edicdo em direto até o modo de edicdo em massa ser desbloqueado.
Nesta altura, a aplicagdo passa para o modo de edigdo em massa, enquanto o modo de edigdo em direto é desativado. A
aplicagdo permanece no modo de edigdo em massa até o sistema ser reiniciado.

7.3.6 Escrever um programa na cadeira de rodas

ﬁ Esta funcionalidade sé estd disponivel quando uma cadeira de rodas esta ligada.

Chair
Save
Save As
Read from Chair

Upgrade

Store Authorisation

]

1. Clique no botdo Application menu (Menu da aplicagdo).
2. Selecione Write to Chair (Escrever na cadeira de rodas).

Depois de escrever na cadeira de rodas, a ferramenta LiNX Access reinicia a alimentagdo do sistema e restabelece
automaticamente a ligagdo ao sistema.

i A caixa de didlogo Application menu (Menu da aplicagdo) mostra todas as opgGes disponiveis, quando se encontra
no Connection context (Contexto de ligagdo). No File context (Contexto de ficheiro), a sele¢do é mais limitada.
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7.3.7 Guardar programas

Utilizando a fungdo Save (Guardar)

Chair
Save As
Read from Chair
Write to Chair
Upgrade

Store Authorisation

]

1. Clique no botdo Application menu (Menu da aplicagdo).
2. Selecione Save (Guardar).
3.

Save As
Please enter file name

RO3F10A1A00L-00|

Cancel

Ao utilizar o Connection context mode (Modo de contexto de ligagcdo), é apresentado automaticamente um menu Save
As (Guardar como). Introduza um nome de ficheiro ou, se aplicavel, o programa apresenta o nome atual com "-1".

4. Depois de guardar o programa, a ferramenta LiNX Access apresenta uma mensagem com o nome do ficheiro, indicando
que a gravacdo teve éxito.

5. Cliqgue em Dismiss (Dispensar) para remover a mensagem e continuar.

Todos os ficheiros sdo guardados com uma extensdo .Ici. Se o nome do programa tiver sido definido, o ficheiro é
guardado com o nome do programa. Caso contrério, o ficheiro é guardado com o carimbo de data/hora seguinte:

[—o

AAAAMMDD-HHMMSS.Ici (AAAA corresponde ao ano, MM corresponde ao més, DD corresponde ao dia, HH
corresponde a horas, MM corresponde a minutos e SS corresponde a segundos). As gravacGes subsequentes irdo
manter o Ultimo nome de ficheiro guardado e irdo substituir os ficheiros guardados anteriormente. Para guardar um
ficheiro sem substituir um ficheiro existente, utilize Save As (Guardar como). Consulte a secgdo .

A caixa de didlogo Application menu (Menu da aplicagdo) mostra todas as opg¢des disponiveis, quando se encontra
no Connection context (Contexto de ligacdo). No File context (Contexto de ficheiro), a sele¢do é mais limitada.

o

Utilizando a fungdo Save As (Guardar como)
Para guardar um programa como um ficheiro com um nome diferente.
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Chair
Save
Read from Chair
Write to Chair
Upgrade

Store Authorisation

Utilizar a ferramenta LiNX Access para iOS

[

Cancel

J

Cligue no botdo Application menu (Menu da aplicacdo).
Selecione Save As (Guardar como). Depois de guardar o programa, a ferramenta LiNX Access apresenta uma mensagem
com o nome do ficheiro, indicando que a gravagao teve éxito.
Cligue em Dismiss (Dispensar) para remover a mensagem e continuar.

Todos os ficheiros sdo guardados com uma extensdo .Ici. Se o ficheiro nao tiver sido guardado antes e o nome do
programa tiver sido definido, o ficheiro é guardado com o nome do programa. Se o ficheiro tiver sido guardado
antes com o nome do programa, o ficheiro é guardado com um valor numérico anexado ao nome do programa.
Se o nome do programa tiver sido definido, o ficheiro é guardado com o nome do programa. Caso contrario, o
ficheiro é guardado com o carimbo de data/hora seguinte: AAAAMMDD-HHMMSS.Ici (AAAA corresponde ao

ano, MM corresponde ao més, DD corresponde ao dia, HH corresponde a horas, MM corresponde a minutos

e SS corresponde a segundos).

A caixa de didlogo Application menu (Menu da aplicagdo) mostra todas as opg¢des disponiveis, quando se encontra
no Connection context (Contexto de ligagdo). No File context (Contexto de ficheiro), a sele¢do é mais limitada.

7.3.8 Atualizar o firmware

=

Chair
Save
Save As
Read from Chair
Write to Chair

Store Authorisation

[

Cancel

J

Toque no botdo Application menu.

Fig. 7-8

Toque em Upgrade. O ecrd apresenta Entering Firmware Upgrade Mode — please wait....

Se os mddulos ligados estiverem atualizados, o ecra apresenta a mensagem FIRMWARE UP TO DATE com uma lista
dos mddulos ligados e as respetivas versdes. Se um ou mais modulos precisarem de ser atualizados, estes serdo
apresentados sob a mensagem NEW FIRMWARE AVAILABLE.

1637470-)
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Upgrade

Fig. 7-9

3 4

Upgrade All

Se nenhuns maddulos precisarem de atualizacdo, toque no botdo Done para terminar.
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4.
iPod = 16:43 X[
Done Upgrade (Upgrade All
Fig. 7-10

Se um ou mais médulos precisarem de atualizagdo, toque num mddulo individual para o atualizar ou toque no
botdo Upgrade All.
Durante uma atualizacdo de mddulo, é apresentada uma barra de progresso. Assim que a atualizacdo esteja concluida,
é apresentado o respetivo estado (com éxito ou falha) ao lado do nome do mddulo.

5. Toque no botdo Done para concluir.

7.3.9 Armazenar o certificado LAK

O Access Level Certificate (Certificado de nivel de acesso) determina a forma de ver e editar programas offline (ficheiros
.Ici) quando se encontra no modo File context (Contexto de ficheiro). O Access Level Certificate (Certificado de nivel de
acesso) é extraido de uma LiNX Access Key ligada e fornece os niveis aos seus ficheiros armazenados.

Para editar os seus ficheiros com um nivel de acesso de distribuidor, ird necessitar de armazenar um Access Level Certificate
(Certificado de nivel de acesso) de uma LiNX Access Key de nivel de distribuidor.

Se ndo armazenar o Access Level Certificate (Certificado de nivel de acesso) da sua LiNX Access Key, tera acesso apenas de
leitura aos ficheiros armazenados e nao os podera editar.

Armazenar o certificado

Chair
Save
Save As
Read from Chair
Write to Chair

Upgrade

Store Authorisation

Cancel

=

Estabeleca ligagdo a um sistema LiNX.

Clique no botdo Application menu (Menu da aplicagdo).

3. Selecione a opgdo Store Authorisation (Armazenar autorizagdo). E apresentada uma mensagem que indica quantas
autorizagGes restam e pergunta se pretende continuar. As LiNX Access Keys sO permitem trés operacGes Store
Authorisation (Armazenar autorizagdo).

4. Cliqgue em Store option (Opgdo armazenar) para continuar ou Don’t store (Ndo armazenar) para cancelar a agdo.

N

i Se a aplicagdo da ferramenta LiNX Access para iOS for removida do seu dispositivo i0S, o Access Level Certificate
(Certificado de nivel de acesso) sera perdido.

7.4 AcgoOes de contexto de ficheiro

/ R

As tarefas seguintes sdo apenas relevantes quando se encontra no modo File context (Contexto de ficheiro). Para as
tarefas relacionadas com o modo Connection context (Contexto de ligagdo), consulte a secgdo 7.3 A¢bes de contexto da
ligagdo, pdgina 107
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7.4.1 Ecra Load from file (Carregar a partir do ficheiro)

iPod & 10:30 R E 4
R
Loadmn File Edit
iPod = 10:30 3 E 4
D
Load From File Edit

Indoor - home-1.Ici

15/03/2016, 10:10

Indoor - home-2.lci
15/03/2016, 10:10

Indoor - home.lci

15/03/2016, 10:09

Indoor.lci

15/03/2016, 10:22

ads.lci

15/03/2016, 10:07

Utilizar a ferramenta LiNX Access para iOS

O ecra Load from file (Carregar a partir do ficheiro) é apresentado quando estad no File context (Contexto de ficheiro)
antes de abrir um ficheiro. Se existirem ficheiros de configuragdo LiNX (.Ici) no seu dispositivo, estes serdo apresentados.

A partir deste ecra pode:

Ver os ficheiros de configuragdo disponiveis
Abrir um ficheiro de configuragdo para edicdo
Enviar um ficheiro de configuragdo por e-mail
Eliminar um ficheiro de configuragao

7.4.2 Gravar conjuntos de ficheiros

E possivel gravar um conjunto de ficheiros numa cadeira ligada. Os conjuntos de ficheiros podem incluir configuracdes de

cadeira de rodas e/ou ficheiros de firmware.

iPod = 10:58 } @) 4
|
X ®
Done C12H10A9BO1X-07.Icb ¢

Programs

C12H10A9B01X-04
C12H10A9B01X-04

Power Module Firmware ©
DLX-PM120-B AppID 23:4.34
DLX-PM

[——————

DLX-PM
DLX-PM¢
DLX-PMoUA
DLX-PMGOAL-B
DLX-PM75-B
DLX-PM75AL-A
DLX-PM75AL-B

Writing Bundle

Remote Module Firmware

DLX-ACU200-A App ID 46 : 4.3.2
DLX-CR400-A AppID 52:4.3.2
Fig. 7-11

1637470-)
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v

Ligue a cadeira de rodas.
Selecione o ecra File connection (Ligacdo de ficheiro).
Escolha um conjunto de ficheiros a partir da lista apresentada no ecrad Load From File (Carregar a partir do ficheiro).

i Certifique-se de que seleciona a configuragdo correta. Uma configuragdo incorreta pode resultar em falhas e
comportamentos inesperados. Para obter mais informacGes sobre as regras de nomenclatura de programas,
consulte a secgdo 11 Estrutura dos nomes dos programas, pdgina216

Selecione a configuragdo preferencial na sec¢do ®.

Verifique as versdes de firmware dos componentes incluidas na sec¢do © e abaixo.

Grave o conjunto de ficheiro na cadeira de rodas. Cliqgue no botdo ® e aguarde até a sobreposigdo Writing Bundle (A
gravar conjunto de ficheiros) desaparece.

Clique no botdo Done (Concluido) para voltar ao ecra File connection (Ligacdo de ficheiro).

7.4.3 Abrir ficheiros

1.
2.

iPod & 10:30 B E_r4

Load From File Edit

Indoor - home-1.Ici

15/03/2016, 10:10

Indoor - home-2.lci

15/03/2016, 10:10

Indoor - home.lci

15/03/2016, 10:09

Indoor.lci

15/03/2016, 10:22

ads.lci

15/03/2016, 10:07

Selecione o ecrd File connection (Ligagdo de ficheiro).
Escolha um ficheiro a partir da lista apresentada no ecra Load From File (Carregar a partir do ficheiro).

Para obter informacgGes sobre a gravagdo de ficheiros e a escrita numa cadeira de rodas, consulte as sec¢oes 8.5.4 Guardar
um programa como um ficheiro, pdgina126e 7.3.6 Escrever um programa na cadeira de rodas, pdginal11l
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7.4.4 Eliminar ficheiros

iPod = 16:18 1]
Load From File Done

Q Alex unit.lci

18/04/2016, 16:16

Bob's chair.lci
18/04/2016, 15:15

Mary's chair.lci
18/04/2016, 15:14

:

Selecione Edit (Editar) no ecrd Load from File (Carregar a partir do ficheiro).
Selecione um ou mais ficheiros a partir da lista de ficheiros.

Cligue no icone do caixote do lixo na parte inferior do ecra.

Cligue em Done (Concluido) para terminar.

PR

7.4.5 Enviar ficheiros por e-mail

1. iPod = 10:30 FE 4

N
Load From File

Selecione Edit (Editar) no ecrd Load From File (Carregar a partir do ficheiro).
2. Selecione um ou mais ficheiros a partir da lista de ficheiros.
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Clique no botdo E-mail.

iPod = 16:18 -

Load From File Done

Q Alex unit.lci
18/04/2016, 16:16

Bob's chair.lci
18/04/2016, 15:15

Mary's chair.lci
18/04/2016, 15:14

O AirDrop. Tap to turn on Wi-Fi and
Bluetooth to share with AirDrop.

Ak -~
==l 2L

dynamic' ®

Mail Add to Notes Import with More
LiNX Access

O

Add To
iCloud Drive

Cancel

Abre-se a Share Sheet do iOS. Selecione a opc¢do pretendida.
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5. iPod = 16:19 -

Cancel New Message

Alex unit.lci

Sent from my iPod

Se escolher um cliente de correio, os ficheiros do programa selecionado sdo adicionados como anexos ao e-mail.
Conclua o e-mail e cliqgue em Send (Enviar).
6. Cliqgue em Done (Concluido) para terminar.
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8 Utilizar a ferramenta LINX Access para PC

8.1 Instalar o software
Faca duplo clique na ferramenta de instalagdo do software LiINX Access para PC e siga as instrugdes apresentadas no ecra.
Passo 1

Selecione o idioma a utilizar durante a instalagdo.

1.
Select Setup Language [é

w ¢ Select the language to use during the
# & installation:

[Engish 2)

Selecione a sua opgdo de idioma a partir da caixa pendente.
2. Cligue em OK para continuar.

Passo 2
Antes de prosseguir, certifique-se de |1é e compreende na integra as Condi¢des de utilizagdo e as Adverténcias apresentadas
na caixa de dialogo.

’ 3¢ Setup - LiNX Access PC (o] )

Conditions of Use "
Please read the following important information before continuing. (@
N

Please read the following Conditions of Use. You must accept these Conditions before
continuing with the installation.

ICONDITIONS OF USE AND WARNINGS

m »

INTENDED USE

LLINX Access PC is a configuration tool intended to provide access to settings of
the control system, enabling customisation of parameters and performance to
suit the needs and preferences of individual users.

WARNINGS

Read the LINX Access User Manual as well as Installation Manual(s) of the System  ~

@ Iaccept

I do not accept

Next> ] | Cancel

Selecione a opgdo | accept (Aceito).
2. Clique em Next (Seguinte).

Passo 3
Para sua comodidade, a aplicagdo pode ser guardada numa pasta alternativa, em vez de ser guardada na pasta sugerida.
Se a pasta sugerida for adequada, clique em Next (Seguinte) para continuar com a configuragdo.

Se pretender alterar a pasta:

1' >< Setup - LINX Access PC ‘ = ﬁ
Select Destination Location ~
Where should LINX Access PC be installed? (ﬁ
QS

| Setup wil install LINX Access PC into the following folder.

To continue, dick Next. If you would like to select a different folder, dick Browse.

\Program Files (x86)\Dynamic Controls\LiNX Access PC V3 [ Browse...

At least 72.0 MB of free disk space is required.

[ <Bak J[Cnext> ] [ cancel

Clique no botdo Browse (Navegar) e selecione uma pasta diferente.
2. Clique em Next (Seguinte) para continuar.

Passo 4

O atalho da aplicagcdo também pode ser guardado numa pasta alternativa, em vez de ser guardado na pasta sugerida.
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Se a pasta sugerida for adequada, clique em Next (Seguinte) para continuar com a configuragdo.

Se pretender alterar a pasta:

1L 3¢ Setup - LiNX Access PC oo |t
Select Start Menu Folder ~
Where should Setup place the program's shortcuts? C

= i Setup will create the program's shortcuts in the following Start Menu folder.

To continue, dick Next. If you would like to select a different folder, dick Browse.

Browse...

[ <Back Next> | [ Cancel

Cligue no botdo Browse (Navegar) e selecione uma pasta diferente.
2. Cligue em Next (Seguinte) para continuar.

Passo 5

Por predefini¢do, sera adicionado um icone de ambiente de trabalho para a ferramenta LiNX Access para PC e os ficheiros
de programa (*.Ici) da cadeira de rodas serdo associados a ferramenta LiNX Access para PC.

1 3< Setup - LiNX Access PC (o] |-
Select Additional Tasks ~
Which addiiona tasks shoud be performed? @

Select the additional tasks you would like Setup to perform while installing LINX Access
PC, then dick Next.

Additional icons:
V| Create a desktop icon for LiINX Access PC
Other tasks:

V| Associate wheelchair program files (.Id) with LINX Access PC

<Back Instal ] | cancel
Marque/Desmarque conforme for adequado.
2. Clique em Install (Instalar).
Passo 6
3¢ Setup - LiNX Access PC ‘i‘_{_‘

Completing the LiINX Access PC
Setup Wizard

Setup has finished installing LINX Access PC on your computer.
The application may be launched by selecting the installed
icons.

Click Finish to exit Setup.

/| Launch LiNX Access PC

Clique em Finish (Concluir) para concluir a instalagdo.

8.1.1 Utilizar Bluetooth num computador

Precisa de uma ligagdo Bluetooth para as comunicagdes entre a ferramenta LiNX Access para PC e um sistema LiNX. Pode
utilizar o adaptador Bluetooth integrado do computador (normalmente existente em portateis) ou um adaptador USB
Bluetooth externo.

Utilizar o adaptador Bluetooth integrado

Ligue o adaptador Bluetooth integrado (consulte o manual do computador para obter ajuda).
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Utilizar o adaptador USB Bluetooth
Ligue o adaptador USB Bluetooth externo a uma porta USB sobressalente. O sistema operativo Windows deteta e instala
os controladores adequados para o adaptador. Ndo instale quaisquer controladores que tenham sido fornecidos com

o adaptador.

8.2 Descrigao geral do esquema

i

Ecrd Home (Inicio)

@ 0 @® @™o 0 @ &

©

Barra de menus

O esquema pode mudar quer haja ou ndo ligacdo.

)

(_m Corecion ey,

§  LAK-H16166775

— o Flesible Navigation

{I'— == ci2H1089801X-03

V.0

+

TDX SP2ULM & Resello Defaull & Manage

A Home
&« Functions
O User Preferences

‘H— & cheirtog

25 Chair Setup

Since -

)
= mms diiving

Since 19.09.2016 08:16
-4+ s
fotal battery cycles

h\mrs criving / day

0.0
hours charging / day.

vstemnave |
C12110ATDO1X-03
PROGRAMNAME

TDX 5P2 ULM
CONFIGURATION SUMMARY
8 Drive Functions

12 seating Functions

@\

Separador Connection (Ligagdo)

Separadores File (Ficheiro)

Barra de ferramentas

Cabecgalho do conteudo principal

Conteudo principal

Caixa Filter parameters (Filtrar parametros)

Barra lateral de navegacdo principal

Contexto do separador

Barra lateral de navegac¢do secundaria

=@ Lighting 1 Mouse Mover Functions
No actve errors 2 Utiity Functions.
8 Actustor Motions
EVENTS Gyro supported
System Clock Set Today Lighting supported
System Available Today ,
o System S a
Battery Too High This month ve System Summany
[*q ‘4 (oimavion
| J
File Connection View Help
3 LAK-H16166775 +
TOXSP2ULM & Resetto Default & Manage T
LAK-H16166775
e  C12H10A9B01X-03 Power Module
o O Flexible Navigation @~ v5.0
{ni Home Power Module
PPOWER MODULE - MOTORS
& Functions REM 2x¢ Veer Compensation 0%
O uUser Preferences Right Invert off [x
REM 4x¢
Leit Invert off [x
2| Chair Log
REM 53¢ swap on M7
& Chair Setup
CR 4ux POWER MODULE - LOAD
Madules Motor Resistance 68 mQ
ACU 2xx
Actuator Motions Load Compensation Percentage 70 %
™I

Lighting

CONTROL INPUTS/OUTPUTS

‘ A

L

A barra de navegagdo secundaria ® so é apresentada para determinadas sele¢des de barra de navegagdo principal ® e
fornece um meio de aprofundar as funcionalidades, as fung¢Ges e os parametros.
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Abrir

3¢ LiNXAccessPC

File Connection View Help

4 Open a Connection
(T
Q X Q
(] [

PAST CONNECTIONS.

LAK-C14134853 w
14134853, Last connected: Fri Apr 22 12:23:26 2016 GMT+1200

DISCOVERED CONNECTIONS

DS DO_RC1 OEM
DS LEMR1 OEM
Ed 112147579
REM-121155588
REM-K15145900

REM-K15145908

B Opena file

) Openfile

C/ProgramData/Dynamic Co...ess PC V3/LINX Indoorlci A\
Friday, 22 Apr 2016 12121 W

Cy/ProgramData/Dynamic C...s PC V3/LiNX Outdoorlci </
Frid 1pm

CLOEM Frid

X

3p.m

mic C../LiNX Default Systemlci 1,
1205pm W

® Abrir uma ligagdo
Abrir um ficheiro

Informagbes do sistema

Default System

0 0o

hours driving hours driving / day

Since ---

0

total battery cycles

hours charging / day

CONFIGURATION SUMMARY

‘D
EVENTS ‘\B/“
System Clock Set This month
Primary Input Out-Of-Neutral This month
System Available This month
Joystick Error This month

| ©

SYSTEM NAME

Demonstration

PROGRAM NAME

Default System

6 Drive Functions
2 Seating Functions
2 Mouse Mover Functions
2 Utility Functions

2 Actuator Motions \i

Gyro supported
Lighting supported

Utilizar a ferramenta LiNX Access para PC

@ Informacgdes de condugdo/bateria Apresenta as estatisticas de tempo de condugdo e utilizagdo da bateria.

Eventos Apresenta uma descri¢do geral dos eventos.

© Informagdes do ficheiro Apresenta carimbos de data/hora de quando a configuragdo foi criada e
modificada pela ultima vez.

© Nome do sistema e do programa Apresenta o nome do sistema e do programa.

® Resumo da configuragdo Descri¢do geral dos médulos, das funcionalidades e das fungdes para o
sistema ligado.

® Resumo do sistema Clique para ver as informacgGes de versdo sobre os médulos no sistema
ligado.

Q@ Informagdes do LiNX Access Apresenta detalhes da aplicagcdo e da LiNX Access Key.
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8.3 Conceitos

A ferramenta LiNX Access para PC fornece muitas ferramentas e funcionalidades para simplificar a configuracdo e a
programacdo dos mddulos e sistemas LiNX.

Dois conceitos importantes sdo:

e Modos de contexto
e Modos de edigdo

Modos de contexto

3< LiNXAccessPC = | E i
Fle Connection View Help
2 Open a Connection B Openafile
(it J
£y ing
Q X Q

PAST CONNECTIONS C/ProgramData/Dynamic Co...ess PC V3/LiNX Indoor.ci

LAK-C14134853 W
4134 C/ProgramData/Dynamic C...s PC V3/LiNX Outdoorci

DISCOVERED CONNECTIONS

C/ProgramData/Dynamic C.../LiNX Default System.Ici
CLOEM d pri 2016 12:1205 p.n

DS DO_RC1 OEM
DS LEMR1 OEM
Ed 112147579
REM-121155588
REM-K15145900

REM-K15145908

Os modos de contexto permitem-lhe trabalhar simultaneamente com ficheiros de configuracdo tanto online (ou seja, com
um sistema ligado) como offline (ou seja, com ficheiros armazenados no computador). Existem dois modos de contexto:

e Connection context (Contexto de ligagdo) ®. A ferramenta para PC interage com um sistema ligado. A partir do
separador Open a connection (Abrir uma ligacdo), pode ligar a uma cadeira de rodas através de uma LiNX Access Key.

¢ File context (Contexto de ficheiro) ®. A ferramenta para PC interage com ficheiros armazenados no computador. A
partir do separador Open a file (Abrir um ficheiro), pode aceder a um ficheiro armazenado no computador.

i O separador de ligacdo encontra-se sempre do lado esquerdo do ecrd da aplicagdo. S6 pode ter um separador
de ligagdo aberto de cada vez

Os separadores de ficheiro encontram-se sempre do lado direito do ecrd da aplicacdo. A aplicagdo permite varios
separadores de ficheiro abertos em qualquer altura.
Modos de edicao

A ferramenta LiNX Access para PC oferece dois modos de edi¢cdo de pardmetros que definem quando é que os parametros
sdo escritos na cadeira de rodas. Esses modos sdo:

e Live edit (Edicdo em direto) (apenas no contexto de ligacdo).
e Bulk edit (Edicdo em massa).

Para obter mais informagdes sobre os modos de edigdo, consulte a seccdo 7.3.5 Modificar um programa, pdgina11Q

8.4 \Verificar e obter a versao mais recente

A ferramenta LiNX Access para PC procura automaticamente software e firmware atualizados. Esta operagao requer uma
ligacdo a Internet e so é realizada a cada 24 horas. Se estiverem atualizacbes da aplicacdo disponiveis, é apresentada uma
notificagdo a perguntar se as pretende transferir. Clique no botdo Yes (Sim) para continuar. Depois de as atualiza¢gdes da
aplicagdo terem sido transferidas, é apresentada uma notificacdo a perguntar se as pretende instalar. Clique no botdo
Yes (Sim) para continuar.

Para procurar as atualizagdes manualmente, pode:

e Consultar o site da Dynamic Controls em www.dynamiccontrols.com ou
e No menu principal da ferramenta LiNX Access para PC, clique em Help (Ajuda) e, em seguida, em Check for updates
(Procurar atualizagoes).

Para ver qual é a versdo que tem instalada, clique em Help (Ajuda) na barra de menus e, em seguida, clique em About
(Acerca de).
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Para procurar atualizagcdes é necessaria uma ligacdo a Internet. Se ndo estiver disponivel uma ligacdo a Internet,
serd apresentada a seguinte mensagem:

[—Jo

Falha ao procurar atualizagdes. O software ndo conseguiu ligar a Internet. Verifique se as defini¢des de rede
estdo corretas e tente novamente.

Se o seu computador utilizar um servidor proxy para ligar a Internet, necessita de configurar as definigdes da Internet.

Se 0 acesso a Internet estiver disponivel, mas a ferramenta LiNX Access para PC nao for capaz de verificar
se existem atualizagdes, é possivel que a politica de rede da organizacdo ndo permita o acesso a sites ndo
aprovados. Neste caso, é necessario adicionar o URL seguinte a lista de permissdes da rede da sua organizagao:
https://mage.dynamiccontrols.com/

Configurar as definicdes da Internet

1. Clique em Help (Ajuda) e selecione Internet Settings (Definigdes da Internet).
2.

Internet Settings

Proxy Enabled v
Proxy Address
User Name

Password

Close

Fig. 8-1
Ative as definicGes de proxy clicando no switch Proxy Enabled (Ativado para proxy).
3. Adicione os seguintes detalhes (pode ter de consultar o seu departamento de Tl para obter estas informagées):

e Proxy address and port (Endereco e porta proxy)
e User name (Nome do utilizador)
e Password (Palavra-passe)

4. Cliqgue no botdo Close (Fechar).

8.5 Acoes de contexto da ligagao
< [
e @

As tarefas seguintes sdo apenas relevantes para o modo Connection context (Contexto de ligagdo). Para as tarefas
relacionadas com o modo File context (Contexto de ficheiro), consulte a seccdo 7.4 A¢bes de contexto de ficheiro, pdginal14

8.5.1 Ligar/Desligar a ferramenta LiINX Access para PC

Ligar a uma cadeira de rodas

1. Ligue o sistema LiNX.
2. Insira a LiNX Access Key no mdédulo do comando.
3. Abra a aplicagdo da ferramenta LiNX Access para PC.
4. No separador Open a connection (Abrir uma ligagdo):
a. Selecione a LiNX Access Key na lista sob PAST CONNECTIONS (LIGACOES ANTERIORES) ou
b. Clique no botdo Find more (Encontrar mais) (lado esquerdo superior) para forcar a aplicacdo a procurar mais
LINX Access Keys ou
c. Se a lista for demasiado longa para ler, introduza a LiINX Access Key na caixa de texto Filter connections (Filtrar
ligacOes) para localizar a LiINX Access Key na lista.

Depois de selecionar uma LiNX Access Key, a ferramenta LiNX Access para PC estabelece ligagdo a cadeira de rodas
e |é as respetivas configuragdes.
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Desligar de uma cadeira de rodas

o
+
Para desligar de uma cadeira de rodas ligada, clique no icone Disconnect (Desligar) no lado direito da barra de ferramentas.

8.5.2 Escrever um programa numa cadeira de rodas

N&o é necessario escrever um programa numa cadeira de rodas, se estiver no contexto de ligagdo e a trabalhar no modo
de edigdo em direto, porque todas as alteragGes a parametros serdo escritas imediatamente na cadeira de rodas.

Se estiver a trabalhar no modo de edigdo em massa, pode escrever na cadeira de rodas clicando no botdo Write (Escrever)
na barra de ferramentas.

Depois de clicar em Write (Escrever), a ferramenta LiNX Access para PC ira executar as seguintes tarefas:

e Escrever o programa na cadeira de rodas.

e Reiniciar a cadeira de rodas.

e Ler o programa a partir da cadeira de rodas.

e Ler informagdes de diagndstico a partir da cadeira de rodas.

Depois da operagdo de escrita, a ferramenta LiNX Access para PC reverte para o modo de edigdo em direto.

8.5.3 Ler um programa a partir de uma cadeira de rodas

O programa de configuragdo é lido automaticamente a partir do sistema da cadeira de rodas quando estabelece liga¢cdo ao
mesmo. No entanto, pode ler manualmente o programa de configuracdo a partir da cadeira de rodas ligada colocando a
ferramenta LiNX Access para PC no modo de edicdo em massa ou no modo de contexto de ficheiro.

Para ler uma configuragao a partir do modo de edigdo em massa

1. Passe para o0 modo de edicdo em massa desbloqueando o parametro de edicdo em massa.

’

Cligue no icone Read (Ler) (da cadeira de rodas) na barra de ferramentas.

Para ler uma configuragao a partir do contexto de ficheiro

1. Abra o ficheiro clicando no separador New file (Novo ficheiro) (+) e selecionando o ficheiro existente.
2. Clique no icone Read (Ler) (da cadeira de rodas) na barra de ferramentas.

8.5.4 Guardar um programa como um ficheiro

1.
Connection View Help
‘@ Open File Ctrl+0
~
Import Firmware
Save Ctrl+5
Save As..
Export C5V...
Authorise Computer
Write Bundle File
Quit
Clique no botdo Save to file (Guardar como ficheiro) ou clique em File (Ficheiro) na barra de menus e selecione Save
(Guardar) ou Save As... (Guardar como...) a partir do menu.
2. Abre-se a caixa de didlogo Save File As (Guardar ficheiro como).
3. Selecione a pasta adequada.
4. Introduza o nome na caixa File name (Nome de ficheiro).
5. Clique no botdo Save (Guardar) para terminar. O ficheiro é guardado com uma extensdo .lci.
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Remover um ficheiro da lista de ficheiros.

Wednesday, 1

\Jﬁ‘/ L Open file |
1~

C:/Users/ad Remove from list k‘ i .
Wednesday, 18 Way 2016 10,1247 am. s

1. Q, b
C:/ProgramData/Dynamic Co...ess PC V3/LiNX Indoor.lci e

Cliqgue com o botdo direito do rato na caixa de didlogo Open file (Abrir ficheiro) e selecione Remove from list
(Remover da lista).

8.5.5 Armazenar o certificado LAK
Para editar ficheiros offline, é necessario autorizar o computador armazenando o certificado LiNX Access Key (LAK).

O certificado LAK determina a forma de ver e editar programas offline (ficheiros .Ici), sendo extraido de uma LiNX Access
Key ligada para fornecer um de dois niveis de acesso:

e Distribuidor e
e So6 de leitura.

Para editar os seus ficheiros com um nivel de acesso de Distribuidor, necessita de armazenar um certificado LAK de
uma LiNX Access Key.

Se ndo armazenar o seu certificado LAK da sua LiNX Access Key, terd acesso apenas de leitura aos seus ficheiros
armazenados e, como tal, ndo os poderd editar.

Para armazenar um certificado LAK:

1. Estabelega ligagdo a um sistema LiNX.
2. Cliqgue no menu File (Ficheiro).

3. Connection View Help
Open File Ctrl+0

Import Firmware

Save Ctrl+5
Save As...

Export CSV...

Authorise Computer %

Write Bundle File

Quit

Selecione a op¢do Authorise Computer (Autorizar computador). E apresentada uma mensagem informando-o de
quantas autorizages restam (so6 pode realizar esta operacdo trés vezes) e perguntando se pretende continuar.
Cligue no botdo Authorise (Autorizar) para continuar.

Quando a autorizagdo estiver concluida sera apresentada uma mensagem. Clique no botdo OK para terminar.

vk

8.5.6 Atualizar o firmware

| IMPORTANTE!
. Antes de atualizar o firmware, certifique-se de que o nivel da bateria ndo esta baixo.
Certifique-se de que a cadeira de rodas esta segura e estavel.
— Coloque a cadeira de roda sobre blocos para a elevar do chao.
— Nao atualize o firmware quando a cadeira de rodas se encontra num declive.
— N&o atualize o firmware quando os travoes de estacionamento estdo desengatados.

[“' e Blocos de madeira oblongos (pelo menos 14 x 14 x 30 cm)

Para aceder ao ecra de atualizagdo do firmware do mddulo:

1. Certifique-se de que o sistema esta em contexto de ligacdo.
2. Clique no item de menu Home na barra lateral de navegacao
3. Clique no botdo System Summary.
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O resumo do sistema apresenta cada mddulo com o respetivo estado de firmware:

Uma seta branca num fundo azul indica que o firmware esta desatualizado e estd disponivel uma atualizagdo.

System Summary

DLX-PM120AL-B
F18173633

DLX-REM400-B
C19197010

o DLX-HKEY01-A
H16166775

Fig. 8-2

Firmware: 5.1.10
Hardware: 2.13

Firmware: 5.1.10
GUI: 5.1.10
Asset: 5.1.10
Asset: 5.1.10
Asset: 5.1.10
Hardware: 2.9

Firmware: 5.00 - 5.0.1
Hardware: 1.4

Update All Close

O firmware pode ser atualizado em mddulos individuais ou de uma sé vez.

Para atualizar individualmente:

1.

Para atualizar tudo de uma vez:

1.

Selecione um unico maddulo e clique no botdo Update.

Clique em Update All.

8.5.7 Restaurar as configura¢des predefinidas da cadeira de rodas

A Home

@ Functions

O User Preferences
2 Chairlog

2% Chair Setup

=0 Lighting

A vwmsrserss
TDX SP2 ULM
o0

total battery cycles

Events

5 Resetto Default < Mancg®

Rours drving / day
Mo Sep 19 08:16:23 2016

R harging/ oy

System Clock Set

5

Today
Today

Yesterday

Fig. 8-3

Carregar as configuracbes armazenadas da cadeira de rodas

128

SrsTEMNAME

TOX SP2 ULM

PROGRAMNAME

TOX SP2 ULM

12 orve Functions
19 seatg unctions:

8 Acustor otiors

Gyro supported
Lighting supported

O P——

@ Manage
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1. Cligue em Manage (Gerir) para abrir a lista de configuracdo da cadeira de rodas.

2.
Chair Configurations
@ oo -2
Iose
Fig. 8-4
Clique no icone ® atras da configuragdo pretendida da cadeira de rodas.
3.

Overwrite Configuration?

This will reset your current
configuration to the default
configuration.

Click "Overwrite" to continue and
overwrite your configuration.
Click "Cancel" to retain your
configuration and resume editing.

(B)-Overwrite (B)Cancel

Fig. 8-5
E apresentada uma mensagem que adverte o utilizador de que a configuracdo atual vai ser substituida.

Cligue em Overwrite (Substituir) (®) para concluir a operagdo. De outro modo, clique em Cancel (Cancelar) (®)
para cancelar a operagao.

Carregar a configura¢do predefinida da cadeira de rodas

r'oj Reset to Default

Para repor a configuracdo da cadeira de rodas ligada para a configuracdo da cadeira de rodas predefinida:

1. Cliqgue no botdo Reset to Default (Repor predefinicdo) na barra de ferramentas.
2.

Overwrite Configuration?

This will reset your current
configuration to the default
configuration.

Click "Overwrite" to continue and
overwrite your configuration.
Click "Cancel” to retain your
configuration and resume editing.

(B)-Overwrite (B)Cancel

Fig. 8-6
E apresentada uma mensagem que adverte o utilizador de que a configuracdo atual vai ser substituida.

Cligue em Overwrite (Substituir) (®) para concluir a opera¢do. De outro modo, clique em Cancel (Cancelar) (®)
para cancelar a operagao.

o

i A configuragdo da cadeira de rodas predefinida é a ultima configuragdo ligada.

Se as configurages da cadeira ndao forem suportadas pela cadeira de rodas, como nos sistemas LiNX LE, os
parametros Reset to Default (Repor predefinicdo) e Manage (Gerir) ndo serdo apresentadas.
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8.5.8 Carregar configuragdes predefinidas

1. Abra a ferramenta LiNX Access.
2.
£o TDX SP2 ULM
Fig. 87
Cliqgue num botdo Reset To Default (Repor predefini¢do) (®) ou Manage (Gerir) (®) na barra de ferramentas.
3.
Chair Configurations
. JEEmrentH ®2
Iose
Fig. 8-8
Se escolher Manage (Gerir), verd uma lista com as configurages predefinidas armazenadas no médulo de alimentagdo.
Clique no icone ® atras da configuragdo preferencial. De outro modo, clique no botdo ® para cancelar.
4,

Overwrite Configuration?

This will reset your current
configuration to the default
configuration.

Click "Overwrite" to continue and
overwrite your configuration.
Click "Cancel" to retain your
configuration and resume editing.

(B)-Overwrite (B)Cancel

Fig. 8-9
E apresentada uma caixa de mensagem. Confirme a reposicdo clicando no botdo Overwrite (Substituir) (®). De outro
modo, clique no botdo Cancel (Cancelar) (®) para cancelar.

5. Modifique os parametros, especialmente as fun¢des de iluminagdo (consulte a secgdo 9.7 Modificar os pardmetros
de iluminagdo, pdgina 148 e o estado do giroscopio (consulte a seccdo 9.6 Modificar o suporte de giroscépio em
perfis de condugdo, pdgina 147.

8.5.9 Converter ficheiros de configuracdo

A utilizacdo de ficheiros de configuracdo antigos em cadeiras de rodas pode resultar na falta de funcionalidades que
tenham sido introduzidas em revisGes posteriores do firmware, tal como o Controlo de interruptor. Na maioria dos casos, a
conversdo destes ficheiros de configuragdo permite-lhe atualizar a configuragdo do utilizador para a versdo mais recente
de modo a ativar todas as funcionalidades.

i Caso o ficheiro de configuracdo esteja atualmente em revisdo ou seja incompativel, a entrada de menu é
apresentada a cinzento.
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1. Ligue-se a cadeira de rodas.
2. Cliqgue no menu File (Ficheiro) na barra de menus.
3.

« REM2XXD

@ REM2XKS

Fig. 8-10
Selecione a entrada Convert Configuration (Converter configuragdo) e siga as indicagdes apresentadas no ecra.

in

As tarefas seguintes sdo apenas relevantes quando se encontra no modo File context (Contexto de ficheiro). Para as
tarefas relacionadas com o modo Connection context (Contexto de ligacdo), consulte a secgdo 8.5 Agbes de contexto da
ligagcdo, pdgina 125

8.6 Acoes de contexto de ficheiro

8.6.1 Abrir/Fechar um ficheiro

Se a ferramenta LiNX Access para PC nao estiver aberta

1. Abra a ferramenta LiNX Access para PC.
2. A partir do separador Open a file (Abrir um ficheiro):
a. Selecione o ficheiro na lista ou
b. Clique em Open file (Abrir ficheiro) (lado esquerdo superior) para abrir a caixa de didlogo Open file (Abrir ficheiro) ou
c. Se a lista for demasiado longa para ler, introduza um nome de ficheiro na caixa de texto Filter files (Filtrar ficheiros)
para localizar o ficheiro na lista.
3. Selecione o ficheiro.

Se a ferramenta LiNX Access para PC ja estiver aberta

1. Clique no separador New file (Novo ficheiro) (+).

2. Neste separador:
a. Selecione o ficheiro na lista ou
b. Clique em Open file (Abrir ficheiro) (lado esquerdo superior) para abrir a caixa de didlogo Open file (Abrir ficheiro) ou
c. Introduza o nome do ficheiro na caixa de texto Filter files (Filtrar ficheiros) para localizar o ficheiro na lista.

3. Selecione o ficheiro.

Abra através do menu File (Ficheiro).

1. Clique no menu File (Ficheiro).
2. Selecione Open file (Abrir ficheiro) para abrir a caixa de dialogo Open file (Abrir ficheiro).
3. Selecione o ficheiro.

Depois de selecionar um ficheiro, a ferramenta LiNX Access para PC abre o ficheiro por baixo do seu préprio separador. O
separador tera o nome do ficheiro.

Fechar um ficheiro

[
I

Feche um ficheiro utilizando o botdo Close file (Fechar ficheiro), localizado no lado direito da barra de ferramentas. Se
tentar fechar um ficheiro com alteragdes pendentes, é aberta uma caixa de didlogo com as opgdes para:

e Save (Guardar) — Guardar as altera¢des antes de fechar
e Discard (Eliminar) — Eliminar as altera¢des e fechar o ficheiro
e Cancel (Cancelar) — Cancelar a agdo de fecho do ficheiro

Para obter informagdes sobre a modificagdo de parametros, consulte a sec¢do 9 Modificar configuragées da cadeira de
rodas, pdgina133 Para obter informagdes sobre a gravacao de ficheiros, consulte a seccao 8.5.4 Guardar um programa
como um ficheiro, pdgina12a6 Para obter informag¢des sobre a leitura de programas, consulte a sec¢do 8.5.3 Ler um
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programa a partir de uma cadeira de rodas, pdginal26e para obter informagdes sobre como gravar um programa numa
cadeira de rodas, consulte a sec¢do 8.5.2 Escrever um programa numa cadeira de rodas, pdginal2a

8.6.2 Remover um ficheiro da lista

Q, x
[

C/ProgramData/Dynamic Co...ess PC V3/LiNX Indoorlei /'

A Wednesday, ; N
w VRS Open file

- R fi list A

C-/Users/a emove from li lh_ e

Wednesday, 18 May 2016 10:12:47 am

Cligue com o botdo direito do rato num ficheiro na caixa de didlogo Open file (Abrir ficheiro) e selecione Remove from list
(Remover da lista).

8.6.3 Gravar ficheiros de pacote numa cadeira

E possivel gravar ficheiros de pacote numa cadeira ligada. Os ficheiros de pacote podem incluir configuracdes de cadeira de
rodas e/ou ficheiros de firmware.

1.

TOXSP2 ULM 8 Resetto Default S Manage %

o

- D8 0
— hours driving. hours driving / day

O User Preferences PROGRAM NAME

Since Mo Sep 19 08:16:23 2016

TDX SP2ULM

£ ChairLog .
5tal battery cycies Pours charging / day
2 Chair Setup
1.2 orve Functons
cating Functions
events 8
System Clock Set Today
Gyro supported
System Available Today Lighting supported
Primary Input Out-Of-Netral Yesterday

T —

aQ X

Cligue no menu File (Ficheiro).
Selecione Write Bundle File (Gravar ficheiro de pacote).

2. > Open File X
« v 4[]« LiNX Access 0.03 > 03 Production Bundles » Kite 5 10 v @) | Searchd p
Organize ¥ New folder = M @

# Quickaccess oy Neme - Date modified Type Size @

"] ROTE10ADAQOX-01 LCB Fil
& OneDrive - Invacal J -
|| ROTF10A1AQOL-02 LCB File
E) SharePoint \j RO1F10ATAQ0T-02 LCB File
B Product Lifecyelc [ ROTF10A2A00L-02 LCB File
|| ROTF10A2A00T-02 LCB File
i hisec [ ROIF10AZAGOL-02 LCE File
I Deskcop [7] ROTF10AZAO0T-02 LCE File
[ Documents [ ROIF10A4A00L-01 LCE File
& Downlosds || ROIF10A4A00T-01 LCE File .
File name: | e v

Selecione o ficheiro de pacote pretendido e clique em Open (Abrir).

]
4 Writing program

o
@

O ficheiro de pacote é gravado na cadeira.
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9 Modificar configuracdes da cadeira de rodas

9.1 Acoes de perfis e fungdes

9.1.1 Alterar acoes de perfis e fungdes com ferramenta para iOS
No modo de edigdo em massa:

e os perfis podem ser adicionados e eliminados,
e as fun¢des podem ser adicionadas, eliminadas, duplicadas e movidas.

Um sistema inclui sempre um perfil de fungGes de conducdo REM2xx e um perfil de funcGes de assento REM2xx.
N3o é possivel mover nem eliminar estes perfis.

Descrigdao geral do ecra

1. Toque em Edit (Editar) na barra de titulo Functions = 2o 3 o=
(Fungoes). = DO R
Close PACE 4 El

System Summary

Functions

!

@« Drive REM216

£ REM216 Drive

@« Seating REM216
L. REM216 Seating
@« Drive REM400

£~ REMA400 Slow

L 9] e TRV
@ < Read o Write

Fig. 9-1
2. Selecione a agdo de perfil ou fungdo pretendida.
L. . . Cancel Functions Done
® Eliminar fungao ou perfil
@®:" REMA00 SlowRE...)
Adicionar fungdo © . REMA0O Fas(EED)
© Adicionar perfil © £ REMA0O Mediumf)

@ ©®Add Function
°©Add Profile

@ Connectivity
(-] @ Mouse Mover(RE...)

R -

@ Add Function
@ Add Profile

@ Seating REM400

Fig. 9-2
3. Toque em Done (Concluido) para voltar ao ecrd Home
(Inicio).
1637470-)
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Adicionar perfil

1. Toque no icone © Add Profile (Adicionar perfil). = B te0
Introduza o nome do perfil. ezl i
Selecione User Input (Entrada de utilizador).

2. Adicione a fungdo ao perfil. Consulte a descricdo
abaixo.

3. Toque em Done (Concluido) para voltar ao ecrd Home
(Inicio).

Name

Please select User Input
REM 2xx
REM 4xx
CR 4xx
TPI

IN 5xx

Fig. 9-3

E apresentada a mensagem User Navigation Error (Erro de navegacdo do utilizador) enquanto n3o for adicionada
nenhuma fungdo ao novo perfil.

Adicionar nova fungao

1. Toque no icone ® Add Function (Adicionar fungao).

2. Introduza o nome da fungdo. Pog = n2n 3 -
3. Selecione o function type (tipo de fungdo). Sl N
Toque no icone ©® para adicionar um perfil de
condugso. prentprefte e
Toque no icone ® para adicionar uma fungdo de Name [
assento.
Toque no icone ® para adicionar uma fungdo de T e )
controlador do rato. A e TG
Toque no icone @ para adicionar uma fungdo de £ Drive ®)
utilitario. . seating ®

Toque no icone ® para adicionar uma fun¢do de

. Q) Mouse Mover  (
controlo de switch. N

N utility ©)

.(3\ Switch Control (H)

Please select User Input

Fig. 9-4
4. Selecione User Input (Entrada de utilizador). pod = ezt s
Toque em Done (Concluido). Cancel  New Function
z ~ ¥ 3 unive
5. Toque em Done (Concluido) para voltar ao ecrd Home _
(Inl’cio). Seating

@ Mouse Mover
&N utility

.5\ Switch Control

Please select User Input
Follow Profile
REM 4xx
CR 4xx
TPI

IN 5xx
Fig. 9-5

Para obter mais informacgdes sobre a modificacdo dos parametros de tracdo, consulte a seccdo 9.3 Modificar os pardmetros
de tragdo, pdgina 142

Para obter mais informagbes sobre a modificagdo dos parametros de assento, consulte a sec¢do 9.8 Modlificar os
pardmetros de assento, pdgina 149
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Para obter mais informacgGes sobre a configuracdo de controladores de rato ou do controlo do switch, consulte o manual
de utilizagdo do comando.

Adicionar nova fun¢do a partir de modelo

1. Toque no icone ® Add Function (Adicionar fungdo).
2. Introduza o nome da funcgao.

3. Toque em From template (A partir de modelo). Pod = m:06 $ -
Selecione o modelo pretendido. Cancel  New Function
Toque em Done (Concluido).
Parent profile Drive REM216
Name

Please select template

Fig. 9-6

Duplicar fungao

1. Toque na fungdo que pretende duplicar.

2. Toque em Duplicate (Duplicar).
A fungdo duplicada é apresentada diretamente por
baixo da fungdo original. ©  Add Function

@ Add Profile

@ Connectivity
() @ Mouse Mover (REM 4xx)
e N rc

@ Add Function

@ Add Profile

@« Seating REM400
© L RremacoTit
Fig. 9-7

Mover fungao
As fungBes podem ser reordenadas através de ag¢des arrastar e largar dentro de um perfil ou entre perfis.

1. Toque sem soltar na fungdo que pretende mover.
A funcdo move-se ligeiramente para cima e para a Came] RS i
direita.

2. Arraste a fungdo para a posi¢cdo necessaria no mesmo
ou noutro perfil.

Add Profile

Drive REM400

£ REM400 Slow[RE-..)

£ REM400 Fast(RE...)
£ REM400 Medium@)

Add Function
Add Profile
Connectivity

@ Mouse Mover(RE...)
WD o

)0 0 » © ©O0O0|O0,» ©

' Fig. 9-8
Eliminar fungdo ou perfil

o
]l N&o é possivel eliminar um perfil enquanto as respetivas fungdes ndo forem eliminadas.
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Selecione a fungdo ou o perfil que pretende eliminar.

Toque no icone ®.

Confirme a agdo tocando no botdo Delete (Eliminar)
que é apresentado junto da fun¢do ou do perfil.

Cancel Functions Done
@ ¢ REM400 SlowRE...)

@ " REM400 Fast(RE..)

@ ™ REM400 Mediumf)

@ Add Function

@ Add Profile

@ Connectivity
(-] @ Mouse Mover(RE...)

pPC
@ Add Function
@ Add Profile

@« Seating REM400

Fig. 9-9
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Eliminar ou duplicar fung¢do (acesso rapido)

1. Selecione a fungdo que pretende eliminar ou duplicar a iPod = e
partir do ecrd Home (Inicio). - R

~ Close PACE 4
2. Toque e puxe a fungdo para a esquerda. I

£ REMA400 Fast

@~ Connectivity

%
£ REM400 Medium

@ Mouse Mover

» FC

Seating REM400

a
L. REM400 Tilt
B REM400 Recline
L
L

& REM400 RH Leg

REM400 LH Leg
%

Fig. 9-10
3. Toque em Duplicate (Duplicar) ou Delete (Eliminar). iPod = a3 o
Close PEA %

£ REMA40O Fast
£™  REM400 Medium

@  Connectivity

@ Mouse Mover

Duplicate  Delete

@ Seating REM400
B, REM400 Tilt
B REM400 Recline
L REM400 LH Leg

4. Confirme, se pretender eliminar a fungdo. De outro
modo, clique em Cancel (Cancelar).

Delete

Are you sure you want to proceed with
the deletion?

|
Cancel Delete

Fig. 9-12

9.1.2 Alterar acoes de perfis e fungdes com ferramenta para PC

No modo de edigdo em massa:

e 0s perfis podem ser adicionados e eliminados,
e as fungdes podem ser adicionadas, eliminadas, duplicadas e movidas.
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® Novo perfil

Nova fungdo

© Duplicar fungdo

() Eliminar perfil ou fungdo

{nj Home
@ Functions

O User Preferences
] ChairLog

2 Chair Setup

= Lighting

A vwmsrserss
TOXSP2ULM
o0

% ¢ [ X TOX SP2 ULM & Resetto Default S Manage

& Drive REM216 ceneRaL

Drive Function Name

REM216 Drive

@ Seating REM216
Navigation Timeout Enabled

REM216 Seating FoRwARD

REMA00 Slow
on l7]
Profile User Input (RE.

off [x

Max Forward Speed
& Drive REM400

REM400 Slow

REMA400 Slower

REM400 Medium

REM400 Fast

REMA00 Faster

TuRN

& Seating REM400 Tum Boost at Max Speed

REMA400 Tilt MaxTum Speed
MinTum Speed

REM400 Recline
T

REMA400 LH Leg Tum D

sty

Fig. 9-13

i Um sistema inclui sempre um perfil de funcGes de conducdo REM2xx e um perfil de funcbes de assento REM2xx.

N3o é possivel mover nem eliminar estes perfis.

1. Abra Functions (Fungodes).

2. Selecione a agdo de perfil ou fungdo pretendida na barra de ferramentas.

Adicionar novo perfil

1. Clique no icone ®.
O novo perfil é apresentado em Functions (Fungées).

2. Altere o nome do perfil. Consulte a sec¢do 9.2 Modificar nomes de funcgées e perfis, pdgina 14Q
3. Adicione pelo menos uma fungdo. Consulte a secgdo Adicionar fungdo de utilizador, pdagina138

o

Fig. 9-14

o
]l O novo perfil é apresentado como invélido enquanto ndo for adicionada nenhuma funcéo ao perfil.

Adicionar fungao de utilizador

i Quando cria uma nova fungdo, todos os pardmetros sdo estabelecidos para os valores predefinidos e é necessario

altera-los. Pode ser mais facil duplicar uma fungdo ja existente e mové-la para o perfil atual.

138
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1. Clique no icone ®.

2. Clique no icone para adicionar uma conducdo
pretendida. E apresentada uma caixa de didlogo.

icone Agdo

® Adicionar novo perfil de condugdo

® Adicionar nova fungdo de assento

@ Adicionar nova fungdo do mdédulo de alimenta¢do
do rato

G) Adicionar nova fungao de utilitario

® Adicionar nova funcdo de controlo do switch

3. Introduza o nome da funcgéo.

4. Selecione User Input (Entrada de utilizador) na lista.

5. Clique em Create (Criar) para avangar. De outro modo,

cligue em Cancel (Cancelar).

A Opena Connection
@ e

b Lcrsiesrrs
TDX SP2 ULM
0O

wite

i Home
@v Functions
O User Preferences
S| Chair Log

¢ Chair Setup

o e\ [0 X

Modificar configuragbes da cadeira de rodas

TDXSP2ULM

& Resetto Default & Manage.

Fig. 9-16

@™ New Drive Function

Profile

Name

Profile

Drive

Please select a 'User Input’

Profile User Input

REM 2xx series

REM 4xx series

Compact Remote

Input Module

Create Cancel

Fig. 9-17

Para obter mais informagdes sobre a modificagdo dos parametros de tragdo, consulte a sec¢do 9.3.1 Modificar os

pardmetros de tracdo de forma numérica, pdgina 142

Para obter mais informagGes sobre a modificagdo dos pardmetros de assento, consulte a seccdo 9.8 Modificar os

pardmetros de assento, pdgina 149

Para obter mais informacgGes sobre a configuragdo de controladores de rato, consulte o manual de utilizagdo do comando.

Duplicar fungao

1. Selecione a fungdo que pretende duplicar.

2. Clique no icone ©.
A fungdo duplicada é apresentada diretamente por
baixo da funcdo original.

3. Edite a funcdo conforme necessario.

Mover fungdo

=

Fig. 9-18

As fungGes podem ser reordenadas através de agOes arrastar e largar dentro de um perfil ou entre perfis.

1. Clique sem soltar na fungdo que pretende mover.
A funcdo move-se ligeiramente para cima e para a
direita e é apresentada uma caixa tracejada por baixo
da mesma.

2. Arraste a fungdo para a posi¢do necessaria no mesmo
ou noutro perfil.

1637470-)

A vwsmsisers
TOXSP2 ULM
o0

% Home
@ Functions
O User Preferences
| ChairLog
%5 Chair Setup

=0 Lighting

w ¢ O X

& Drive REM216

REM216 Drive

@ Seating REM216

REM216 Seating,

a5 Drive REMA400
REMA00 Slow
REMA00 Slawer
REM400 Medium
REMAQO Fast

REMA00 Faster

« Profile
Drive

Seating

x | @ Seating REMA400

TOXSP2ULM & Resetto Default  $ Manage

o1

FoRWARD

REMA00 Sio

on

Profile User Input (RE.

Max Forward Speed

Max Reverse Speed

staauTY

Fig. 9-19
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Eliminar funcdo ou perfil

i Uma fungdo é imediatamente eliminada quando o botdo de eliminagdo é clicado.

o

1. Selecione a fungdo ou o perfil que pretende eliminar.

2. Clique no icone ©.

9.2 Modificar nomes de fungdes e perfis

N&o é possivel eliminar um perfil enquanto as respetivas funcées ndo forem eliminadas.

X

Fig. 9-20

i Apenas é apresentada a alteragdo de Drive Function Name (Nome do perfil de condugdo). Sado alterados da mesma
forma os seguintes: Seating Function Name (Nome da fungdo do assento), Mouse Mover Function Name (Nome
da fungdo do controlador do rato) ou Profile Name (Nome do perfil).

Ferramenta para PC

1. Clique no nome de funcgao.
2. Introduza o novo nome da fungao.

140

Pl Connection - View ~ Help
A LAK-H16166775

~t

~
“dRead M Write

A wnaeers
TDX SP2 ULM
o0

{n Home
@ Functions
O User Preferences
£| ChairLog
¢ Char Setup

=0 Lighting

@ Drive REM216

REM216 Drive

@ Seating REM216

REM216 Seating

@ Drive REM400

REMA00 Slow

REMA00 Slower

REMA400 Medium

REMA00 Fast

REMA00 Faster

& Profile

Drive

Seating

x| & Seating REM400

TOXSP2ULM ), Reset to Default & Manage

Profile ser Input (RE.

i
Fig. 9-21
1637470-)



Ferramenta para iOS
Nomes de fungoes

1.

2.

3.

4.

Abra a fung¢do. Toque no campo com o nome da

funcao.

Desbloqueie Bulk Mode (Modo em massa) antes de

alterar o nome.
Introduza o novo nome.

Toque em Back (Voltar).

Nomes de perfis

1.
2.
3.

Abra o perfil. Toque no campo com o nome da fungdo.

Introduza o novo nome.
Toque em Back (Voltar).

1637470-)

iPod =

General

Drive Function

Forward

Max Forward
Speed

Min Forward
Speed

Modificar configuragbes da cadeira de rodas

3 iPod =

= < Back

General

Input Mode

Stability

Drive 1

Axis

a0% [ — [ + | Motion
10% = Operation

Speed
iPod & 12:31 by )
!
-
< Back Drive 1 =
Stability
General
Drive Function Brivad
Name

Only accessible in Bulk Mode @@%J

Name for the current Drive User Function. e.g.
Indoor Slow

Forward

Max Forward
Speed a0% [ — [ +]
Min Forward
° Qneed 10% | — | +
Fig. 9-24

iPod = 12:31 3 M

Drive 1 =

iPod = 08:26
]
2 O

{ PACE 4 Profile

General

3—wiz
Profile Name 2 >
Enable Profile Yes O

Profile User Input ~ REM 4xx series v

Enable Function Wrap No
Enable Menu Scan No
L 9] A
@ < Read o Write
Fig. 9-26

Invert Seating Function

ard/Reverse v

Tilt = v

Proportional v

Fig. 9-23
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9.3 Modificar os parametros de tracao

9.3.1 Modificar os parametros de tra¢ao de forma numérica

1. Selecione um parametro para edigdo.
2. Cliqgue no nome do parametro para abrir os detalhes do parametro. Serdo apresentados os valores predefinido,

minimo e maximo, bem como o resumo dos parametros.

3.
Ferramenta para iOS Ferramenta para PC
iPod = 11:59 3 -
J A B
1]
~ M -1+ 10
{ Back  Drive Function1 =
C)(min 0% 10% Mac 98% |
Forward P
A
Max For- - ;
° ward 100% | — ‘ .
s (—[+] Fig. 9-28
Low Default High
10% 100% _100%

—
Sets the maximum forward speed of the “\B/
wheelchair. -

Fig. 9-27

Existem formas diferentes de modificar os parametros:

a. Aumente e diminua o valor do pardmetro com os bot&es de mais (+) e menos (-) ®. Clique nestes botdes para alterar
o valor em passos discretos ou clique e mantenha os botdes clicados para alterar o valor de forma mais rapida.

b. Faga duplo clique no valor ®, altere-o diretamente através do teclado e prima Enter para definir o valor.

c. Defina o valor do pardmetro clicando nos bot&es Low (Baixo)/Min (Minimo), Default (Predefini¢do) ou High

(Alto)/Max (Maximo) ©.

Quando editar o valor de um parametro, a sua cor de fundo ird mudar para indicar que foi alterada em relagdo ao
seu valor anterior. Uma vez que o valor seja escrito no controlador (ou no ficheiro), o fundo é revertido para branco.

[—lo

Quando se encontra no modo de edi¢cdo em direto, pode ser dificil ver a alteracdo do fundo do parametro, ja que a
operagdo de edicdo em direto é realizada com bastante rapidez.

[—o

Lista pendente (apenas na ferramenta para PC)

24V Park Brake | v
24V Park Brake
ACTUATOR 1 - ELECTRICAL rak

Fig. 9-29

1. Cligue na lista pendente para selecionar uma opgao.

9.3.2 Modificar os parametros de tragdao de forma grafica (apenas para ferramenta para iOS)

Um numero de parametros de tracdo podem ser editados de forma grafica com a ferramenta Access para i0S. O grafico
de velocidade é mostrado na parte superior da lista de parametros. Todos os outros graficos sdao acedidos a partir
deste ecrd, conforme é detalhado nas secg¢Bes seguintes.

Modificar definigées de velocidade

O grafico Speed (Velocidade) permite-lhe ajustar a velocidade.
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Maximum Forward Speed (Velocidade maxima da
marcha em frente)

Maximum Turn Speed (Velocidade maxima ao virar)

Maximum Reverse Speed (Velocidade maxima da
marcha-atras)

1. Toque nos circulos coloridos e arraste-os para dentro
ou para fora para diminuir ou aumentar os valores dos
parametros.

[—lo

[—Jo

Alterar

Os parametros de aceleragdo/desaceleragdo estdo apenas acessiveis através do ecrd do grafico Speed (Velocidade).

1.

O valor exato para cada parametro é mostrado na
parte superior do ecrd quando ajustar o parametro
e é também apresentado na lista de parametros.

Se ativar um moddulo de giroscépio, o simbolo

no centro do grafico muda de uma pessoa numa
cadeira de rodas para um giroscopio para indicar
que o parametro que estd a ser alterado é especifico
de um giroscdpio.

definicbes de aceleracio/desaceleragio

Para alterar uma das definicdes de aceleragdo

ou desaceleracdo, prima e arraste um dos circulos
coloridos no ecra do gréfico Speed (Velocidade).

a.

9.4 Ajustar o funcionamento do quadrante

Este parametro define a entrada do utilizador de perfil de condugdo para funcionar no modo de quadrante 3 (3Q) ou

Prima sem soltar o circulo Maximum Forward Speed
(Velocidade maxima da marcha em frente) para

passar ao ecrd Forward acceleration ®/deceleration
(Aceleragdo/desaceleragdo da marcha em frente).

. Prima sem soltar o circulo Maximum Turn

Speed (Velocidade maxima ao virar) para passar
ao ecrd Turn acceleration ©/deceleration ©®
(Aceleracdo/desaceleragdo ao virar).

Prima sem soltar o circulo Maximum Reverse Speed
(Velocidade maxima da marcha-atras) para passar
ao ecrd Reverse acceleration ®/deceleration ®
(Aceleragdo/desaceleragdo da marcha-atras).

iPod =

< Back

Forward

Max For-
e ward
Soeed

Modificar configuragbes da cadeira de rodas

Drive Function 1 =

Stability
~\
)

100% [ — |

Fig. 9-30

Fig. 9-31

e ) A

1 3
B
®
®" E

) |
F

Fig. 9-32

qguadrante 4 (4Q). Normalmente, o modo 4Q é escolhido com entradas ou controlos baseados em joystick, que fornecem 4

qguadrantes, por exemplo, um controlo de sopro e sucgdo. O modo 3Q é escolhido para entradas de utilizador que
fornecem 3 quadrantes, por exemplo, um controlo de cabecga.
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Ferramenta para iOS Ferramenta para PC

iPod = 10:23 3 = e Comcin vt
2 LAK-H16166775 +
!

{ PACE 4 REM400 Slow =l I anasens
°o TDX SP2ULM

SIS TDX SP2 ULM ©, Resetto Defaut S Manage
an o X o =N

% Home
Performance & Drive REM216
@ Functions

REM216 Drive
O User Preferences

Operation
2| Chairlog & Seating REM216

Quadrant Operation  4Q Operation 3 Chair Setup ReM216 seating
=D Lighting

4Q Operation

& Drive REM400

3Q - Forward Only REM400 Siow

REM400 Siower

3Q - Reverse Only

REM400 Mecium
3Q - Manual Toggle

REM400 Fast

3Q - Automatic Toggle

REM400 Faster Power 100 %

Default Gyro Enabled Drive Function on W7

) o Seating REM400 _
4Q Operation -

REMA00 Tilt

Sets 3-quadrant operation for this Drive Function.
REM400 Recline

L] Al i REM400 L Leg
@ < Read o Write 5

Fig. 9-33

As opg¢Oes sdo as seguintes:

e 4Q Operation (Funcionamento no modo 4Q)

e 3Q - Forward Only (3Q - Apenas marcha em frente)
e 3Q - Reverse Only (3Q - Apenas marcha-atras)

e 3Q - Manual Toggle (3Q - Alternancia manual)

¢ 3Q - Automatic Toggle (3Q - Alternancia automatica)

4Q Operation (Funcionamento no modo 4Q)

Quando o modo 4Q Operation (Funcionamento no modo 4Q) é selecionado, a cada quadrante é atribuida uma diregdo
Unica entre marcha em frente, marcha-atras, esquerda e direita. Este é o modo predefinido. Para alterar estas direcoes
predefinidas, os quadrantes podem ser reatribuidos com uma dire¢do diferente definindo os seguintes parametros:

e Forward Quadrant Operation (Funcionamento do quadrante dianteiro)
¢ Reverse Quadrant Operation (Funcionamento do quadrante traseiro)
¢ Left Quadrant Operation (Funcionamento do quadrante esquerdo)

¢ Right Quadrant Operation (Funcionamento do quadrante direito)

N3do é necessario que sejam atribuidas dire¢des Unicas a todos os quadrantes. Se necessario, um ou mais quadrantes
podem partilhar a mesma dire¢do. Por exemplo, as opgdes Forward Quadrant Operation (Funcionamento do quadrante
dianteiro) e Reverse Quadrant Operation (Funcionamento do quadrante traseiro) podem ser ambas definidas como
Forward (Marcha em frente). Para obter mais informagdes sobre como ajustar a dire¢do de condugdo, consulte a secgdo
9.4.1 Ajustar diregées de tragdo, pdgina 145

3Q - Forward Only (3Q - Apenas marcha em frente)

Quando 3Q - Forward Only (3Q - Apenas marcha a frente) é selecionado, as entradas do utilizador podem conduzir a
cadeira de rodas para a frente, para a esquerda e para a direita.

Se necessario, é possivel reatribuir uma direcdo diferente a cada quadrante. Note que o parametro Reverse Quadrant
Operation (Funcionamento do quadrante traseiro) ndo é aplicavel ao modo 3Q - Forward Only (3Q - Apenas marcha
em frente).

3Q - Reverse Only (3Q - Apenas marcha-atras)

Quando 3Q - Reverse Only (3Q - Apenas marcha-atras) é selecionado, as entradas do utilizador podem conduzir a
cadeira de rodas para tras, para a esquerda e para a direita.

Se necessario, é possivel reatribuir uma dire¢do diferente a cada quadrante. Note que o parametro Reverse Quadrant
Operation (Funcionamento do quadrante traseiro) ndo é aplicavel ao modo 3Q - Reverse Only (3Q - Apenas marcha-atras).

3Q - Manual Toggle (3Q - Alternancia manual)

Quando 3Q - Manual Toggle (3Q - Alternancia manual) é selecionado, as entradas do utilizador podem conduzir a cadeira
de rodas para a frente, para trds, para a esquerda e para a direita. As dire¢des de marcha a frente e marcha-atras sdo
controladas pela alterndncia de um switch externo por parte do utilizador.

Se necessario, é possivel reatribuir uma direcdo diferente a cada quadrante. Note que o parametro Reverse Quadrant
Operation (Funcionamento do quadrante traseiro) ndo é aplicavel ao modo 3Q - Manual Toggle (3Q - Alternancia manual).

3Q - Automatic Toggle (3Q - Alternancia automatica)

Quando 3Q - Automatic Toggle (3Q - Alternancia automatica) é selecionado, as entradas do utilizador podem conduzir a
cadeira de rodas para a frente, para trds, para a esquerda e para a direita. As dire¢Ges de marcha a frente e marcha-atras
sdo controladas para alterndncia do quadrante dianteiro por parte do utilizador.
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Se necessario, é possivel reatribuir cada entrada de quadrante a uma direcdo diferente. Note que o parametro Reverse
Quadrant Operation (Funcionamento do quadrante traseiro) ndo é aplicavel ao modo 3Q - Automatic Toggle (3Q -
Alterndncia automatica).

9.4.1 Ajustar diregdes de tragdo

iPod = 10:35 -
D o ¢ [ X TDX SP2 ULM & Resetto Default S Manage W %
{ Back D1 = I vweteons
TOXSP2ULM
00 ToXsP2uL
Home
. w 100%
Latched Driving @ Drive REM216.
- - . @ Functions
REM216 Drive
O User Preferences 200%
2] Chair L 0%
=[ichayos eating 6
Performance @ Seating REM216 o
CrED REM216 Seating 100%
=0 Lighting 100%
& Drive REM400
— -
I 65%
REMA00 Slow
REMA00 Siower o
Operation
REMA400 Medium o
i 5005
REMA00 Fast
peRrORMANCE
REMA00 Faster Power 100%
Gyro Enabled Drive Function on W~
& Seating REM400
REMA00 Tt 4Q Operaton
Forward
REMA400 Recline e
REMA400 LH Leg Lett
perati a
i @ x Right
Fig. 9-35

Forward Quadrant Operation (Funcionamento do quadrante dianteiro)

Este parametro define a direcdo na qual a cadeira de rodas se move quando o quadrante dianteiro da entrada do utilizador
estiver selecionado. As opg¢des disponiveis sdo as seguintes:

e Forward (Marcha em frente)
e Reverse (Marcha-atras)

e Left (Para a esquerda)

e Right (Para a direita)

e Ignored (lgnorado)

Se for selecionado Ignored (Ignorado), a cadeira de rodas ndo se move em qualquer dire¢do quando o quadrante dianteiro
da entrada estiver selecionado.

Reverse Quadrant Operation (Funcionamento do quadrante traseiro)

Este parametro define a dire¢do na qual a cadeira de rodas se move quando o quadrante traseiro da entrada do utilizador
estiver selecionado. As opg¢bes disponiveis sdo as seguintes:

e Forward (Marcha em frente)
¢ Reverse (Marcha-atras)

e Left (Para a esquerda)

e Right (Para a direita)

e Ignored (lgnorado)

Se for selecionado Ignored (Ignorado), a cadeira de rodas ndo se move em qualquer dire¢do quando o quadrante traseiro
da entrada estiver selecionado.

Este parametro ndo esta disponivel quando o funcionamento do quadrante estd definido para qualquer dos modos 3Q.
Left Quadrant Operation (Funcionamento do quadrante esquerdo)

Este parametro define a dire¢do na qual a cadeira de rodas se move quando o quadrante esquerdo da entrada do utilizador
estiver selecionado. As opg¢bes disponiveis sdo as seguintes:

e Forward (Marcha em frente)
e Reverse (Marcha-atras)

e Left (Para a esquerda)

e Right (Para a direita)

e Ignored (lgnorado)

Se for selecionado Ignored (Ignorado), a cadeira de rodas ndo se move em qualquer direcdo quando o quadrante esquerdo
da entrada estiver selecionado.

Right Quadrant Operation (Funcionamento do quadrante direito)

Este parametro define a dire¢do na qual a cadeira de rodas se move quando o quadrante direito da entrada do utilizador
estiver selecionado. As opg¢des disponiveis sdo as seguintes:

e Forward (Marcha em frente)
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e Reverse (Marcha-atras)
e Left (Para a esquerda)
¢ Right (Para a direita)
e Ignored (lgnorado)

Se for selecionado Ignored (Ignorado), a cadeira de rodas ndo se move em qualquer dire¢do quando o quadrante direito da
entrada estiver selecionado.

9.5 Configurar um sistema para condug¢ao automatica

Para configurar uma cadeira de rodas para condugdo automatica, é necessario incluir um switch de paragem externo na
cadeira de rodas. ldealmente, este switch deve estar bem visivel e ser facilmente acessivel, para proporcionar um nivel
suplementar de seguranga para o utilizador.

Ligue o switch de paragem externo a uma entrada de controlo. A Invacare recomenda a ligagdo de um switch de paragem
externo ao mddulo de entrada. O switch de paragem externo deve ser um switch de polo Unico, normalmente aberto.
Geralmente, a condugdo automatica é utilizada em combinagdo com um controlo de sopro e sucgdo, onde o switch

de labios serve como um switch de paragem externo.

Configurar os parametros de switch de paragem externo

Configure os parametros seguintes para definir o switch de paragem externo.

1. Abra Modules (Médulos) —> selecione a entrada a qual  Tie™ «
pretende ligar o switch de paragem externo. ©‘.%R=-d e [ %
2. Defina o Input Type (Tipo de entrada) para a entrada oB sz
pretendida, por exemplo, Momentary (Momentanea). G Home
&« Functions REM 23 L]
5 Chariog s T T
&b Modules
§ Teserhngles vz e
=0 Lighting ™ Leftsock Socket 1) ing
o
a B
Fig. 9-37
3. Clique no icone de informagdes junto a Momentary T
(Momentﬁnea). ea TOXSP2 ULM & Resetto Default < Manage Y %
Ative Stop driving and seating (Parar condugao e o5 XU
assento). i Hame
oL o . , ©
]l N&o é necessario atribuir uma fung&o ao switch.

=) ChairLog

&b Modules

N, Actuator Motions

Trigger Angles
‘ = = Input Port Det

=0 Lighting Left Jack Socket (J1) Ring.
TPIACY Input Type Not Comnected

Input Port Debounce
IN S ”
Right Jack Socket (12 Tip

AcTa00 Input Type

Enable Input Type

Input Port Debounce 00s

Q x Right Jack Socket (12) Ring

Fig. 9-38

Configurar os parametros da condug¢io automatica

Os parametros seguintes podem ser definidos individualmente para cada perfil de condugao.
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1. Abra Functions (Fungbes) —> perfil de condugdo
pretendido. ' CHRE R | e Siesons B %
2. Defina o tipo de condugdo automdtica com Latch | 6B i REM216 Drive
Driving (Condugdo automatica). Para obter mais i e P F—
informagdes sobre os tipos de condugdo automdtica, R \
consulte o manual de utilizagdo do comando. £ irion — o
— crsn
o
R e
Py
a x| Reverse Quadrant Operaton Reverse
Fig. 9-39
3. Defina o parametro Latch Driving in Reverse (Condugdao [, ™+
automadtica em marcha-atras) como On (Ativado), para S R | e e St B
permitir a condugdo automatica em marcha-atras. o B REM216 Drive
4. Defina o tempo maximo que a condugdo esta @ Hame S
bloqueada sem entradas do utilizador com o pardmetro |7 R
Latch Drive Timeout (Limite de tempo de condugdo & crarios T fzz
automatica). = charseup
5. Defina uma taxa de desaceleragdo mais suave com e o orve e
Latch Driving Demand Ramp-Down Rate (Taxa de
desacelera¢do da condugdo automatica). o o
i Se for definida para 100%, a desaceleracio o
ndo é prolongada e determinada a partir s - e
das defini¢bes de tracdo da funcdo Forward & SengREMi00
Deceleration (Desaceleragdo na marcha em e R
frente) e Reverse Deceleration (Desaceleragio o e
na marcha-atras). a S — v QO e
Fig. 9-40

9.6 Modificar o suporte de giroscopio em perfis de condugao

Por predefini¢ao, o suporte de giroscopio esta ativado nos perfis de condugdo. As instrugdes seguintes mostram como
desativar o suporte de giroscépio para perfis de condugdo ou como ocultar o simbolo de giroscopio no ecrd, se ndo estiver

instalado um giroscopio na cadeira de rodas.

Ferramenta para iOS Ferramenta para PC

iPod & 11:26 3 & Open a Connection +

< Default = _' LAK-H16166775
TDX SP2 ULM
0O
Latched Driving & Home I e
TImeout @ REM2XX D Max Tum Speed 50 %
@ Functions
D1 Min Tum Speed 40 %

0
Performance UeerlRializaress Tum Acceleration 70 %

o
S| Chair Log P Tum Deceleration 100 %
Power 100% [ — [ + | REM2XXS
%S Chair Setup o STABILITY
yro Enabled Yes _ Tum Transition 65 %
a 5 0 Lighti
rive Function e
a REM400D LATCHED DRIVING
Latch Driving Off
Operation D1 Latch Driving in Reverse Off |x
Quadrant Operation 0 Latch Drive Timeout 60.0's
v
4Q Configuration s PERFORMANCE
Power 100 %

Forward Quadrant Op-

- Forvard v ol
eration

& CONNECTIVITY
OPERATION

Reverse Quadrant Op- . Utility Card Quadrant Operation

~.'.l Write I Forward Quadrant Operation

Reverse Ouadrant Operation

Fig. 9-41 Fig. 9-42

=

Abra o perfil de condugdo pretendido.

N

2. Defina Gyro Enabled Drive Function (Giroscépio ativado para o perfil de condugio) como Yes (Sim)/On (Ativado) para

fornecer controlo de estabilidade avangado para este perfil de conduc¢do. Caso contrario, defina como No (N&o)/Off

(Desativado) para desativar o suporte de giroscopio para esta fungdo.
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9.7 Modificar os parametros de iluminagao

Ao instalar o sistema de iluminagdo, substituir o mddulo de alimenta¢do ou repor a configuragdo predefinida a partir do
modulo de alimentagdo, pode ser necessario ajustar as definicbes de iluminagdo. Em algumas configurac¢oes, as fungbes de
iluminacdo estdo desativadas por predefinicdo e é necessario ativa-las manualmente.

1. Se necessario, reponha a configuracdo da cadeira de rodas. Consulte a secgdo 8.5.8 Carregar configuragées
predefinidas, pdgina 13Q
2.
Ferramenta para iOS Ferramenta para PC
iPod = 08:33 B = & Opena Connection A
_—.' © ®dRead 7 write TDXSP2ULM &, Resetto Default S Manage Y e
{ PACE 4 Drive REM400 = b Lachisieerrs
O-O TDX P2 ULM
Turn Indicators & Home
Enable Turn Indicators \7\) @« Functions @T::;:::;:T;Zlmm on v
Turn Indicator =) O user Preferences (B) Tum Indicator Auto-Cancel Time 105
° A.UtOfCamce\ 155@(33 | Chair Log POSITION
Time (© Enable Position Lights on [~
2 Chair Setup
Position =D Lighting
Enable Position Lights (C)
Fig. 9-43
Q X
Fig. 9-44
Abra Lighting (lluminagao).
3. Edite os parametros de acordo com a tabela seguinte.
Parametro Descrigdo Valores
® Enable Turn Indicators (Ativar Permite ao sistema utilizar indicadores de No (N3o)/Yes (Sim)
indicadores de viragem) viragem. Off (Desligado)/On
(Ativado)
Turn Indicator Auto-Cancel Time Define a duragdo de tempo que um 0s..30s
(Tempo de cancelamento automatico | indicador de viragem estara ativo antes de
de indicador de viragem) ser automaticamente desativado.
© Enable Position Lights (Ativar luzes de | Permite ao sistema utilizar luzes de presenga. | No (N3o)/Yes (Sim)
presenca) Off (Desligado)/On
(Ativado)
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9.8 Modificar os parametros de assento

Movimento do assento

Ferramenta para iOS

iPod = 11:44 AM (- 4
J
i
{ Back  Actuator Motions E
" .
Tilt Y
. )
Recline =
-
Elevate =
9§
Left Leg =
Right Leg “Ca\r
Both Legs “‘:‘n

Fig. 9-45

Modificar configuragdes da cadeira de rodas

Ferramenta para PC

3¢ LiNXAccessPC SIS
Connecton View Help
C16170114 +
RdRead 7 Write TOXSP2 ULM & Resetto Default Manage L&)
b cristesrrs
TDX SP2 ULM
o0
{ni Home Y Tt
IDENTIFICATION
@« Functions 4 Redline Motion Name
[
0 Motion Icon - T
User Preferences E Elevate o
=/ ChairLog w BeHpouR
v leftleg Minimum Pause Between Toggling 205
e Modules Y Rightles Motion Maximum Up Speed 100 %
N, Actuator Motions Motion Maximum Down Speed 100 %
Lo Bothlegs
§ Tigger Angles Soft Start/Stop Time 00s
Lo INX Direct Access Up Speed 100 %
£ Lighting
. i Direct Access Down Speed 100 %
S5 Recline and Legs
Latched Operation Motion Time 00s
(CTUATOR CHANNEL
Power Module Channel 1 100 %
Power Module Channel 2 0%
ACT400-1 Channel 1 0%
Q x ACT400-1 Channel 2 0%

Fig. 9-46

1. Abra Actuator Motions (Movimentos do atuador) —> movimento de assento pretendido.

Alterar o nome do movimento

Ferramenta para iOS

iPod % 12:57 b3 o}
J
d

< Back Tilt =

Identification

Motion Icon Tilt v

Behaviour

Fig. 9-47

1. Selecione Motion Name (Nome do movimento).
2. Desbloqueie Bulk Mode (Modo em massa) antes de modificar o nome.
3. Introduza o nome do novo movimento.

Fung¢do de assento

Fle Connection View Hep
4 LAK-H16166775 R

PR o< u

b Uwchisiesrrs
TDX SP2ULM
o0

Ferramenta para PC

& Resetto Default S Manage il

(i Home & e
& Functions &, Reciine
O User Preferences =

S, Eevate
= Chairlog

Yo leftie
o Modules

S Riehtleg
S Actuator Motions

S Bothlegs
W Trigger Angles
= Lighting o

S Recline and Legs
a x

DENTIFCATION

Moton ame
Moton kon Yo
[—

Minimum Pause Between Togglng 205
Moton Madnum Up Specd 100%
Moton Manum Down Speed 100%
Sott Sar/stopTime 00s
Diect Access U Speed 100%
Diet Access Down Speed 100%
Latched Operaton Mation Time 00s
Pwer iodule Chamel 1 100%
Pwer Module Chanel 2 0%
ACT400-1 Chamel 1 0%
ACT400-1 Chamel 2 0%
ACT400-1 Cramel 3 0%
ACT400-1 Chamel 4 0%

Fig. 9-48

Esta parametro define a forma como o joystick aciona um movimento. O joystick pode controlar o movimento como
um comutador ou como um controlador proporcional. Existem quatro modos de tipo comutador e um modo de tipo

proporcional.
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1. Abra a funcdo de assento pretendida.
2.

Ferramenta para iOS

iPod = 09:31 3 Em
]
3
{ PACE4  REMA400 Tilt =
Motion Tit Y v
Operating Mode Proportional v

Speed 100% [~ 1]

Motion Tit Y v
Operating Mode Proportional v

L] o TRy
© < Read < Write

Fig. 9-49

i

anectionView " Help
A LAK-H16166775

) Lcrsissrrs

-
TDX SP2 ULM
o0

drad T wie

G Home
@ Functions

O User Preferences
E] Chair Log

5 Chair Setup.

20 Lighting

Ferramenta para PC

™ O X TDX SP2 ULM & Resetto Default S Manage W %

Confguraion o the oystic for this seating function, .. proportirsl
@ Drive REM400
Seating Function Name. REM400 Tilt
REM400 Siow Enable Seating Function on W7
REM400 Medium Function User Inut Profile User Input (RE.
Navigaton Timeout Ensbled off x
REMA0D Fast
E ion off x
o TitREMA00 FORWARD QUADRANT PARAMETERS .
Motion (R
it Operating Made Proportioral
i 100%
@ Drive Alte..ive Inputs
REVERSE QUADRANT PARAMETERS
hson Vioton o
Operating Mode Proportiona
R Medium
4 100%
CRFst LT QUADRANT PARAVETERS
>
Vioton No Motion
Sipn Pulf
Operatng Mode NotUsed
@« Seating Al.tive Input ] e 0%
o
crTic
Motion No Motion
Sipn Puff it Operating Made NotUsed
speed 0%

Fig. 9-50

Input Mode (Modo de entrada): configuracdo da entrada do utilizador para esta fungdo de assento.

e Forward/Reverse (Marcha a frente/Marcha-atras): mover o joystick para a frente ou para tras para controlar o

movimento.

e Left/Right (Para a esquerda/Para a direita): mover o joystick para a esquerda ou para a direita para controlar o

movimento.

¢ Four Quadrant (Quatro quadrantes): utilizar todos os quadrantes do joystick para controlar os movimentos.

Se Four Quadrant (Quatro quadrantes) estiver selecionado, todos os parametros do quadrante podem ser editados

individualmente.

Ferramenta para iOS

iPod = 09:32 3 =4
]
2 0O
{ PACE 4 EMA400 Tilt B

General

Forward Quadrant Parameters

\

Motion Tit = Vv
No Motion
Tilt
Recline ~‘=“
Elevate S

Left Leg “ﬂ;
Right Leg S
BothLegs S
LNX S
@ ~d Read 4 write

Fig. 9-51

4 wiite

A v
TDX SP2 ULM
o0

(i Home
@ Functions

O User Preferences
£] ChairLog

2 Chair Setup

20 Lighting

Ferramenta para PC

oy B X TOX 2 ULM & Rescto Defalt S Mansge ¥ o
v p—
Enable Seating Function on
w3 Invert Seating Function off [x
e
CRSlow Operating Mode: No Motion
Speed S B
R Medium A, Redine
S, Elevate
Lo leftleg
Sip n Puff ““F Right Leg
Lo Bothlegs
e

@ Seating AL.ive Input S Recline and Legs

cRTit

Sipn Puff Tilt

Fig. 9-52

Motion (Movimento): se o joystick for utilizado para controlar um movimento, selecione o movimento na lista dos

movimentos disponiveis.

Se o joystick ndo for utilizado para controlar um movimento, selecione No Motion (Sem movimento) na lista.
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Tipo switch Tipo proporcional

®

Fig. 9-53 Fig. 9-54
Comutado
Bloqueado

Alternar (s6 disponivel no modo de funcionamento Proporcional

de quatro quadrantes)

Alternar/bloquear (s6 disponivel no modo de
funcionamento de quatro quadrantes)

Operating Mode (Modo de funcionamento):

Escolha um dos modos de tipo de comutador para operar o movimento a uma velocidade fixa. O movimento é ativado
quando o joystick é defletido para além do Joystick Switch Threshold (Limiar de comutagao do joystick) ® para os
quadrantes dianteiro ® ou traseiro ©. Consulte 9.11 Joystick Switch Threshold (Limiar de comutagdo do joystick), pdgina
158para obter informacgGes sobre como modificar o Joystick Switch Threshold (Limiar de comutagdo do joystick).
Escolha o modo de tipo proporcional para operar o movimento a uma velocidade proporcional a posicdo do joystick.
O movimento é ativado quando o joystick é defletido para fora da posicdo neutra para os quadrantes dianteiro

® ou traseiro ©.

Se o joystick ndo for utilizado para controlar este movimento, entdo defina este parametro para Not Used (Nao
utilizado).

Funcionamento Finalidade

Comutado Ativa o movimento na direcdo de expansdo/retracdo durante o tempo de deflexdo do joystick para
a frente/para trds e a sua posi¢do supera o limiar de comutacdo do joystick. O movimento é
desativado quando atinge o fim do percurso ou quando a posi¢cdo do joystick é inferior ao limiar
de comutacdo do joystick.

Bloqueado Ativa e bloqueia o movimento na dire¢do da expansdo/retragdo quando o joystick é
momentaneamente defletido para a frente/para trds ao longo do limiar de comutagdo do joystick.
O movimento é desativado quando atinge o fim do percurso ou quando a posi¢cdo do joystick é
defletida ao longo do limiar de comutagdo do joystick.

Alternar Ativa o movimento numa dire¢do (expansdo ou retracdo) durante o periodo no qual a posi¢cdo do
joystick é superior ao limiar de comutagdo do joystick. O movimento é desativado quando atinge o
fim do percurso ou quando a posicdo do joystick é inferior ao limiar de comuta¢do do joystick. A
direcdo do movimento alterna entre expansdo e retragdo para cada nova ativagao.

Alternar/bloqueadidiva e bloqueia o0 movimento numa diregdo (expansdo ou retracdo) defletindo momentaneamente
o joystick ao longo do limiar de comutagdo do joystick. O movimento é desativado quando o fim
do percurso é atingido ou quando a posi¢dao do joystick é defletida contra o limiar de comutagao
do joystick.

Proporcional Defletindo o joystick para a frente/para tras ativa o movimento na direcdo da expansdo/retragdo
durante o tempo de deflexdo do joystick. O movimento é desativado quando atinge o fim do
percurso ou quando o joystick volta a posi¢do neutra. A velocidade deste movimento é controlada
pela quantidade de deflexdo da posicdo neutra e escalada adicionalmente utilizando o parametro
Speed (Velocidade).

Ndo utilizado Inoperacional.

Speed (Velocidade): para as operagdes com comutacdo (comutado, bloqueado, alternar, alternar/bloqueado) este
parametro aplica-se a velocidade de movimento quando o joystick ultrapassa o Joystick Switch Threshold (Limiar de
comutagdo do joystick).

Para a operacdo proporcional, este pardmetro define a velocidade maxima a qual o movimento sera tracado quando o
joystick é defletido para 100% do seu percurso. Para todas as outras posicoes de deflexdo do joystick, a velocidade
aplicada sera diminuida em conformidade.
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9.8.1 Angulos de acionamento (ferramenta para iOS)

Os acionadores de sensor de angulos permitem-lhe modificar os acionadores de angulo predefinidos de fabrica da cadeira
de rodas para acomodar as necessidades especificas do utilizador.

iPod & 1:23 EY
!
I

¢ Back =

Angle Sensor - Triggers

~~ Slowdown R T_ ;:D
~~_Trigger 1239 ;
Debounce

o Timer Slow- 2,0s | — +J

down

~Tockout Trig- 0 [— T
lgouTe 100 [~ [ £

Debounce o

Timer Lock- 208 [ gl Wi ‘
I ——
Back Angle 170 [ZI/ED

Debounce

e Timer Max 2,0s [ — + ‘

Back Angle
Control Input 1 - Port Settings
Fig. 9-55
Parametro Descrigao
Slowdown Trigger (Acionador de abrandamento) Define o angulo de acionamento do sensor de angulos para
abrandar a velocidade de conducdo.
Lockout Trigger (Acionador de bloqueio) Define o angulo de acionamento do sensor de angulos para
bloquear a tragao.
Maximum Back Angle (Angulo méximo do encosto) Define o angulo de acionamento do sensor de angulos para
parar o movimento adicional do encosto.

1. No ecrd Home (Inicio), toque em Trigger Angles (Angulos de acionamento).
2. Defina os parametros do encosto de acordo com as necessidades do utilizador.

9.8.2 Angulos de acionamento (ferramenta para PC)

Os acionadores de sensor de angulos permitem-lhe modificar os acionadores de angulo predefinidos de fabrica da cadeira
de rodas para acomodar as necessidades especificas do utilizador.

A Open a Connection g

ORI T 1oxs2uM &, Reset o Defoult < Marage

A wwanensers
TDX SP2 ULM
o0

{ni Home Drive Slowdown

@« Functions

O User Preferences

=/ ChairLog

Max Back Angle (MBA)
o Modules

Maximum MBA
\, Actuator Motions

§ Trigger Angles.

£0 Lighting

Fig. 9-56
Trigger Angles (Angulos de
acionamento) Configuragao Descrigdao
Drive Slowdown (Abrandamento da
condugao) Especifica a localizagdo da ligagdo ou a
Drive Lockout (DLO) (Blogueio de Angle SensPr Source (Origem do origem do sensor de angulos.

o sensor de angulos) . N
tragdo (DLO)) Aplica um tempo de anulagdo de
Max DLO (DLO maximo) Debougce Timer (Temporizador de ressaltos ao angulo de acionamento.

anulagdo de ressaltos) ot q lacio d ltos &
Maximum Back Angle (MBA) (Angulo Trigger Angle (Angulo de acionamento) | a Ii?:?d%oduiai:g ngndi réecfsaD:f?ni o
de encosto maximo (MBA)) eg g g P A naucao.
valor do angulo de acionamento.

Maximum MBA (MBA maximo)
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1. Abra Trigger Angles (Angulos de acionamento). Selecione o tipo de angulo de acionamento, por exemplo Drive
Slowdown (Abrandamento da condugdo).
2. Defina os parametros do encosto de acordo com as necessidades do utilizador.

9.9 Modificar os parametros do assistente

Os perfis de assistente permitem a um assistente controlar perfis de conducdo e funcbes de assento da cadeira de
rodas. Atualmente, estdo disponiveis duas entradas de utilizador: a Unidade de controlo do assistente (DLX-ACU200) e
o Comando duplo intuitivo (Invacare IDC).

Unidade de controlo do assistente (DLX-ACU200)

Permite programar os perfis de conducdo e as fung¢des de assento. Os parametros das fung¢bes sdo idénticos aos
dos comandos principais. Consulte as sec¢des 9.3 Modificar os pard@metros de tra¢do, pdgina142e 9.8 Modificar os
pardmetros de assento, pdgina 149

Comando duplo intuitivo (Invacare IDC)
Permite programar no mdaximo um perfil de condugdo.
Adicionar nova fung¢ao de assistente
i Esta ferramenta permite-lhe adicionar todos os tipos de fungdo ao perfil Assistente. Em caso de fungdo invalida,

como o Controlo de switch, ird obter uma indicagdo de erro com instru¢des adicionais para a sua resolugao.

i Quando cria uma nova funcdo, todos os pardmetros sdo estabelecidos para os valores predefinidos e é necessario
altera-los. Pode ser mais facil duplicar uma fungdo ja existente e mové-la para o perfil atual.

1. Abra Functions (Funges).

Selecione o perfil Attendant (Assistente) na lista. De outro modo, ambas as entradas de utilizador ndo estdo disponiveis.

3. Adicione uma nova fung¢do ou duplique uma fungdo existente. Consulte a sec¢do 9.1 A¢bes de perfis e fungdes,
pdgina 133

4. Modifique outros parametros.

N

9.10 Modificar as fung¢des de utilitario

Profile 1 13:37

A
Fig. 9-57

A fungdo de utilitdrio permite que o utilizador utilize as saidas (luzes, buzina, etc.), bem como os acessdrios ligados as
saidas de controlo, como os disponiveis no mddulo LiINX Output.

A funcdo de utilitario é adequada para a navegacdo 3Q e 4Q e pode ser utilizada a partir de uma escala de entradas de
controlo do sistema, tais como mddulos de comando, switches e controlos de cabeca.

As fungGes de utilitario podem ser adicionadas a qualquer perfil, exceto o perfil de assistente e podem ser configuradas
para utilizar:

e a buzina

e as |luzes de perigo

e as luzes de presenca

e o0s indicadores

e as saidas de controlo (no médulo LiNX Output)

Permitir multiplas saidas

O numero de saidas que podem ser comutadas por um uUnico pedido de entrada de controlo do sistema é controlado por
Allow Multiple Quadrants (Permitir varios quadrantes).
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Profile 1 13:37

v

&8

Fig. 9-58
Por predefinicdo, uma Unica saida é comutada a partir de um Unico quadrante.

Profile 1 13:37

v

(0

r

Fig. 9-59
No entanto, se Allow Multiple Quadrants (Permitir varios quadrantes) estiver definido como On (Ativado)/Yes (Sim), duas
saidas podem ser comutadas simultaneamente selecionando dois quadrantes adjacentes.

Os quadrantes adjacentes sdo selecionados defletindo uma entrada de controlo do sistema baseada em joystick na diagonal
(entre o quadrante) ou selecionando as seguintes combinagdes de switch com uma entrada de controlo do sistema baseada
em switch: marcha em frente/esquerda, marcha em frente/direita, marcha-atras/esquerda, marcha-atras/direita.

Adicionar saidas
O procedimento para adicionar uma saida a uma func¢do de utilitdrio é o seguinte:

e atribuir uma saida a um switch,
e definir o comportamento de saida e
e selecionar um icone de visualizagdo para o switch.

Atribuir uma saida a um switch

Forward

Outer band: long press

w3y

Inner band: short/
momentary press

Reverse

Fig. 9-60 Quadrantes e bandas de ativagio
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Os switches sdo representados num cartdo de utilitdrio com icones situados em duas bandas de ativacdo circulares
dentro de quatro quadrantes. O quadrante e a posi¢do dos icones nas bandas indicam ao utilizador como selecionar e
operar os switches com a entrada de controlo do sistema.

As bandas de ativagdo interna e externa correspondem a um dos trés tipos de switch: pressdo curta, pressdo longa e
pressdo momentanea. As pressdes curtas e momentaneas sdo colocadas na banda interna e as pressGes longas sdo
colocadas na banda externa.

ﬁ Os termos pressdo curta e pressdo longa referem-se a duragdo da ativacdo da entrada de controlo do sistema, ndo
até que ponto estd defletida. O tempo de ativacdo a distinguir entre pressao longa e pressao curta pode ser alterado
nas preferéncias do utilizador. Consulte a seccdo 5.2.2 Descricdo geral das preferéncias de utilizador, pdagina 81.

Porque é dificil discernir a diferenga entre uma pressdo longa e uma pressdo momentanea, um quadrante configurado para
uma pressdo momentanea (banda interna) ndo pode ser configurado também com um switch de pressdo longa (banda
externa). Isto significa que, para qualquer configuracdo de quadrante com um switch momentdneo, a banda externa estara
vazia. As opgGes de configuracdo sdo mostradas abaixo.

Foreard” “Forward g N g
Fig. 9-61 Apenas pressdo curta Fig. 9-62 Apenas pressdo longa Fig. 9-63 Pressdo curta e longa Fig. 9-64 Apenas momentdnea
Definir o comportamento de saida

Defina como a saida se comporta quando é comutada, com base no quadrante do switch e na posicdo do anel de
ativacdo. Cada saida pode ser configurada como um tipo de saida de bloqueio ou sem bloqueio. Existem trés tipos de
bloqueio e um tipo sem bloqueio.

Sem bloqueio Bloqueio

Momentaneo Blogueio ativado, Bloqueio desativado, Alternar

Escolha:

¢ Momentary (Momentaneo) para ativar uma saida durante o periodo de sele¢do do switch.

e Latch ON (Bloqueio ativado) para ativar uma saida e permanecer ativado quando o switch é desmarcado.

e Latch OFF (Bloqueio desativado) para desativar uma saida e permanecer desativado quando o switch é desmarcado.

e Toggle (Alternar) para alterar o estado de saida atual (ativado —> desativado ou desativado —> ativado) e permanecer
no novo estado quando o switch for desmarcado.

Selecionar o icone de visualizagdo para o switch

Nenhum i A\ A
Seta para a esquerda Sinal de curva a esquerda Bloqueado para cima
1 t = >l
Um Seta para a frente Sinal de virar a direita Bloqueado para a direita
2 —> A ) 4
Dois Seta para a direita Luzes de perigo Bloqueado para baixo
3 ] = >
Trés Seta para tras Buzina Seta para a esquerda-direita

4 7 < $

Momentaneo para a

Quatro Seleccionar Seta para cima-baixo
esquerda
5 ~ A o)
Cinco Seguinte Momentaneo para cima Clique esquerdo do rato
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6 S > o
Seis Anterior/Voltar Momentaneo para a direita Clique direito do rato

7 (1) v

Sete Ecrad inicial Momentaneo para baixo

8 ® |

W\

Oito Luz de presenga Bloqueado para a esquerda

Para representar a saida, selecione um icone de visualizacdo para o switch na banda de ativagdo interna ou externa num
dos quatro quadrantes da entrada de controlo do sistema (marcha em frente, marcha-atras, esquerda ou direita)

Exemplo de adi¢dao de saida

A instrucdo seguinte mostra como programar a primeira saida de controlo do modelo DLX-OUT500 utilizando uma pressdo
curta/momentanea para a frente como um exemplo.

1. Abra Functions (Fungdes).
2. Adicione uma nova fungdo de utilitdrio ou abra a funcdo de utilitario existente. Consulte a seccdo 9.1.2 Alterar agées
de perfis e fungdes com ferramenta para PC, pdgina137

’ iPod = 08:33 3
oy
= [
{ PACE 4 Utility =
General
Allow Multiple Quad- Yes 6
Forward Momentary/Short Press
Output None v
Activation Mode None v
Display Icon None v
Forward Long Press
Output None v
Activation Mode None v
Fig. 9-65
Desloque-se para a sec¢do do comando de entrada pretendida, como Forward Momentary/Short Press (Pressdo
momentanea/curta para a frente).
4.
Ferramenta para iOS Ferramenta para PC
iPod = 08:33 3 =4 3 LAK-H16166775 +
J E\ @ . ~ P 2} < ~
& ] *dRead 7 Write o o [0 X TDXSP2ULM & Resetto Default & Manage 14
{ PACE 4 Utility = -' LAK-H16166775
00O TDXSP2ULM
Forward Momentary/Short Press (&} Home
‘& REM2XX D "
Output None v Functions Allow Multiple Quadrants Off x
D1 [FORWARD MOMENTARY/SHORT PRESS _
None SRESREEE Output  ouT500-1 Output 1
Position Lights S| Chairlog @ REM2XX S Activation Mode None
e . y Position Lights
) Chair Setup Display Icon
Left Indicator st i ey
=) Lighting FORWARD LONG PRESS Right Indicator
Right Indicator « Utiity Output Hazard Lights
; Default None REM400 Hom
Hazard Lights Mouse Mover Sets the output for Forwa REMS500 Hom
REM400 Horn — Display lcon OUT500-1 Output 1
‘OUT500-1 Output 2
REM500 Horn _REVERSE MOMENTARY/SHORTP! 5 T500-1 Output 3
o REM400 D Output OUT500-1 Output 4
OUT500-1 Qutput 1 Display lcon © OUT500-1 Output 5
D1
OUT500-1 Output 2 ReveRselongpress | OUTS00-1 Outputé
D2 Output ‘OUT500-1 Output 7

OUT500-1 Output 8
Display lcon o
D3

LEFT MOMENTARY/SHORT PRESS

Fig. 9-66 Fig. 9-67
Atribua a saida OUT500-1 Output 1 (Saida 1 OUT500-1) ao parametro Output (Saida).
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Ferramenta para iOS Ferramenta para PC
iPod = 08:33 3 W4 4 LAK-H16166775 ar
.‘.’ D @ x4 o X TDXSP2ULM & Resetto Default & Manage 1
{ PACE 4 Utility - LAKHI16166775
00O TDXSP2ULM
Forward Momentary/Short Press inj Home [T N
s - & REM2XX D
Activation Mode None v fanJEaneions Allow Multiple Quadrants Off x
D1 PRES?
O User Pref
None ser Preferences pp——
P —
Momentary S| Chair Log & REM2XX S aton Momentary __~
%S Chair Setup Display Icon None
Latch ON s1 Momentary
=0 Lghting FORWARD LONG PRESS L on
O
Latch OFF « Utility uout Latch OFF
Default None Toggle
TOQQIE Mouse Mover Sets the output for Forward Quadrant Long Press.
Default Uity Display Icon None.
Nene REVERSE PRES:
O it None
Sets the activation mode for Forward Quadrant & REM400 D o
inner. Display lcon None
D1
REVERSE LONG PRESS
Display Icon None v D2 Output None

Display lcon None
~ .
Read Write o3

LEFT MOMENTARY/SHORT PRESS

Fig. 9-68 Fig. 9-69

Defina o parametro Activation Mode (Modo de ativa¢do) para o valor pretendido.
6.

Ferramenta para iOS Ferramenta para PC
iPod = 08:33 3w 2 LAKH16166775 + = razara Lgnts
d D o o X TDXSP2ULM &, Reset & N ¥
G gt <2 Resetto 4 Eorward Arrow g
( PACE 4 Utility - AKHI6166775 } Reverse Amow
PYe) TDX SP2 ULM = Left Amow
=+ Right Arrow
Forward Momentary/Short Press {ni Home $ Up-Down Arrow
v Funch @0 REM2XXD Allow Multiple Quadrants +> Left-Right Arrow
unctions
Display Icon None v D1 ForwaRD MoMENTARsHorT e, & MO UP
O User Preferences — | ¥ Momentary Down
None 2] Chair Loy « MomentaryLeft
= 8 A Mod
& revacs e e N ——
Position Lights ~ Z® = Chair Setup o (Displayieon ) X Latched Up
D Lighting FORWARD LONG PRESS ¥ Latched Down
o - Latched Left
Left Turn Signal 4= o Uity Output M Latche
Default None Pl Latched Right
Right Turn Signal = Mouse Mover Sets the output for Forward 1§ Mouse Ciick Left
@ Mouse Click Right
) A Uity Display Icon J select
Hazard Lights REVERSE MOMENTARY/SHORT pReS! ™ Next
& REM400 D Output e~ Previous/Back
Hom= Display Icon # Home
- D1 1 One
Forward Arrow f REVERSE LONG PRESS 2 Two
D2 Output 3 Thee
Read - Display Icon 4 Four
LEFT MOMENTARY/SHORT PRESS S B=

Fig. 9-70 Fig. 9-71

Defina o pardmetro Display Icon (icone de visualizagdo) para o valor pretendido. Selecione um icone de visualizacdo a
partir da lista dos icones disponiveis.
7. Modifique os parametros para os outros comandos.
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8. Desloque-se para a sec¢do General (Geral).

9.
Ferramenta para iOS Ferramenta para PC
iPod = 08:33 B ks A LAK-H16166775 +
g |5 KdRead % Write o 2y X TOXSP2ULM &, Resetto Default & Manage 1)
< PACE 4 Utility = U Lcriereers
OO TDX SP2ULM
General Vv - REIVIZAA S
Utility Function Utility Ly Home o J—
Name @ Functions Utlity Function Name
Enable Utility Function  Yes 0 O  User Preferences o Utiity Enable Utility Function on
Funection User \nput s Chalr Log Mosee Mover Function U... Profile User Input (REM 4xx series)
Profile User Input o5 Emn Navigation Timeout Enabled On
Navigation Timeout E ’ Ly ‘ off [x
a;\gga 20 LNeQURCDy Yes O ; Lighting Default Off
= Allows quadrants to be activated simultaneously.
Allow Multiple Quad- Yes () & REMA00D
D1 FORWARD MOMENTARY/SHORT PRESS
Output QUT500-1 Output 1
Forward Momentary/Short Press
D2 Activation Mode Momentary
Output None v P
Fig. 9-72 Fig. 9-73
Defina o parametro Allow Multiple Quadrants (Permitir varios quadrantes) como Yes (Sim)/On (Ativado) para permitir
a comutagdo simultanea de duas saidas.
9.11 Joystick Switch Threshold (Limiar de comuta¢do do joystick)

Define a percentagem de movimento do joystick necessdria para ativar uma saida quando o joystick estd a ser utilizado

como um dispositivo de entrada comutado.

Quando o joystick é utilizado como um dispositivo de entrada comutada, este parametro especifica a distancia a que se
deve mover o joystick para que mude de estado (de OFF ® a ON ®) e ative uma saida. O valor Joystick Switch Threshold
(Limiar de comutagdo do joystick) é uma percentagem do percurso completo do joystick e deve ser definido de acordo

com as necessidades do utilizador. Por exemplo:

“~
®

Fig. 9-74

Para utilizadores que tém dificuldade em mover o joystick, defina o Joystick Switch Threshold (Limiar de comutagdo

do joystick) para um valor inferior, como 40% ou menos.

®

Fig. 9-75

Para utilizadores que ndo tém um controlo preciso do motor ou estdo sujeitos a tremores nas maos, defina o Joystick
Switch Threshold (Limiar de comutagdo do joystick) para um valor alto, tal como 80%, para evitar a comutagdo

involuntaria.
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Ferramenta para iOS

iPod = 10:37 3 -
< Back Remote

Joystick
Neutral Window 10%
Joystick Throw 90%

Joystick Switch

Threshold 40%

H i ii 13

Tremor dampening 35%

Fig. 9-76

Fle Connecton View Help

3 LAK-H16166775
=
@ ~dweo

A vwssiserrs
TDX SP2 ULM
Je)

(i Home

1. Abra Modules (Médulos) —> comando pretendido.
2. Defina a percentagem pretendida.

Tremor Dampening (Atenuagdo do tremor)

Utilize este parametro para reduzir o efeito dos tremores da mdo no joystick. Os valores baixos sdo adequados para

Fle Comnection View Wep
3 LAK-H16166775

@ s

b acisresrs
TDX SP2 ULM
o0

o wite

{ni Home
& Functions

O User Preferences
= Chairlog

&> Modules

N Actuator Motions
§ Trigger Angles

0 Lighting

~
4 Write

Modificar configuragdes da cadeira de rodas

Ferramenta para PC
Ll X

TOX $P2ULM

Power Module

) Resetto Dot Marsge

B

ol
-

& Functions REM 23 Display Brightness 100 %
O User Preferences Enable auto brightness off [x
REM
nable Tap-Only Mor off %
Gt Enable Tap-Only Mode
& REM Sic Enable Glove Mode off x
Modules
R Display handedness Right Handed
N, Actuator Motions Tap Zone 20
ACU 200
& Tigger Angles ustR meyT
i e User Input Configuration Proportional Joystick
Neutral Window
TPIACY w
ustick Thyos 90%
NS0 Joystick Switch Threshold 0%
¥R 100 Min 15%  Defaut 40%  Max 100%
ACT400-1
Tremor dampening 3%
Joystick Rotation Angle 0°
Swap Joystick Avis Noswap
LeftJack Socket U1)Tip
InputType
Enable Input Type
@ Fail-safe mode
o X TOXSP2ULM £ Resetto Detault S Manage ¥ e

Power Module

REM 2x¢ Display Brightness 100 %
Enable auto brightness off [x
REM dx
Enable Tap-Only Mode off [x
REM S Enable Glove Mode off [x
R Display handedness Right Handed
Top Zone 2
ACU 2%
useR NPT
™ User Input Configuration Proportional Joystick
Neutral Window 15%
TIACY
Joystick Throw 0%
NS ovsfick Switch Threshold 0%
R 100 "ﬁemur dampening =™ sy
Min 0%  Defeult 0%  Max 100%
Acrioo-1 is dompened as tick .
Joystick Rotation Angle o°
Noswap

‘Swap Joystick Ads

Left Jack Socket 1) Tip
Input Type
Enable Input Type

Fail-safe mode

Fig. 9-78

Shor Lo s on
o7

off [x

utilizadores com tremores de baixa frequéncia (lentos). Os valores mais altos sdo adequados a utilizadores com tremores de
frequéncia mais alta (rdpidos). Se definir o valor do parametro como 0% ndo ocorrerd atenuagdo de tremores.
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9.12 Ajustar Joystick

Utilizar parametros

1.
2.

3.

Abra Modules (Mddulos) —> maddulo desejado.

Ferramenta para iOS Ferramenta para PC
A LAK-H16166775 +
User Input - Joystick Shaping e 0 X TOXSP2UM & Resetto Default & Manage T %
Forward 100% - 9r 06 TOX SP2 ULM
10% 100% 100% & Functions REM 2xx
to be deflected for the forward 9 us

REM 4xx

= ChairLog
ReM s
. & Modules
Reverse 100% — + R
. Actuator Motions

_ Acuzec
Left 100% — + =0 Lighting

P

Right 100% — + IN200

NS00
Go to Joystick Shaping Calibration

ACT200-1

ASL Switched et

Fig. 9-79 JUpS— -

ioc

Fig. 9-80

Aceda a User Input — Joystick Shaping (Entrada do utilizador — Ajustar joystick).
Defina o parametro de cada quadrante de acordo com a capacidade e o conforto do utilizador.

Utilizar o ecra de calibragdo

1.
2.
3.

160

Abra Modules (Mddulos) —> mddulo desejado.
Aceda a User Input — Joystick Shaping (Entrada do utilizador — Ajustar joystick).

Ferramenta para iOS Ferramenta para PC
e [N view Help
Left 100% — + Sip and Puf Calibration. I+

) acHieiesTrs
= C12H10A9B01X-03
o b Navgaton (@ 5.1

Fig. 9-82

Fig. 9-81

Selecione Go to Joystick Shaping Calibration (Aceder a calibragdo de ajustamento de joystick) (ferramenta para iOS).

Abra Connection (Liga¢do) e selecione Joystick Shaping (Ajustar joystick) (ferramenta para PC).

Move the joystick as far as is
comfortable in each direction.

Move the joystick to start the
calibration.

Ok

Fig. 9-83

E aberta uma janela pop-up com instrucées sobre como efetuar a calibragdo.
Escolha OK (OK) ou deflita o joystick para iniciar a calibragdo.
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Utilizar a interface grafica

O ecra de calibragdo contém a interface grafica na parte
superior do ecra e a interface do parametro na parte
inferior. Ha trés botdes de utilizador a volta do ecra.

e Selecione Cancel (Cancelar) em qualquer altura para
sair do ecrd de calibragdo sem guardar quaisquer
alteragGes.

e Selecione Restart (Reiniciar) em qualquer altura para
reiniciar o ecrd de calibracdo e exibir os valores de
configuragdo existentes.

e Selecione Done (Concluido) para sair do ecrd de
calibracdo e guardar quaisquer alteracgdes.

A interface grafica apresenta o grafico de quatro quadrantes.
Os valores dos parametros de ajustamento do joystick de
cada quadrante sdo apresentados como barras cinzentas.

i Como guia, sdo apresentados os pontos de 50% e
100%. O valor exato de cada barra é apresentado
na interface dos parametros abaixo do grafico.

1. Peca ao utilizador para defletir o joystick nas quatro
direcgOes.
O utilizador pode defletir o joystick em qualquer
direcdo e em qualquer ordem, mas apenas até ao
ponto que seja confortdvel e repetivel.
A barra cinzenta ® indica o valor utilizado na
configuracdo atual.
A barra azul-escura ® apresenta a deflexdo em tempo
real. A barra azul-clara © indica o valor maximo
alcangado no quadrante.

2. Se o utilizador estiver pronto, o joystick tem de estar
em posigdao neutra.

3. Selecione o botdo Done (Concluido) para guardar os
valores e sair do ecra de configuracdo.
O botdo Done (Concluido) ndo pode ser selecionado
até que pelo menos um valor seja alterado.

Utilizar a interface de parametros

Modificar configuragbes da cadeira de rodas

iPod = 3:36 PM P4

Cancel Done

REM 4xx

Restart

Forward 77% ‘ - | +
Reverse 100% [ —

® Left 100% [ — | |

Right 82% | — | + |
Fig. 9-84

REM400

50%

/—100%

Restart

Fig. 9-85

REM400

Restart

Fig. 9-86

Na parte inferior do ecrd de calibragdo, a interface do parametro apresenta o valor numérico exato dos quatro parametros

do quadrante. Sempre que o joystick é defletido, o seu valor é atualizado na

Quando a calibragdo é iniciada, todos os parametros sdo
cinzentos.

Durante a calibragdo, tanto os pontos como os parametros
sdo automaticamente atualizados para apresentar o valor
atual e o estado de deflexdo.

e cinzento: nenhuma alteragdo de valor
e azul-claro: valor maximo
e azul-escuro: deflexdo ativa em tempo real

1637470-)

interface do parametro.

- | +
- | +
- | +
- [+
Fig. 9-87
@ Forward s8% | — | +
Backward 100% - | +
- | +
Right 35% = +
Fig. 9-88
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Sempre que o joystick volta a posi¢cdo neutra, os pontos
tornam-se azuis-claros, se o valor for alterado durante a
calibracgdo.

Os parametros podem ser atualizados em qualquer altura
de forma manual e independente da interface grafica,
desde que esteja a ser apresentado o ecrd de calibragao.
Isto é util para registar ou ajustar valores especificos.

1.

Para ajustar o valor, utilize o controlo de passos do
parametro, localizado ao lado de cada parametro.

9.13 Configurar repouso

Configurar limite de tempo para entrar em repouso

1.
2.

162

Abra Functions (Fungdes) —> perfil pretendido.

Ferramenta para iOS

iPod 23:02 4
J
1]
< Back REM 400/500 D %
General
Profile Name REM400/50...
Enable Profile Yes Q

Profile User Input

REM 4xx series
Enable Function Wrap  Yes (' \/
Enable Menu Scan No

Enter Navigation In-

stead of Eunaction Wrap No

Rest Timeout Enabled ) Yes Q
e

! Al i
@ < Read < Write

Fig. 9-91

Enable Menu Scan

Enter Mavigation

Enable Rest

Forward 75% —7-%

Backward  100% | — | +

Left 100% [ — [ +

Right s8% [ — | +
Fig. 9-89

F ard 5 - [+

ard - | +

Le e

, — 1+
Fig. 9-90

Ferramenta para PC

nstead of Function Wrap

Fig. 9-92

DRIVE REMAD0

ves @)

REM dxx series
ves @)
ves @

—=

Defina Rest Timeout Enabled (Limite de tempo de repouso)/Enable Rest (Ativar repouso) como Yes (Sim).
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3. Abra User Preferences (Preferéncias de utilizador).

4.
Ferramenta para iOS Ferramenta para PC
iPod 23:02 C_ x4
__.’ Steep and Rest Settings
< Back User Preferences E Enable Sleep Timeout No
Sleep Timeout Duration Smin = a4
Sleep and Rest Settings Enable User Input Wakeup Ye it ,
oo o o Rest Timeout Duration
Sleep Timeout N ‘
Duration smin [ — |+ Fig. 9-94
Enable User Input Yes
Wake-up.Esom Sleep A/
est Timeout (
Quadrant Actions in Rest
Forward
Long Press > None
Reverse
Long Press > None
! ~l :
@ “:-. Read o Write
Fig. 9-93
Defina Rest Timeout Duration (Duragdo do limite de tempo de repouso) para o valor pretendido.
i Se um sistema estiver configurado tanto para o limite de tempo para entrar na navegacdo do menu como para

o limite de tempo para entrar em repouso, considere aumentar a duragdo do limite de tempo para entrar em
repouso em vez do limite de tempo para entrar em navegagao do menu. Caso contrario, ndo sera possivel aceder a
navegacdo do menu.Por exemplo, se o tempo limite para entrar na navegacdo do menu estiver definido para cinco
segundos e o limite de tempo para entrar em repouso estiver definido para quatro segundos, o limite de tempo para
entrar em repouso expira primeiro e o sistema nunca acede a navegagao do menu. Se o limite de tempo para entrar
na navegacdo do menu estiver definido para cinco segundos e o limite de tempo para entrar em repouso estiver
definido para seis segundos, o limite de tempo para entrar na navega¢dao do menu expira primeiro e o sistema
acede a navegacdao do menu apds cinco segundos. Se ndo houver atividade subsequente na duragdo definida para o
limite de tempo para entrar em repouso (ou seja, mais seis segundos neste exemplo), o repouso é ativado.

Configurar entrada de controlo para entrar em repouso

Laft Jack Socket (1) Tip - Port Settings

Power Button

Laft Jack Socket (1) Ring - Port Settings

ut Type Button

oW WY

Fig. 9-95

A titulo de exemplo, configure um botdo de pressdo curta, ligado a ligacdo de rede em anel da tomada de ficha jack
esquerda na REM400.

1. Abra Modules (Médulos) — REM 4xx.

2. Aceda a Left Jack Socket (J1) Ring - Port Settings (Rede em anel da tomada de ficha jack esquerda (J1) - Defini¢coes
da porta).

3. Aceda a Input Type (Tipo de entrada) e selecione Button (Botdo).
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6.

Aceda a ranhuraShort Press (Pressdo curta).

Always > Select
o Menu Item
Display Actions Select Menu Item ‘

Seating

Drive

Control Outputs
Functions
Display Actions
Lighting
Connectivity
Safety Outputs

Display Reason for

Fig. 9-97

Right Jack Socket (J2) Tip - Port Settings

Input Type Button v
Advanced
Momentary > None
z Short Press ) > None
Long Press > None
On Press > None

Right Jack Socket (J2) Ring - Port Settings

]
© ‘;—. Read

Fig. 9-96

TRy
oo Write

Always > Enter Rest

Select Menu Item

Toggle Navigation Menu

Enter Navigation Menu

Exit Navigation Menu

Toggle Rest

Enter Rest v
Exit Rest

Toggle REM 4xx Settings Menu

Toggle REM 4xx Screen Lock

Fig. 9-98

Selecione Display Actions (Apresentar agGes) -> Enter Rest (Ativar repouso).
Selecione Done (Concluido).

Configurar entrada de controlo para sair do repouso

A titulo de exemplo, configure um botdo de pressdo longa, ligado a ligacdao de rede em anel da tomada de ficha jack
esquerda na REM400.

=

164

Left Jack Secket (1) Tip - Port Settings

Input Type

Left Jack Secket (1) Ring - Port Settings

Input Type

Momentary

Shor

Long Press

On Press.

Abra Modules (Médulos) —> REM 4xx.
Aceda a Left Jack Socket (J1) Ring - Port Settings (Rede em anel da tomada de ficha jack esquerda (J1) - Defini¢cOes

da porta).

VoV VoV

Fig. 9-99

Aceda a Input Type (Tipo de entrada) e selecione Button (Botdo).

Power Button ~

Button

Advanced

rane

ntey

D

rane
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4.
Right Jack Socket (J2) Tip - Port Settings
Input Type Button v
Advanced
Momentary > None
Short Press > None
—mongPress > None
On Press > None
Right Jack Socket (J2) Ring - Port Settings
x ! . TRy
@ < Read o Write
Fig. 9-100
Aceda a ranhura Long Press (Pressdo longa).
5.

Select > .
Always > Always Exit Rest

Seating Select Menu Item
Drive Toggle Navigation Menu
Control Outputs Enter Navigation Menu
Functions Exit Navigation Menu
Display Actions Toggle Rest
Lighting Enter Rest
Connectivity Exit Rest v
Safety Outputs Toggle REM 4xx Settings Menu
Display Reason for Toggle REM 4xx Screen Lock
Fig. 9-101 Fig. 9-102

Selecione Display Actions (Apresentar agGes) -> Exit Rest (Sair do repouso).
6. Selecione Done (Concluido).

9.14 Ativar a navegacao indireta

Consoante o tipo de navegacdo indireta que deve ser ativado para o utilizador, devem ser ativados parametros principais
diferentes.

Sdo tipos de navegagdo indireta:

e Selecdo de menus
e Analise de menus

Parametro Andlise de menus Sele¢ao de menus
Navigation type (Tipo de navegagdo) Analise de menus Selegao de menus
Enable Menu Scan (Ativar analise de Ativado Off (Desligado)
menus)

Navigation Timeout Enabled (Limite de | Ativado/Desativado Ativado/Desativado
tempo de navegacdo ativado)

Para a ferramenta para iOS, estd apenas disponivel Menu Scan (Andlise de menus) com Navigation Timeout (Limite
de tempo de navegagdo) neste momento.

Ativar andlise de menus/sele¢do de menus

ﬁ Os passos 3 a 5 tém de ser executados para cada perfil e fungdo pretendidos.
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Ferramenta para iOS

iPod = 08:33 3 E
]
2 D
{ PACE 4 Drive REM400 =l
General
Profile Name Drive REM400

Enable Profile Yes ()

Profile User Input ~ REM 4xx series v/

Enable Function Wrap Yes O
E Enable Menu Scan™» Yes O

= e 1) i
@ < Read o Write

Fig. 9-103

Abra Functions (Funcbes) —> perfil pretendido.

Ferramenta para PC

Fle Comection View Help

Defina o parametro Enable Menu Scan (Ativar andlise de menus) de acordo com a tabela acima.

2. Abra User Preferences (Preferéncias de utilizador).

3.

Ferramenta para iOS

iPod % 08:35 3 ED4
|
20O
{ PACE 4 User Preferences B

User Function Navigation

Number of Menu
Scan Cycles before 3 =
Idle
Scan Selection Disabled v
Navigation type Menu Scan v
Menu Scan
Menu Select

Default
Menu Select

Selects the type of navigation (menu scan or menu
select).

L] I TRV
© < Read o« Write

Fig. 9-105

3 LAK-H16166775 A
e O X TOXSP2ULM O Resetto Defaut S Manage Y %
) crerssrrs .
B TOXsP2ULM Drive REM400
o0
% Home
« DriveREVDIS Profie Nme Drve w00
@ Functions on W7
Rev216 Dive
O User Preferences REM 4xx series
s on W7
=| Chair Log. & Seating REM216
o x
> Chair Setup
Rem216 Satng
D Lighting Enables scanning the menu for this profile.
‘& Drive REM400
REM400 Sow
REM400 Sower
REMA00 Medm
Remdo0 Fat
Rew00 Faster
& Seating REMA00
RemdooT
ReMdo0 Rectne
REMA00 L Leg
aQ X
: < ~ | 0
[ 2 X TDX SP2 ULM & Resetto Default & Manage. Y o
1 warem
o0 TOXsP2uM User Preferences
A Home
Steep Timeout Duration 5 min
C R Enable Joystick Wakeup On
0 UserPreferences [—
2 Chairtog bl Lock on
2 Chair Setup
Cyce roies on
D Lighting on [l
No Resticton
1seproie
w05
Menu Scn e 205
Nomber of Menu Scan Cycesbefore e s
can slection Aoy Quadeant
Detolt Mo Slect =
Selects the type of navigation (menu scan or menu select). Menu Select
Navigaon Enry s e
Nodgaton preterence Usernput
ActhationTime 07
Q h
Usercock dspaymode 12 How

Defina o parametro Navigation Type (Tipo de navegag¢ao) de acordo com a tabela acima.

4. Defina outros parametros de navegacgdo indireta para as necessidades do utilizador.

5. Se o parametro Enable Timeout for Navigation Entry (Ativar limite de tempo para entrada em navegagao) estiver
definido como Yes (Sim)/On (Ativado), também o pardmetro Navigation Timeout Enabled (Limite de tempo de
navegacdo ativado) tem de ser definido como Yes (Sim)/On (Ativado) (ver passo 6).
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Ferramenta para iOS Ferramenta para PC
e Comecion it
G | 3 LAK-H16166775 +
B8re @ s Hwie @ % [ X  Toxseum © Resetto Defat S Marage W %
a [ e
Function User Input -
v 1)
el Profile User Input £ Home
& Drive REM216
= = @ Functions rive jame. REM400 Slow
NaV\gaUOn YeS O User Preferences Revzts prive nable Dri n on ll7]
Timeout Enabled A/ N Profile User Input (RE.
E]fchainlog @ Seating REM216. on
Audible Cue Function Identifi- Gl REM216 Seatng
or 1 v =D Lighting 0%
& Drive REM400 2%
Forward REMA400 Slow. 80 %
Forw 100%
REM400 Sawer
eevense
Max Forward REM400 Medium Ma Reverse Speed 0%
S d 48% — ‘ + ‘ Min °< 8%
pee ( REw400 ast

REMA00 Faster R

Min Forward or. [ — on 0%
Speed 15% g + ‘ T

&% Seating REM400 Turn Boost at Max Speed 200 %

REM400 Tilt MaxTum Speed S0%

REMA00 Recline

REM400 LH Leg

smsuTy

Fig. 9-107 Fig. 9-108

Abra a fungdo pretendida no perfil atual.
7. Defina o pardmetro Navigation Timeout Enabled (Limite de tempo de navegacdo ativado) como Yes (Sim)/On (Ativado).
a. Se Enable Timeout for Navigation Entry (Ativar limite de tempo para entrada em navegagao) e Navigation Timeout
Enabled (Limite de tempo de navegacgdo ativado) estiverem definidos como No (Ndo)/Off (Desligado), programe um
switch externo para entrar no modo de navegagdo. Consulte a secgdo 9.15.6 Configurar switches externos, pdginal8Q

Outros parametros das preferéncias de utilizador

Fle Comection View Help
A LAK-H16166775 i

@ “dres Hwie w o [ X DX $P2 ULM & Resetto Defauit < Manage W %

A uensers
TDX SP2 ULM
o0

{ Home
Sleep Timeout Duration 5 min

Co R Enable Joystick Wakeup. on [llZ

Q. User Preferences LocksETINGS

Erable Lock on 7]

| ChairLog

%% Chair Setup
Startup Function

=D Lighting

Attendant/Occupant pririty

Enable Function Change Whilst Driving

sermves

h Fig. 9-109
® Navigation Entry (Entrada de navegagdo): define o ponto de entrada no menu.
Navigation Type (Tipo de navegacdo): seleciona o tipo de navegacgdo.

Navigation Menu View (Vista do menu de navegacgdo): Seleciona a vista de navegacdo (lista ou grelha).

© Enable Timeout for Navigation Entry (Ativar limite de tempo para entrada em navegag¢do): Determina se o
sistema LiNX, juntamente com o parametro de uma fun¢do Navigation Timeout Enabled (Limite de tempo de
navegacao ativado), ird exceder o limite de tempo e entrar no modo de navegagdo. Ambos os parametros
devem ser definidos para On (Ativado) para a determinada fun¢do exceder o limite de tempo.

© Timeout for Navigation Entry (Limite de tempo para entrada de navegac¢do): Define o limite de tempo de
inatividade antes de o sistema entrar no modo de navegacdo.

O Limite de tempo de navegacao é indicado pelo simbolo de anel no ecrda do comando. Quando o Timeout
for Navigation Entry (Limite de tempo para entrada em navegacdo) é definido para valores muito baixos, o
indicador de limite de tempo ndo é apresentado.

® Navigation Preference (Preferéncia de navegagdo): seleciona se a navegagdo que utiliza a interface tatil tem
preferéncia sobre a navegacdo que utiliza entradas do utilizador. Se for necessaria uma entrada do utilizador,
0 ecrad realga a selegdo atual.
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® Scan Selection (Sele¢do de analises): Configura os quadrantes da entrada principal que podem ser utilizados
para efetuar selecées naMenu Scan (Analise de menus).

@) Scan Selection Interval (Andlise de intervalo de sele¢do): Define o tempo disponivel para efetuar uma selegdo
apods cada opgdo de menu ser apresentada durante a Menu Scan (Andlise de menus).

G) Number of Menu Scan Cycles before Idle (NiUmero de ciclos de andlise de menus antes de ficar inativo):
Numero de vezes que o menu é repetido antes de ficar inativo, presumindo que o utilizador ndao efetua uma
selecdo, na Menu Scan (Analise de menus).

9.15 Configurar a entrada/saida de controlo (E/S de controlo)

9.15.1 Configurar E/S de controlo (ferramenta para iOS)

Para obter informagdes detalhadas sobre a E/S de controlo, consulte a sec¢do 5.2.4 Descricdo geral da entrada/saida de
controlo (E/S de controlo), pdgina 86.

Selecionar e configurar a entrada de controlo

1.

168

No ecrd Home (Inicio), desloque-se para baixo e toque
em Modules (Médulos).

Selecione o0 mdédulo ao qual a sua entrada de controlo
do sistema esta ligada.

Por exemplo, se tiver um botdo de pressdo ligado a
um dos pinos Cl no médulo de alimentagdo, selecione
Power Module (Médulo de alimentagdo). Se pretender
utilizar um dos botdes multifungdes no modelo
REMA400, selecione REM 4xx.

Desloque-se para Port Settings (DefinicGes da porta)
para a entrada de controlo.

Por exemplo, se pretender adicionar um botdo de
alimentagdo a tomada de ficha jack esquerda no
modelo REM400, desloque-se para baixo para Left Jack
Socket (J1) Tip — Port Settings (Ponta de tomada de
ficha jack (J1) — Definigdes da porta).

iPod = =

Close

Modules

Actuator M

Trigger Angles

User Preferences

Lighting

iPod &

¢ Back
Power Modul
REM 1xx
REM 2xx
REM 4xx
REM 5xx
CR 4xx

ACU 2xx
TPI

IN 500

iPod &

< Back

2:46 PM = 4
o
l’%“
otions
Fig. 9-110

11:34 AM
]

Modules =
le
Fig. 9-111
11:06 AM -
Power Module El

Control Input 1 - Port Settings

Input Type Not Connected v
Advanced

Control Input 2 - Port Settings

Input Type Not Connected v
Advanced

Control Input 3 - Port Settings

Input Type Not Connected v
Advanced

Control Input/Output - Port Settings

Fig. 9-112
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Em Port Settings (Definigdes da porta), toque em
Input Type (Tipo de entrada) para revelar os tipos de
entrada que estdo disponiveis.

Os tipos de entrada variam consoante o médulo e

o nivel da LiNX Access Key. Os tipos de entrada
disponiveis sdo um ou mais dos seguintes:

¢ Not Connected (Ndo ligado)

e 10-Way Switch (Switch de 10 vias)

¢ Resistor Bands (Bandas de resisténcia)
e Button (Botdo)

¢ Power Button (Botdo de alimentagdo)
¢ Function Key (Tecla de fungio)

Toque num dos tipos de entrada apresentados para
revelar a respetiva ranhura de E/S de controlo.

e Se 10-Way Switch (Switch de 10 vias) for
selecionado, serdo apresentadas dez ranhuras com
os nomes Switch 1 a Switch 10.

¢ Se Resistor Bands (Bandas de resisténcia) for
selecionado, serdo apresentadas dez ranhuras com
os nomes Band 1 (Banda 1) a Band 10 (Banda 10).

e Se Button (Botdo) for selecionado, serdo
apresentadas quatro ranhuras (tipos de botdo):
Momentary (Momentaneo), Short Press (Pressdo
curta), Long Press (Pressdo longa) e On Press
(Pressdo ativada).

e Se Power Button (Botdo de alimentagdo) ou
Function Key (Tecla de fung¢do) for selecionado,
ndo serdo apresentadas nenhumas ranhuras e nao
é necessaria qualquer agao adicional

Selecione e toque na ranhura pretendida para comegar
a atribuir a acdo e a saida de controlo do sistema a
entrada de controlo selecionada.

Para obter mais informagdes sobre os icones das
ranhuras, consulte a seccdo 5.2.4 Descrigdo geral da
entrada/saida de controlo (E/S de controlo), pdgina 86.

Atribuir a a¢do e a saida de controlo do sistema

1637470-)
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iPod = 11:06 AM -
< Back Power Module £

Linput 1 - Port Settings

Input Type >ot ected Vv

nnected
Button
witch

Bands

nction Key
Default
Not Connected
Sets the type of input device connected to this
control input
Advanced
Fig. 9-113
iPod = 11:07 AM -
< Back Power Module =
Control Input 1 - Port Settings
Input Type 10-Way Switch v

Not Connected
Button

10-Way Switch
Resistor Bands
Function Key

ault
nnected

Sets { {'device connected to this
contre

Advanced

Switch 1 > None
Fig. 9-114
iPod = 11:07 AM -
{ Back Power Module =]

Control Input 1 - Port Settings

Input Type 10-Way Switch v
Advanced
Switch 1 None
Switch 2 None
Switch 3 one
Switch 4
Switch 5
Switch 6

None

Switch 7 None

 V V VIV

Quiitch 8

Nana

Fig. 9-115
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7. Toque numa das saidas de controlo do sistema Pod = 10:06 AM -
disponiveis apresentadas. Cancel Control Input 1 - Swi... Done

[N  Output1 | Momentary \

e Seating (Assento)
¢ Drive (Condugdo)

* Control Outputs (Saidas de controlo) None
¢ Functions (Fungdes) Seating
¢ Navigation (Navegacao) Drive
L Liing (laminaciol R
e Connectivity (Conectividade) Functions
Navigation
Lighting
Horn
Connectivity
Fig. 9-116
8. Aprofunde as opg¢Oes que se seguem para descrever a pod = 0:50 AM - Pod = 10:07 AM -
acdo para a saida de controlo do sistema. Tenha em Cancel Control Input 1 - Swi... Done Cancel Control Input 1 - Swi... Done
atengdo que a saida de controlo do sistema pode ter [convorour. Womentary ) convolout. | _ourpur 1 [
uma ou duas opg¢les agregadas.
Output 1 v Momentary v
Output 2 Latch On
Output 3 Latch Off
Output 4 Toggle
Output 5
Output 6
Output 7
Output 8
Fig. 9-117 Fig. 9-118
9. Quando tiver concluido, toque em Done (Concluido) pod = ooAM s = 1126 AM -
(canto superior direito). O resumo das opgdes é Cancel ControlInput 1- Swiz Done> o
apresentado na ranhura de saida. Gontrol Out Momentary S gt odue =
Fig. 9119 Control Input 1 - Port Sttings
Input Type 10-Way Switch v

Momentary
Switch 2 None

Switch 3 None
Switch 4 None
Switch 5 None
Switch 6 None

Switch 7 None

VIV IV VIV VvV

Fig. 9-120

9.15.2 Configurar E/S de controlo (ferramenta para PC)

Para obter informagdes detalhadas sobre a E/S de controlo, consulte a sec¢do 5.2.4 Descricdo geral da entrada/saida de
controlo (E/S de controlo), pdgina 86.
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Selecionar e configurar a entrada de controlo

Fie Connection View Help
3 LAK-H16166775 i

© “dRread W wiite TDX-SP2_EXPAND.T. (&
A weesrrs
TDX SP2ULM
oO ©
{3 Home Power Module ontrol Input

& Functions

0 user

Chair Log

i (B) |

Actuator Motions

z

Trigger Angles

-

Lighting

VVVVVVVVYVYV

None
None
None
None
None
None
None
None
None
None

GYR100

ACT 400

ASL Switched

ASL Proportional

1. Abra Modules (Médulos) na primeira barra lateral de navegagdo ®.

2. Na barra lateral Modules (Médulos) ®, selecione o médulo ao qual a sua entrada de controlo do sistema estd ligada.
Por exemplo, se tiver um botdo de pressdo ligado a um dos pinos Cl no médulo de alimentagdo, selecione
Power Module (Mdédulo de alimentagao). Se pretender utilizar um dos botSes multifunges no modelo REM400,
selecione REM 4xx.

3. Desloque-se para baixo para Port Settings (Definicdes da porta) © para a entrada de controlo que pretende
configurar.
Por exemplo, se pretender adicionar um botdo de alimentagdo a tomada de ficha jack esquerda no modelo REM400,
desloque-se para baixo para Left Jack Socket (J1) Tip — Port Settings (Ponta de tomada de ficha jack (J1)
— Definigées da porta).

4. Em Port Settings (Definicbes da porta), toque em Input Type (Tipo de entrada) © para revelar os tipos de
entrada que estdo disponiveis.
Os tipos de entrada variam consoante o mddulo e o nivel da LiNX Access Key. Os tipos de entrada disponiveis
sdo um ou mais dos seguintes:

¢ Not Connected (Nio ligado)

e 10-Way Switch (Switch de 10 vias)

¢ Resistor Bands (Bandas de resisténcia)
e Button (Botdo)

e Power Button (Botdo de alimentagdo)
¢ Function Key (Tecla de fungdo)

5. Cliqgue num dos tipos de entrada apresentados ® para revelar a respetiva ranhura de E/S de controlo.

e Se 10-Way Switch (Switch de 10 vias) for selecionado, serdo apresentadas dez ranhuras com os nomes
Switch 1 a Switch 10.

e Se Resistor Bands (Bandas de resisténcia) for selecionado, serdo apresentadas dez ranhuras com os nomes
Band 1 (Banda 1) a Band 10 (Banda 10).

e Se Button (Botdo) for selecionado, serdo apresentadas quatro ranhuras (tipos de botdo): Momentary
(Momentaneo), Short Press (Pressdo curta), Long Press (Pressdo longa) e On Press (Pressdo ativada).

e Se Power Button (Botdo de alimentagdo) ou Function Key (Tecla de fungao) for selecionado, ndo serdo
apresentadas nenhumas ranhuras e ndo é necessdria qualquer agdo adicional

6. Selecione e clique na ranhura pretendida ® para comegar a atribuir a a¢do e a saida a entrada de controlo
selecionada.
Para obter mais informagdes sobre os icones das ranhuras, consulte a sec¢do 5.2.4 Descri¢do geral da entrada/saida
de controlo (E/S de controlo), pdgina 86.
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Atribuir saida e agdo

Switch 1

>

©
Soau’ngkj v > Tilt
Drive
Control Outputs
Functions
Navigation
Lighting
Hom

Connectivity

Fig. 9-122

> Extend

7. A saida e a ac¢do sdo configuradas a partir de um ou mais menus pendentes apresentados na ranhura de E/S

de controlo.

Cligue no primeiro menu pendente (mais a esquerda) @ para revelar as saidas disponiveis.

e Seating (Assento)
e Drive (Condugdo)

e Control Outputs (Saidas de controlo)

¢ Functions (Fungdes)

¢ Navigation (Navegagdo)

e Lighting (lluminagdo)

e Horn (Buzina)

e Connectivity (Conectividade)

8. Depois de selecionar a saida, é revelado um ou mais menus pendentes adicionais ® e (. Ao mover-se da esquerda

para a direita abre cada menu e seleciona a agdo adequada para a saida.
Tenha em atencdo que a saida pode ter um ou dois menus agregados.

9.15.3 Configurar o botdo de alimentag¢do externa

Neste exemplo, é configurado um botdo externo para ser utilizado como um botdo de alimentagdo. O botdo externo estd
ligado a tomada de ficha jack no mddulo de entrada (IN500).

Ferramenta para iOS

1. No ecra Home (Inicio), desloque-se para baixo e toque

em Modules (Médulos).

2. Selecione o mdodulo IN 500.

172

iPod = = 2:46 PM - 4

Close B
Modules

Actuator Motions

Trigger Angles

User Preferences

Lighting

Fig. 9-123

iPod & 11:34 AM [C o
!

< Back Modules =

Power Module
REM 1xx

REM 2xx

REM 4xx

REM 5xx

CR 4xx

ACU 2xx

™I

IN 500

Fig. 9-124
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3. Desloque-se para baixo para Jack Socket Tip — Port Pod = auas oM -
Settings (Ponta da tomada da ficha jack — Defini¢es 0o A
de porta) e toque em Input Type (Tipo de entrada). < Back IN 500 El

Input Type Not Connected v

Not Connected
Button

Power Button
10-Way Switch
Resistor Bands
Function Key

Default
Not Connected

Sets the type of input device connected to this
control input.

Advanced

Fig. 9-125

4. Toque em Power Button (Botdao de alimentagdo). Pod = 3146 PM -
|

{ Back II\FOO =

Jack Socket Tip - Port Settings

Input Type Power Button v
Not Connected
Button
Power Button
10-Way Switch
Resistor Bands
Function Key

Default
Not Connected

Sets the type of input device connected to this
control input.

Advanced

Fig. 9-126
A configuragdo esta concluida. N3o é necessdria mais nenhuma configuragdo.
Ferramenta para PC
1. Abra Modules (Médulos) - IN 500.
2. Desloque-se para baixo para Jack Socket Tip (Ponta
da tomada da ficha jack).
Fig. 9-127

3. Defina Input Type (Tipo de entrada) como Power
Button (Botdo de alimentagao).

i Para obter mais informagdes sobre os outros parametros, como Input Port Debounce (Anular ressaltos da porta de
entrada), consulte a seccdo 9.15.2 Configurar E/S de controlo (ferramenta para PC), pdgina17Q

9.15.4 Configurar cliques do rato

Neste exemplo, é configurado um botdo de pressdo para executar uma operagdo do rato com duplo clique esquerdo. O
botdo de pressdo esta ligado a tomada de ficha jack esquerda no modelo REM400.
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Ferramenta para iOS

Selecionar e configurar a entrada

1. No ecrd Home (Inicio), desloque-se para baixo e toque
em Modules (Mddulos).

2. Selecione o mdédulo REM 4xx.

3. Desloque-se para baixo para Left Jack Socket (J1)
Tip — Port Settings (Ponta da tomada da ficha jack
esquerda (J1) — Definicbes de porta) e toque em
Input Type (Tipo de entrada).

174

iPod & - 2:46 PM - 4
Close B
Modules

Actuator Motions
Trigger Angles

User Preferences

Lighting
Fig. 9-128
iPod = 11:34 AM (-
o
1]
{ Back Modules =

Power Module
REM 1xx

REM 2xx

REM 4xx

REM 5xx

CR 4xx

ACU 2xx

TPI

IN 500
Fig. 9-129

iPod = 3 3:34PM (- #

D

{ Back REM 4xx

Left Jack Socket (J1) Tip - Port Settings

Input Type Not Connected v

Advanced

) Ring - Port Settings
Not Connected

Advanced

ack Socket (J2) Tip - Port Settings

Input Type Not Connected v

Advanced

Right Jack Socket (J2) Ring - Port Settings

Fig. 9-130

1637470-)



4. Toque em Button (Botdo).
5. Toque em Momentary (Momentaneo).

Atribuir saida

6. Toque em Connectivity (Conectividade).

7. Toque em Mouse Left Click (Clique com o botdo
esquerdo do rato).

1637470-)
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{ Back
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3:34PM (—) #

O

REM 4xx

[l

Left Jack Socket (J1) Tip - Port Settings

Input Type

Momentary
Short Press
Long Press

On Press

Left Jack Socket (J1) Ring - Port Settin

Button

Advanced

V|V Vv

Input Type

Not Connectel

Advanced

Fig. 9-131

iPod & 4:06 PM L

Cancel Left Jack Socket (J1... Done

None
Seating
Drive

Control Outputs

Connectivity

Fig. 9-132

iPod = 4:07 PM (-

Cancel Left Jack Socket (J1... Done

Connectivity [IYINSAEIN Momemtaryl

Mouse Direction

Mouse Left Click
Mouse Middle Cli

Mouse Right

Fig. 9-133

175



Invacare® LiNX

8. Toque em Double (Duplo). s = ai07pm -

Cancel Left Jack Socket (J1... Done

Connectivity Double

Momentary
Single
Double v
Toggle
Fig. 9-134
9. Toque em Done (Concluido). Pod = 407 oM -

Cancel Left Jack Socket (J1<. Done >

Connectivity | Mouse Left Double

Fig. 9-135
A configuragdo esta concluida. Ndo é necessdria mais nenhuma configuragdo.
Ferramenta para PC
1. Abra Modules (Médulos) - REM 4xx.
2. Desloque-se para baixo para Input Type (Tipo de -
entrada) de Left Jack Socket (J1) Tip (Ponta de tomada
de ficha jack esquerda (J1)).
Fig. 9-136

3. Escolha Input Type (Tipo de entrada).
As opgdes sao:

¢ Not Connected (Nao ligado)
e Button (Botdo)
e Power Button (Botdo de alimentagdo)

4. Cligue em Button (Botdo) para revelar as ranhuras de
E/S de controlo.
5. Escolha a ranhura Momentary (Momentaneo).

6. Defina os menus pendentes apresentados como
Connectivity (Conectividade) > Mouse Left Click
(Clique esquerdo do rato) - Double (Duplo).

i Para obter mais informagdes sobre os outros pardametros, como Input Port Debounce (Anular ressaltos da porta de
entrada), consulte a sec¢do 9.15.2 Configurar E/S de controlo (ferramenta para PC), pdginal7Q

9.15.5 Configurar switches alternadores

O alternador esquerdo de marcha em frente e o alternador direito tém uma configuracdo predefinida, mas isso
pode ser alterado.

i
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Neste exemplo, o botdo alternador esquerdo no modelo REM400 esta configurado para o pino 3 de saida do controlo no
modulo de saida (OUT500). Durante o periodo em que o botdo alternador esquerdo é pressionado para a frente, o pino
3 no moédulo de saida estd ativo.

Ferramenta para iOS

Selecionar e configurar a entrada

1.

2.

3.

No ecrd Home (Inicio), desloque-se para baixo e toque

em Modules (Mddulos).

Selecione 0 médulo REM 4xx.

Desloque-se para baixo para Left Toggle Forward —
Port Settings (Alternador esquerdo de marcha em
frente — Definigbes de porta) e toque em Input Type

(Tipo de entrada).

1637470-)
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iPod & - 2:46 PM -4
Close %
Modules
Actuator Motions
Trigger Angles
User Preferences
Lighting

Fig. 9-137
iPod & 11:34 AM (- 4
o
.
{ Back Modules =

Power Module

REM 1xx

REM 2xx

REM 4xx

REM 5xx

CR 4xx
ACU 2xx
TP
IN 500
Fig. 9-138
iPod & 3:52PM -
D
{ Back REM 4xx B

Left Toggle Forward - Port Settings

Input Type Not Connected v

Advanced

Not Connected v

Advanced

loggle Forward - Port Settings

Input Type Not Connected v

Advanced

Right Toggle Back - Port Settings

Fig. 9-139
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4. Toque em Button (Botdo). od = ai526m -
5. Toque em Momentary (Momentaneo). D
{ Back REM 4xx =

Left Toggle Forward - Port Settings

Input Type Button
Advanced
Momentary None

>
Short Press > one
Long Press >

On Press >

Left Toggle Back - Port Settings

Input Type Not Connectel
Advanced
Fig. 9-140
Atribuir saida
6. Toque em Control Outputs (Saidas de controlo). Pod = 3:40pM -

Cancel Left Toggle Forward... Done

None
Seating

Drive

Control Outputs v
Functions

Navigation

Lighting

Horn

Connectivity

Fig. 9-141

7. Toque em OUT 3 (SAIDA 3). = -

Cancel Left Toggle Forward... Done

Output 1

Output 2

Output 3 v
Output 4
Output 5
Output 6
Output 7

Output 8

Fig. 9-142
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8. Toque em Momentary (Momentaneo).

9.

Modificar configuragdes da cadeira de rodas

iPod & 3:40 PM (- #

Cancel Left Toggle Forward... Done

Momentary v
Latch On
Latch Off
Toggle
Fig. 9-143
iPod = 3:40 PM - ¢

Toque em Done (Concluido).
Cancel Left Toggle Fomard(f)%n,e

Fig. 9-144

Ferramenta para PC

Abra Modules (Médulos) > REM 4xx.

Desloque-se para baixo para Input Type (Tipo de
entrada) de Left Toggle Back (Alternador esquerdo de
marcha-atras).

Fig. 9-145

Escolha Input Type (Tipo de entrada).
As opg¢les sao:

¢ Not Connected (Ndo ligado)
e Button (Botdo)
e Power Button (Botdo de alimentagdo)

Cligue em Button (Botdo) para revelar as ranhuras de
E/S de controlo.

Fig. 9-146
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5.

6.

o

1l

Escolha a ranhura Momentary (Momentaneo).

Defina os menus pendentes apresentados como
Control Outputs (Saidas de controlo) > Output 3
(Saida 3) > Momentary (Momentaneo).

Fig. 9-147

Para obter mais informagdes sobre os outros parametros, como Input Port Debounce (Anular ressaltos da porta de
entrada), consulte ou 9.15.2 Configurar E/S de controlo (ferramenta para PC), pdgina17Q

9.15.6 Configurar switches externos

i

A ponta da tomada da ficha jack esquerda (J1) é definida com uma configuracdo predefinida que pode ser alterada.

Neste exemplo, é configurado um switch de 10 vias ligado a tomada de ficha jack do modelo DLX-REM400.

1.
2.

180

Abra Modules (Médulos) —> REM 4xx.

Desloque-se para baixo para Input Type (Tipo de
entrada) de Left Jack Socket (J1) Ring (Anel de tomada
de ficha jack esquerda (J1)).

Escolha Input Type (Tipo de entrada).
As opgOes sdo:

¢ Not Connected (N3o ligado)
¢ Button (Botao)
e 10-Way Switch (Switch de 10 vias)

Cligue em 10-Way Switch (Switch de 10 vias) para
revelar as entradas de E/S de controlo Switch 1 como
Switch 10.

Escolha a ranhura pretendida.

Fig. 9-148

Fig. 9-149

ORORORGRC)
ORORORORD

Fig. 9-150 Bandas no switch de 10 vias
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5. Clique no primeiro menu pendente (mais a esquerda)
para revelar as saidas disponiveis.
As opgOes sdo as seguintes:

e Seating (Assento)

¢ Drive (Condugdo)

e Control Outputs (Saidas de controlo)
¢ Functions (Fungées)

¢ Navigation (Navegagao)

¢ Lighting (lluminagdo)

e Horn (Buzina)

e Connectivity (Conectividade) -

o . . Fig. 9-151
Para obter mais informacGes sobre as saidas

disponiveis, consulte a sec¢do 5.2.4 Descri¢do geral da
entrada/saida de controlo (E/S de controlo), pdgina 86.

6. Depois de selecionar a saida, é revelado um ou mais
menus pendentes adicionais. Ao mover-se da esquerda
para a direita abre cada menu e seleciona a agdo
adequada para a saida.

Fig. 9-152

Fig. 9-153

Outros parametros

ﬁ Para obter mais informagdes sobre os outros parametros, como Input Port Debounce (Anular ressaltos da porta de
entrada), consulte a sec¢do 9.15.2 Configurar E/S de controlo (ferramenta para PC), pdgina17Q

9.15.7 Programar botdes multifungdes
Neste exemplo, o botdo multifungdes 1 é configurado para ligar as luzes de presenga.

1. Abra Modules (Médulos) > REM 4xx.

2. Desloque-se para baixo para Input Type (Tipo
de entrada) de Multipurpose Button 1 (Botdo
multifungées 1).

Fig. 9-154
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3. Escolha a ranhura Momentary (Momentaneo).

vvivy

Fig. 9-155

4. Defina os menus pendentes apresentados como
Lighting (lluminagdo) - Position Lights (Luzes de
presenga) - On (Ligadas).

i Para obter mais informagdes sobre os outros parametros, como Stop Driving and Seating (Parar condugdo e
assento), consulte a sec¢do 9.15.2 Configurar E/S de controlo (ferramenta para PC), pdgina17Q

9.16 E/S de controlo condicional

O sistema LiNX suporta agora E/S de controlo condicional, expandindo o modelo atual baseado na regra sempre, em que
uma Unica acdo de saida é sempre ativada em resposta a uma Unica agdo de entrada. Com a introdugdo de E/S de controlo
condicional, agora podem ser criadas as seguintes regras:

e vdrias regras sempre — uma ou mais saidas sdo sempre ativadas a partir de uma Unica entrada,

e regras condicionais — uma ou mais saidas sdo ativadas a partir de uma Unica entrada se as condi¢des especificadas
forem verdadeiras,

¢ regras condicionais/sendo — uma saida é ativada a partir de uma Unica entrada se uma condigdo especificada for
verdadeira, caso contrario (sendo ou "else") é ativada uma saida alternativa se a mesma condicdo especificada for falsa.

A E/S condicional apresenta vantagens por dois motivos. Em primeiro lugar, uma Unica entrada pode agora ativar vérias
saidas. Em segundo lugar, as entradas de controlo podem ser sobrecarregadas. A sobrecarga consiste na atribuicdo de
diversas utilizagbes a uma Unica entrada, em que cada utilizagdo depende de condi¢des especificas. Isto significa que uma
entrada pode ser utilizada para ativar uma saida se o sistema estiver num estado ou funcdo, e, em seguida, ativar uma
saida diferente quando o sistema esta noutro estado ou fungdo. Por exemplo, um buddy button que é utilizado para
parar uma cadeira de rodas durante a condugdo também pode ser utilizado para estender um movimento de assento
durante uma fungdo de assento.

Criar regras

Control Input 1 - Port Settings Control Input 1 - Port Settings

Input Type Button v Input Type 10-Way Switch v
Advanced Advanced
[ Momentary > None } [ Switch 1 > None ]
Short Press > None Switch 2 > None
Long Press > None Switch 3 > None
On Press > None Switch 4 > None
Fig. 9-156

Todas as regras sdo definidas a partir da ranhura de E/S de controlo de uma entrada de controlo, como a ranhura de E/S de
controlo momentaneo, para quando o tipo de entrada estiver definido como bot&o, ou a ranhura de E/S de controlo do
switch 1, para quando o tipo de entrada estiver definido como switch de 10 vias.

Em primeiro lugar, deve ser criada uma entrada de controlo (ver 9.15 Configurar a entrada/saida de controlo (E/S
de controlo), pdgina 16§.

Para criar qualquer regra para uma entrada, atribua condi¢Ges e saidas ou apenas saidas.
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Atribuir condi¢do e saida com ferramenta para iOS

1.

2.

Selecione a ranhura de E/S de controlo pretendida para
ser apresentado o botdo Add Rule (Adicionar regra).

Para atribuir a condicdo a regra, selecione o botdo Add

Rule (Adicionar Regra).

A lista de condigcGes serd apresentada.

Selecione a condicdo pretendida.
O botdo de condigdo ® apresenta a escolha.
Para atribuir a saida a regra, selecione o botdo de saida

A lista de saidas sera apresentada.

1637470-)
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iPod T 10:14 AM -
{ Modules Power Module B
Control Input 1 - Port Settings
Input Type Button v
Advanced
> None
> None
Long Pr& > None
On Press > None
Control Input 2 - Port Settings
Input Type Button Vv
Fig. 9-157
iPod & 10:14 AM -
{ Modules Power Module =]
Control Input 1 - Port Settings
Input Type Button Vv
Advanced
Momentary ", dd Rule
Sets the action to be per] e the switch is
activated
Short Press None
Long Press > None
On Press > None
Fig. 9-158
iPod & 10:15 AM -

Cancel Control Input 1 - Mo...
System is elect
> S

Always

Chair is Driving
Seating is in Motion
System is in Navigation Menu

Systemis i ’3

Delete

Fig. 9-159
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5.

6.

184

Selecione a saida pretendida.

Se forem apresentadas mais listas de saidas,
desloque-se pelas op¢des conforme apresentado.

Selecione as saidas pretendidas.

Selecione Done (Concluido).

O resumo da regra serd apresentado na ranhura de
E/S de controlo.

iPod = 10:15 AM (—

Cancel Control Input 1 - Mo...
System is > Select
in Rest Action

Seating

Drive

Control Outputs
Functions
Display Actions
Lighting

Horn
Connectivity

Safety Outputs

Fig. 9-160

iPod & 10:15 AM (-

Cancel Control Input1-Mo... Done
System is It
Tilt (\

Recline

Elevate
Left Leg
Right Leg
Both Legs

Recline and Legs

Anterior Tilt
Fig. 9-161
iPod = 10:15 AM (—

Cancel Control Input 1 - Mo...

System is
in Rest

Seating
Extend
Retract
Latched Ex
Latched Retrac!
Toggle

Toggle Latched

Fig. 9-162
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E possivel alternar entre visualizar a lista de condicdes e a lista de saidas facilmente utilizando o botdo de condicdo

® e o botdo de saida ®.

Atribuir diretamente saida apenas com ferramenta para iOS

iPod ¥

11:26 AM -

Cancel Control Input 1 - Mo...

w’ > Select Output

ng is in Motion
System is in Navigation Menu
System is in Rest v

Active Function is

iPod ¥

Cancel Control Input 1 - Mo...

System is
Seating e
Drive
Functions

Display Actions
Lighting

Horn
Connectivity
Safety Outputs

Display Reason for

Fig. 9-163

11:26 AM -

Modificar configuragbes da cadeira de rodas

As saidas sdo selecionadas a partir da lista de saidas. Se ainda ndo tiverem sido definidas regras, a lista de saidas pode ser
aberta imediatamente selecionando a caixa no lado direito da ranhura de E/S de controlo.

iPod = 11:07 AM

4

<{ Modules Power Module E
Control Input 1 - Port Settings
Input Type Button v
Advanced
Momentary None
Short Press None
Long Press None
On Press > None
Control Input 2 - Port Settings
Input Type Button v

Wb RE

iPod & 11:07 AM [(

Cancel Control Input 1 - Mo...
> Select
Action

Seating f’

Always

Drive

Control ¢
Functiq
Display Actions
Lighting

Horn
Connectivity

Safety Outputs

3

iPod = 11:07 AM =) 4

Cancel Control Input1-Mo... Done

iPod & 11:07 AM =) 4

Always > Always > ’ m
= s ] [(sens [ (6
Tilt f’ Extend

Recline Retract

Elevate Latchey

Left Latc

Right Leg Toggle

Both Legs Toggle Latched

Recline and Legs

Anterior Tilt

Fig. 9-164

Selecione a caixa no lado direito da ranhura de E/S de controlo pretendida.
Certifique-se de que o botdo Select Output (Selecionar saida) estd destacado e selecione a saida pretendida.
Se forem apresentadas mais listas de saidas, desloque-se pelas opgdes conforme apresentado.

Selecione as saidas pretendidas.
Selecione Done (Concluido).

O resumo da regra sera apresentado na ranhura de E/S de controlo.

Atribuir indiretamente saida apenas com ferramenta para iOS

Caso exista uma regra, podem ser adicionadas mais saidas.

1637470-)
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NouhkwnNpeE

11:23 AM (-

O

{ Modules Power Module

iPod =

(i

Control Input 1 - Port Settings
Input Type Button Vv

Advanced

> Tilt
Extend

Momﬂry

Short > None
Long Pr G > None
On Press > None
Control Input 2 - Port Settings

Input Type Button v

11:23 AM

|

iPod &

<{ Modules Power Module

Control Input 1 - Port Settings

Input Type

Momentary
Always

Sets the action to be pd
activated

Short Press >

Long Press >

b4 iPod &

11:23 AM

Cancel Control Input 1 - Mo...

= >

Button v Always

Advanced Chair is Driving

elect
Action

d Rule Seating is in Motion
Tilt System is in Navigation Menu
Extend
System is in Rest
€ the switch is
Active Function is
None
None
Fig. 9-165

O resumo da regra serad apresentado na ranhura de E/S de controlo.

Atribuir condi¢do e saida com ferramenta para PC

186

2 LAK-H16166775 +
dH Wite ™ 0O X TOXSP2ULM &, Resetto Default & Manage T %
d vrenerrs
DX SP2ULM
o0
G Home Pover Modkle
Veer Compensation 0%
- Functions I
Rght vert on W/
O User references
REM o Left Invert on I/
= Chairlog -
. Suap on
< Mods R POWER MODULE - L0AD COMPENSATION
< [T TETD Motor Resistance sma
_ AUz Load Compensation Percentage 0%
=0 Lighting
o conmmoLneur 3 -por sermmcs
nput Type But
IN200 Advanced
500 Momentary
ActveFun.. | > Dive (A)
ACT2001 LX)
> [orve > Toggle Rev. @
ASL Switched Short Press.
ASL Proportional Long Press.
OnPress
ioc
oputType 10Way Switch
Advanced
Swich 1
Swich2
Swich3
Swicha

Ranhura de condigdo: para atribuir a condi¢do pretendida a regra

Ranhura de saida: para atribuir a saida pretendida a regra

4

iPod =

Cancel Control

Always

Seating

Drive

Control Outputs
Functions
Display Actions
Lighting

Horn
Connectivity

Safety Outputs

11:23 AM (-

Input 1 - Mo...

> =]

Selecione a ranhura de E/S de controlo pretendida para ser apresentado o botdo Add Rule (Adicionar regra).
Selecione o botdo Add Rule (Adicionar regra).
Selecione o botdo de saida.
Selecione a saida pretendida.
Se forem apresentadas mais listas de saidas, desloque-se pelas opgGes conforme apresentado.
Selecione as saidas pretendidas.

Selecione Done (Concluido).
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Selecione a ranhura de E/S de controlo pretendida para ser apresentado o botdo Add Rule (Adicionar regra).

Para atribuir a condicdo a regra, selecione a condi¢do pretendida a partir do

1637470-)

3 LAK-H16166775

A v
TDXSP2ULM
o0

& Home
. Runctons
O User Preferences
& Crairlog
& Modues
S, Actuator Motions

= Lighting

2 LAKH16166775

A wnsees
TOXSP2ULM
o0

G Home
& Functions
O User Preferences
= CairLog
&b Modules
. Actuator Motions

=0 Lighting

e O X

Power Modide
REM 20

REM 4

REM S

CRac

ACU20

ol

200

500
ACT2001
ASLswitched
ASLproportonal

[

+
™ O X

Power Mode
REM 20
REM x
REM S0
CRac

ACU 200

N200
NS00
AcT200-1
ASLswitched

St Proportonal

TOXSPZUM 2 Reset o et S Manaee

Modificar configuragdes da cadeira de rodas

o |

Joystick Rotation Angle:

e

o
i o
prsss

e
Sontrs

o

e e
oo

Vorena

Sontrs

b

ones

o P
prooe

Fig. 9-167

TOKSP2ULM D ResetloDetout S Marage

Right

InputType.
Advanced

Momentary

Short py Se30Ne

Ler7ncy Display Actons
InputTy Lighting
Advanc Hom
Momen SN

ShortPress.

Long Press

On Press

Button

add rule

oputType
Avonced
Vomestay
ShortPress
Aays
> [Fonetons

Fig. 9-168

> NextFunc.

Button

menu pendente na ranhura de condigdo.

187



Invacare® LiNX

Para atribuir a saida a regra, selecione a saida pretendida a partir do menu pendente na ranhura de saida.

3 LAK-H16166775

A v
TDXSP2ULM
0O

i Home

@ Functions

O User Preferences

= Chairlog

& Modules
N, Actustor Motions

=0 Lighting

A LAK-H16166775.

A v
TOXSP2ULM
o0

{ai Home
@ Functions.
O User Preferences
= Chairlog

%, Modules

/

. Actuator Motions

0 Lighting.

ACU 20¢

ol

IN200

IN 500

ACT200-1

ASL Switched

ASL Proportionl

inc

Power Module

REM 26

REM 4x¢

REM S

IN200

IN 500

ACT200-1

ASL Switched

ASL Proportionl

i

TOXSP2ULM &, Res

ShortPress.

Long Press

OnPress

InptType
Avnced
Morentary
ShortPress
Aways

> [Fnciors | > [NetFre

Fig. 9-169

TOXSP2ULM & Reset to Default & Manage

B

100%

LEFTIACK SOCKET 1) RING - PORT SETTINGS

IoputType.

Advanced

Para guardar a regra, escolha a marca de verificagdo verde.

Para eliminar a regra, escolha a cruz vermelha.

9.16.1 Regra sempre

Uma regra sempre pode ser utilizada para atribuir uma ou mais saidas a uma entrada sem condigbes. Para criar uma regra
sempre, basta especificar uma entrada e atribuir-lhe uma ou mais saidas. Uma vez que ndo ha condi¢des, uma regra
sempre pode ser escrita da seguinte forma:

acionar [entrada]

ativar [saida]

Isto significa que sempre que a [entrada] for acionada, a [saida] atribuida a [entrada] serd sempre ativada. Ndo depende de
nenhuma condi¢do, como o estado do sistema ou em que fungdo o utilizador estd atualmente a operar. Se a entrada for

acionada, a saida é ativada.

Uma regra sempre pode ter varias saidas, que podem ser escritas da seguinte maneira:

acionar [entrada]
ativar [saida-1]

ativar [saida-2]

ativar [saida-n]

Isto significa que sempre que a [entrada] for acionada, todas as [saidas] atribuidas a [entrada] serdo ativadas em simultaneo.
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Adicionar regra sempre multipla

If greater
than angle Add Rule
Momentary
Drive
Always
b > Slowdown to
10%
Drive
Always > Slowdown is
Tilt

Fig. 9-171

Neste exemplo, é adicionada uma regra sempre multipla para determinar a saida de uma Unica agdo momentanea num

botdo, ligado ao pino Cl-1 num mddulo de alimentagdo:

Sempre que o botdo é premido [entrada], a cadeira de rodas interrompe sempre a tracdo [saida-1] e o0 menu de navegacdo

é sempre ativado [saida-2].

A regra é a seguinte:

acionar [a¢do momentanea no botdo]
ativar [Interrupgdo da tragao]

ativar [Aceder ao menu de navegacdo]

e Saida da regra 1: a cadeira de rodas interrompe a tragdo
e Saida da regra 2: o menu de navegacdo é ativado

Adicionar regra com ferramenta para iOS

iPod = 11:26 AM - iPod 11:26 AM - iPod T 11:26 AM -
£ Modules = { Close 2 ¢ Modules Power Module

Control Input 1 - Port Settings

Modules Power Module e
Input Type e Button v

Actuator Motions REM T Advanced
Trigger Angles REM 2xx
Momentary > None
REM 4xx
Rules
User Preferences REM Sxx Short Press > None
CR 4xx
Core Features Long Press > None
Drive Limits ACU 2xx
On Press > None
f TPI
Gyro Limits
- IN 500 Control Input 2 - Port Settings
Lighting
GYR Input Type 10-Way Switch v

Fig. 9-172

1. Abra Modules (Mddulos) —> Power Module (Mddulo de alimentagdo).
2. Aceda a Control Input 1 — Port Settings (Entrada de controlo 1 — Definigdes da porta).
3. Defina Input Type (Tipo de entrada) como Button (Botdo).

Atribuir saida 1 da regra
iPod = 11:26 AM - iPod & 1:20 PM -=) 4 iPod & 1:21PM = 4

Cancel Control Input 1 - Mo... Cancel Control Input 1 - eDone

L M
{ Modules Power Module
wor > w3

Control Input 1 - Port Settings
[ owe Drve stp

v
Input Type Button Seating Increment Speed Slider
Advanced Drive 9 Decrement Speed Slider
Momentary 0 None Control Outputs Toggle Reverse

Functions Drive Stop 9 v
None
Display Actions
=
None

Lighting

Short Press

vV V| VvV

Long Press

On Press > None Horn

ivif
Control Input 2 - Port Settings Connectivity

Angle Name Safety Outputs

Distributor Access

Fig. 9-173

1637470-)

189



Invacare® LiNX

el o

Atribuir saida 2 da regra

iPod &

Cancel Control Input 1 - Mo...

> Select
Menu Item

Always

iPod & 1:20 PM

Cancel Control Input 1 -

Always >

Display Actions Select Menu Item

Display Actions Enter Navigation Menu

Selecione a caixa no lado direito da ranhura Momentary (Momentaneo).
Certifique-se de que o botdo de saida esta destacado e selecione Drive (Tragdo).
Selecione Drive Stop (Interrup¢do da tracdo).
Selecione Done (Concluido).

iPod & 11:26 AM -

{ Modules Power Module

Control Input 1 - Port Settings

Input Type Button Vv
Seating Select Menu ltem e A g
vance
Drive Toggle Navigation Menu
Momentary Add Rule
Control Outputs Enter Navigation Menu e v
Functions Exit Navigation Menu Always > Drive Stop
Display Acti Toggle Rest Enter
B At 9 = Always > Navigation
nghtlng EQteiess Sets the action to be performed while the sv’:l/]lec:l‘\ls
activated
Horn Exit Rest o
Connectivity Toggle REM 4xx Settings Menu Short Press > None
Fig. 9-174
1. Selecione o botdo Add Rule (Adicionar regra).
2. Selecione Display Actions (Apresentar agoes).
3. Selecione Enter Navigation Menu (Aceder ao menu de navegacao).
4. Selecione Done (Concluido).
5. E apresentado um resumo da regra sempre mdltipla.
Adicionar regra com ferramenta para PC
1. ‘
3 LAK-H16166775 +
ey O X TOXSP2ULM ), Resetto Default & Mansge B I%
1 s
3 oo
& Modules - - o
o Momery TS

ACT2001

ASL switched

ASL Proportonl

3

Short P

Long Press.

On Press

CONTROL NpUT 2. PORT EFTINGS

nput Type
Advanced
Switeh 1
Switch2
Switcha
Switch
Suitchs

Suitch 6

Fig. 9-175

10-Way Switch

Selecione a ranhura de E/S de controlo pretendida para ser apresentado o botdo Add Rule (Adicionar regra).

Atribuir saida 1 da regra
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2 LAKH16166775

b ucrsiesrrs

o-O TOXSP2 ULM
& Home

. Functons

O User Prferences

= Chairlog

& Modules

. Actuator Motions

=0 Lighting

™ 0O X

Pawer Module:
REM 200

REM 4

REM S0c

R

ACU20

ol

IN200

IN500
AcT2001
AsLswitched
ASLproportonsl

i

TOXSP2ULM & Reset to Default & Manage

Modificar configuragdes da cadeira de rodas

[rs— o
Right Invert on WIY]
Left nvert on Y]
Swap on /]
P
voetn =
o
Moreny

p

20

-
s
onprs
oot

Fig. 9-176

Introduza a condi¢do Always (Sempre) na ranhura de condigdo.
Introduza a saida Drive (Tragdo) —> Drive Stop (Interrupg¢do de tragdo) na ranhura de saida.

3.

Guarde a regra.
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A wnaeers
TOXSP2ULM
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& Home
. Functions
O User Preferences
= Crairlog
& Modues
. Actustor Motions

0 Lighting

e O X
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REM 20

REM ¢

REM S

CRac

ACU 2

™

IN200
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Fig. 9-177
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Atribuir saida 2 da regra

4. Selecione o botdo Add Rule (Adicionar regra).

5.

b Lcsiserrs
T Toxse2um
o0

(i Home
@ Functions
O User Preferences
= ChairLog
&5 Modules
. Actuator Motions

£ Lighting

IN200
IN500
ACT2001
ASLSwitched
St Proportional

i

TOXSP2ULM 1 ResettoDefot S Marage

Y%

> Enter Navi

> |Drive stop

InputType. 10Way Switch
Advanced
Switch 1

Switch2

Fig. 9-178

Introduza a condi¢do Always (Sempre) na ranhura de condigdo.
Introduza a saida Display Action (Apresentar a¢do) —> Enter Navigation Menu (Aceder ao menu de
ranhura de saida.

3 LAK-H16166775. +

A v
TDXSP2ULM
0O

(i Home Power Modble
@ Functions ReM 20

O User Preferences

=/ ChairLog

& Modules

. Actuator Motions

0 Lighting

IN200
IN500
ACT2001
ASLswitched
st proportional

ioc

TOKSPZULM 2, Reset o Dt S Monage Y %

POWER MODULE :MOTORS

s8m0

CONTROLINPUT 1 PORT SETTINGS

InputType

10-Way Switch

Guarde a regra.

9.16.2 Regra condicional

navegagao) na

Uma regra condicional pode ser utilizada para ativar uma saida a partir de uma entrada, sujeita a uma condicdo. Isto &,
sempre que a entrada for acionada, apenas uma saida cuja condicdo for verdadeira serad ativada. Para criar uma regra
condicional, é necessdrio selecionar uma [entrada] e especificar uma [condi¢do] e uma [saida]. A regra condicional

pode ser escrita da seguinte forma:

acionar [entrada]

se [condigdo] for verdadeira, ativar [saida]

Esta regra indica que sempre que a [entrada] é acionada, a [saida] é ativada se a [condicdo] for verdadeira. Se a [condi¢do]

for falsa, a [saida] ndo é ativada.

Podem ser atribuidas varias regras condicionais a uma entrada, que podem ser escritas da seguinte forma:

acionar

192

[entrada]
se [condi¢do-1] for verdadeira, ativar [saida-1]

se [condi¢do-2] for verdadeira, ativar [saida-2]
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Modificar configuragbes da cadeira de rodas

se [condigdo-n] for verdadeira, ativar [saida-n]

Esta regra indica que sempre que a [entrada] é ativada:

e ativar [saida-1] se [condigdo-1] for verdadeira,

e ativar [saida-2] se [condi¢do-2] for verdadeira,

e e assim por diante, até alcangar o nimero (n) de regras condicionais definidas.
e Se alguma das condi¢Bes for falsa, a respetiva saida ndo é ativada.

i Quando sdo atribuidas varias regras, cada condi¢cdo é avaliada individualmente e, por isso, é possivel que vdrias saidas
sejam ativadas em simultdneo se mais de uma dessas condicOes for verdadeira. Esta pode ou ndo ser a intengdo.

Podem ser atribuidas varias saidas a uma regra condicional, que pode ser escrita da seguinte forma:

acionar [entrada]
se [condi¢do] for verdadeira,
ativar [saida-1]
ativar [saida-2]
ativar [saida-3]

Esta regra indica que sempre que a [entrada] é acionada, sdo ativadas a [saida-1], [saida-2] e [saida-3] em simultaneo se a
[condicdo] for verdadeira.

Momentary Add Rule
Chair )
is Driving > Drive Stop
System is )
in Rest > Exit Rest
Active )
Function is > Exx:':;
Seating

Fig. 9-180

Trés regras condicionais atribuidas a entrada momentanea do botdo ligado ao mdédulo de alimentagdo. Quando o botdo é
premido:

e se a cadeira de rodas estiver em movimento [condi¢do-1], a cadeira de rodas interrompe a tragdo [saida-1],
* se a cadeira de rodas estiver em estado de repouso [condi¢do-2], o sistema sai do estado de repouso [saida-2],
e se a fungdo ativa for uma funcdo de assento [condi¢do-3], a cadeira de rodas ativa uma inclinagdo [saida-3].

Adicionar regra condicional

Neste exemplo, sdo adicionadas duas regras condicionais para determinar a saida de uma Unica agdo momentanea num
botdo, ligado ao pino CI-1 no mddulo de alimentacdo:

Se a cadeira de rodas estiver em movimento [condi¢do-1] quando o botdo é premido [entrada], a cadeira de rodas comega
a alternar para marcha-atras [saida-1]. Se a func¢do de controlador do rato for ativada [condigdo-2] quando o botdo é
premido [entrada], é realizado um Unico clique do botdo esquerdo [saida-2].

A regra é a seguinte:

acionar [acdo momentanea no botdo]
se [perfil de condugdo ativado] for verdade,
ativar [alternar marcha-atras]
se [funcdo de controlador do rato ativada] for verdade,

ativar [clique Unico do botdo esquerdo]

e Saida da regra 1: se a cadeira de rodas estiver em movimento, alternar marcha-atras.
e Saida da regra 2: se a fungdo de controlador do rato estiver ativada, ative o clique Unico do botdo esquerdo.

Adicionar regra com ferramenta para iOS

Selecionar tipo de entrada

1. Abra Modules (Médulos) —> Power Module (Médulo de alimenta¢do) —> Control Input 1 — Port Settings (Entrada
de controlo 1 — Definigées da porta).
Defina Input Type (Tipo de entrada) como Button (Botdo).
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Atribuir saida 1 da regra

Pod = 247pM C
{ Modules Power Module =

e

Control Input 1 - Port Settings

Input Type 0 Button v Input Type Button v
Advanced Advanced
Momentar@ > None Momentary e Add Rule
Short Press > None j:::,:::dactlon to be performed while the switch is
Long Press > None
Short Press > None
On Press > None
Long Press > None
Control Input 2 - Port Settings
I LN
Fig. 9-181
2. Selecione o item de entrada Momentary (Momentaneo).
3. Selecione o botdo Add Rule (Adicionar regra).
4. Selecione Active Function is (A fungdo ativa é).
5.
iPod & 2:48 PM (— iPod & 2:48 PM (—
Cancel Control Input 1 - Mo... Cancel Control Input 1 - Mo...
Active Active
Function is > e;; Function is > ii‘eocs
Drive Drive
Drive e v Seating
Seating Drive e
Mouse Mover Control Outputs
Switch Control Functions
Utility Display Actions
Any Active Function Lighting
Horn
Connectivity
Fig. 9-182
Selecione Drive (Tragdo).
6. Selecione o botdo de saida.
7. Selecione Drive (Tragdo).
8. Selecione Toggle Reverse (Alternar marcha-atras).
9. Selecione Done (Concluido).
Atribuir saida 2 da regra
iPod & 2:49 PM [C_ X4 iPod = 2:49 PM (-—) 4
D Cancel Control Input 1 - Mo...
<{ Modules Power Module B

Control Input 1 - Port Settings

Input Type Button v
Advanced
Momentary 0dd Rule
/F\ctive‘ . > Toggle
unction is Reverse
Drive

Sets the action to be performed while the switch is
activated

Short Press > None

194

iPod = 2:48PM Y
{ Modules Power Module =

e o

Control Input 1 - Port Settings

> Select
Action
Active Function is Mouse Mover

Drive

Seating

Mouse Mover 9 v

Switch Control
Utility

Any Active Function

Fig. 9-183

iPod &

iPod & 2:48 PM 3

-

Cancel Control Input 1 - Mo...

[Active
Function i > Select
L!nc fon s Action
Active Function is
Always

Chair is Driving
Seating is in Motion
System is in Navigation Menu

System is in Rest

Active Function is e

iPod & 2:48 PM (C X4
Cancel Control Input 1 Done
':Ct'vf, . > Toggle
u_nc lon s Reverse
Drive

Drive Toggle Reverse

Increment Speed Slider
Decrement Speed Slider

Toggle Reverse 9 v

Drive Stop

2:49 PM v @ ¢

Cancel Control Input 1 - Mo... Done

Active Mouse
Function is > Direction
Mouse Mover up
Mouse Direct Up
Seating
Drive

Control Outputs
Functions
Display Actions
Lighting

Horn

Connectivity 9
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iPod & 2:50 PM

Selecione o botdo Add Rule (Adicionar regra).
Selecione Mouse Mover (Controlador do rato).
Selecione o botdo de saida.
Selecione Connectivity (Conectividade).

7 @ # iPod & 2:50 PM [C_ 24

Cancel Control Input 1 -Mo... Done

Active
Function is >

Mouse Mover

Left Click

Mo

Mouse

Connectivity MouseLeftCm Momentary

Mouse Direction

Mouse Left Click 6
Mouse Middle Click
Mouse Right Click

Mouse Scroll

Switch Control

Cancel Control Input 1 - l\eDone

Active
Function is >

Mouse Mover

L Connectivity |Mouse Left C.

Momentary

Single @ v
Double

Toggle

Selecione Mouse Left Click (Clique esquerdo do rato).
6. Selecione Single (Unico).
7. Selecione Done (Concluido).
8. E apresentado um resumo da regra condicional.

Adicionar regra com ferramenta para PC

1.

Selecione a ranhura de E/S de controlo pretendida para ser apresentado o botdo Add Rule (Adicionar regra).

Atribuir saida 1 da regra
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3 LAK-H16166775 +

@ et Hwne

I wanaers
TOXSP2ULM
-Ye)

(i Home
. Functions
O UserPreferences
ChairLog

Modules

7 &

Actuator Motions

0 Lighting

Modificar configuragbes da cadeira de rodas

iPod &

2:50 PM

{ Modules Power, ﬁdule =

Control Input 1 - Port Settings

Input Type Button v
Advanced
Momentary Add Rule
’/:\ctlvi . > Toggle
unction is Reverse
Drive
Active Mouse
Function is > Left Click
Mouse Mover Single

Sets the action to be performed while the switch is
activated

™ O X TOXSP2ULM & Resetto Default S Manage Y o
REM ¢ Left Invert on Y
REM S Swap on Y
IN200 Advanced
Sp— S

Input Type
oc Advanced
Switch 1

Switch2

Switch4

Suitch s

Suitch &

Fig. 9-185

10-Way Switch
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3.

4.
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4 LAKCH16166775

A s
TOXSP2ULM
(e}

£ Home
. Functons
O User Preferences
= Chairlog
& Modues
. Actuator Motions

0 Lighting

A LAK-H16166775.

X wr

A v
TDX SP2ULM
o0

G Home
. Functons
O User Preferences
= Chairlog
& Modues
. Actuator Motions

=0 Lighting

Atribua a saida Drive (Tragdo) —> Toggle Reverse (Alterar marcha-atras) na ranhura de saida.

4 LAK-H16166775.

i

b Lo
TDX SP2ULM
o0

G Home
. Functons
O User Preferences
= Chairtog
& Modules
. Actuator Motions

=0 Lighting

Guarde a regra.

Pover Module

REM 20

REM 4

REM 5

CRanc

AU 2

L

IN200

NS00

ACT2001

ASL switched

ASL Proportional

3

+

3
il

Power Module:
REM 200

REM 0

REM S0c

R

ACU200

ol

IN200

IN500
AcT2001
ASLwitched
ASLProportonal

3

+

e
P
m}

Power Module:

REM 20¢

REM 4

REM Si0c

Raxc

ACU 20

™

N 200

IN 500

ACT200-1

St Switched

ASL Proportional

3

TOXSP2ULM & Reset to Default & Manage

Veer Compensation 0%
Right Ivert on Y]
Leftovert on WYl
Suap on Yl
Motor Resistance ssma
Load Compensation Percentage 0%
conTRoL NeuT - PoRTsETTIGS
InputType Button
Advanced
o

ShortPress

Long Press

Onpress

Input Type 10-Way Switch
Advanced

Swich 1

Swich2

Switch add rule
Swich .

Fig. 9-186
Atribua a condicdo Active Function is (A fun¢do ativa é) —> Drive (Tra¢do) na ranhura de condigdo.

TOXSP2ULM ) Resetto Default < Mansge B %
Veer Compensation 0%
Right vt on WY
Letiovert on WY
Swap on Y]
Motor Resstance esma
Load Compensation Percentage 70%
conroLmeyr
Input Type Buton
Advanced
Momentary

%0

Drive > Toggle R

ShortPress
Long Press

Onpress

nput Type
Advanced
Switch 1
Swich2
Switcha

Switch 4

Fig. 9-187

TOKSPZULM 2, Reset o Dt S Mansse

10-Way Switch

Veer Compensation
Right Invert
Leftnvert

Swap

on 7]
on 7]
on 7]

Motor Resistance:

Load Compensation Percentage.

conRoLmeuT

ot T
Avonced
Momentry
hesverin
STone
Shortpress
Long press

Onpress

> Drive

> | Toggle Rev.

InputType
Advanced
Swich 1
Swich2
Switch3

Switch 4

Fig. 9-188

10-Way Switch
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Atribuir saida 2 da regra

5. Selecione o botdo Add Rule (Adicionar regra).

6.

2 LAK-H16166775

b acrisiserrs
= ToxsP2uLM
o0

& Home
. Functions
O User Preferences
=) Crairlog
& Modues
N, Actuator Motions

Lighting

+
™ O

Power Module

REM 200

REM 4

REM S

R

ACU 2

™

IN200

IN500

ACT200-1

ASL Switched

ASL Proportional

ioc

Modificar configuragdes da cadeira de rodas

X TOXSP2ULM & Reset to Default < Manage |

Veer Compensation 0%
Rightnvert
Leftinvert

Swap

Motor Resistance

Load Compensation Percentage

contRoLRuT.

InputType

Advanced

AcveRn. | > D
> owe

Short Press.

> Togele Rev.

Long Press
On Press

conTroL T
InputType

10-Way Switch
Advanced
Switch 1

Switch2

Fig. 9-189

Atribua a condicdo Active Function is (A fungdo ativa é) —> Mouse Mover (Controlador do rato) na ranhura

de condigdo.

3 LAK-H16166775
@ -
b Licsiserrs
SO TOXsP2uUM
o0

i Home
. Functions
O User references
=/ Crarog
& Modues
. Actuator Motions

= Lighting

a Y wie

e [0

Power Module
REM 20
REM 4

REM S0
R

ACU 2

™

IN200
IN500
ACT2001

ASLswitched

ASL proportional

ioc

X TOXSP2ULM ), Resetto Default < Mansge % | %
Veer Compersation 0%
Rightvert on 7
Left Invert on Y]
Swap on HIY]
Motor Resistance ssma
Load Compensstion Prcentage 0%
conmaoLmeuT1 - poRTETTNGS
nputType Button
Advanced

Long Press

OnPress

InputType. 10Way Switch
Advanced
Switch 1

Switch2

Fig. 9-190

Atribua a saida Connectivity (Conectividade) —> Mouse Left Click (Clique esquerdo do rato) —> Single (Unico) na

ranhura de saida.

3 LAK-H16166775

b Licsiserrs
SO TOXsP2uM
o0

i Home
. Functions
O User Preferences
=/ CrarLog
& Modues
. Actator Motions

0 Lighting

Guarde a regra.
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+
™ 0O

Power Module
REM 20
REM 4

REM S0
R

ACU 20

™

IN200
IN500
AcT2001

ASL Switched

AsL proportional

ioc

X TOXSP2UM ) Resetto Detaut S Manae %

Veer Compensation 0%

Right Invert
Leftinvert

Swap.

Motor Resistance

Load Compensaton Percentage

CONTROLIRUT 1 - PORT SETTINGS |

IputType

Advanced

Momentary
Active Fun. > Mouse Mo.

S Comectviy | B Mowee.. | 3 [singe

Active Fun, > Dive

> [owe

ShortPress.

> Togsle Rev.

Long Press

OnPress

InputType. 10Way Switch
Advanced
Switch 1

Switch2

Fig. 9-191
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9.16.3 Regra condicional/sendo

Uma regra condicional/sendo permite-lhe ativar uma saida a partir de uma Unica entrada se uma condi¢do especificada
for verdadeira. Sendo uma saida alternativa é ativada se a condi¢do for falsa. Para criar uma regra condicional/sendo, é

necessdrio selecionar uma [entrada], uma [condicdo] e duas saidas: a [saida-1] e a [saida-2]. A primeira saida que

introduzir é ativada se a [condigdo] for verdadeira. Sendo, a segunda saida é ativada se a [condigdo] for falsa. A regra

condicional/sendo pode ser escrita da seguinte forma:

acionar [entrada]
se [condicdo] for verdadeira, ativar [saida-1]

sendo ativar [saida-2]

Adicionar regra condicional/senio

Momentary Add Rule
System is .
- > Exit Rest
Else > Enter Rest

Fig. 9-192

Neste exemplo, é adicionada uma regra condicional/sendo para determinar a saida de uma Unica acdo momentanea num

botdo, ligado ao pino Cl-1 do médulo de alimentacdo:

Se o sistema estiver em estado de repouso [condi¢do] quando o botdo é premido [entrada], o sistema sai do estado de

repouso [saida-1]. Sendo, o sistema entra em estado de repouso [saida-2], se o sistema ndo estiver em estado de

repouso quando o botdo for premido.

A regra é a seguinte:

acionar [a¢do momentanea no botdo]

se [sistema em repouso] for verdadeiro, ativar [Sair do repouso]

sendo ativar [Entrar em repouso]

e Saida da regra 1: Sair do repouso (se estiver em estado de repouso).
e Saida da regra 2: Entrar em estado de repouso (sendo).

Adicionar regra com ferramenta para iOS

Selecionar tipo de entrada

1. Abra Modules (Médulos) —> Power Module (Médulo de alimenta¢do) —> Control Input 1 — Port Settings (Entrada

de controlo 1 — Definigbes da porta).
Defina Input Type (Tipo de entrada) como Button (Botdo).
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Modificar configuragbes da cadeira de rodas

Atribuir saida 1 da regra

iPod & 9:46 AM @) iPod & 9:47 AM - iPod & 9:47 AM (L8]
D D Cancel Control Input 1 -Mo...
¢{ Modules Power Module B { Modules Power Module =
System > Select
in Rest Action
Control Input 1 - Port Settings Control Input 1 - Port Settings
Input Typea Button Vv Input Type Button v
Always
Advanced Advanced

Chair is Driving

Momentary 9 > None Momentary e Add Rule

Sets the action to be performed while the switch is

Seating is in Motion

System is in Navigation Menu

Short Press None activated.
System is in Rest e v
Long Press None
Short Press > None Active Function is
On Press > None

Fig. 9-193

Selecione o item de entrada Momentary (Momentaneo).
Selecione o botdo Add Rule (Adicionar regra).

Selecione System is in Rest (Sistema estd em repouso).
Selecione o botdo de saida.

oukwnN

iPod = 9:48 AM (- iPod = 9:48 AM (-

Cancel Control Input 1 - 6 Done
System is > Select System is >
in Rest Menu Item in Rest [S3(R5s
Display Actions Select Menu Item w [ Display Actions

Cancel Control Input1-Mo... Done

Seating Select Menu Item

Drive

Control Outputs
Functions
Display Actions
Lighting

Horn

Connectivity

Toggle Navigation Menu

Enter Navigation Menu

Exit Navigation Menu

@ Toggle Rest

Enter Rest

Exit Rest

AN

Tnaanle RFM Ayy Settinae Menii

Fig. 9-194

Selecione Display Actions (Apresentar agées).

7. Selecione Exit Rest (Sair do repouso).
8. Selecione Done (Concluido).

Atribuir saida 2 da regra

iPod & 9:48 AM L 5]
{ Modules Power Module =
Control Input 1 - Port Settings
Input Type Button v
Advanced
Momentary a Add Rule
System is .
in Rest > Exit Rest

Sets the action to be performed while the switch is
activated.

Short Press > None

iPod & 9:48 AM (L8]

Cancel Control Input 1 - Mo...
Select
> @k

Else v
Chair is Driving

Seating is in Motion

System is in Navigation Menu

System is in Rest

Active Function is

Fig. 9-195

1. Selecione o botdo Add Rule (Adicionar regra).

2. Selecione o botdo de saida.

1637470-)

iPod & 9:49 AM -

Cancel Control Input 1-Mo... Done

Else > Select
Menu Item
Display Actions Select Menu Item

Seating

Drive

Control Outputs
Functions

Display Actions e
Lighting

Horn

Connectivity
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3. Selecione Display Actions (Apresentar agoes).
4,

iPod & 9:49 AM -

Cancel Control Input 1 - Done

Else > Enter Rest

iPod & 9:49 AM -
{ Modules Power Module S|

Control Input 1 - Port Settings

Button v

Advanced

Add Rule

> Exit Rest

> Enter Rest

Sets the action to be performed while the switch is

Input Type

Select Menu Item
Toggle Navigation Menu
Enter Navigation Menu Momentary
Exit Navigation Menu System is

in Rest
Toggle Rest

Else
Enter Rest v
Exit Rest activated.
Toaanle RFM Axx Settinas Menii

Fig. 9-196

Selecione Enter Rest (Entrar em repouso).
5. Selecione Done (Concluido).
6. E apresentado um resumo da regra condicional/sen3o.

Adicionar regra com ferramenta para PC

1.

3 LAK-H16166775. +

b cisiesrs
D Txse2uM
o0

{a Home Pover Module

& Functions REM 20

O User Preferences e

=) Chairlog
REM 5o
& Modues
cRam
. Actutor Motions
_ Acuz
=0 Lighting
T

TOXSP2UM D ResettoDetost S Mg

~

B | %

Veer Compensation
Right Invert
Leftnvert

Swap

Motor Resistance.
Load Compensation Percentage

CONTROL INGUT 1. PORT SETTINGS

Input Type

Button

IN200 Advanced —
1be Advanced
e
e
Fig. 9-197

Selecione a ranhura de E/S de controlo pretendida para ser apresentado o botdo Add Rule (Adicionar regra).

Atribuir saida 1 da regra
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2 LAKH16166775

A wnaeers
TOXSP2ULM
o0

i Home
. Functons
O User Preferences
= Chairlog
& Modules
. Actuator Motions

0 Lighting

Power Module

REM 200

REM 40

REM Sic

R

ACU 206

™

INZ00

NS00

ACT200-1

ASLSwitched

ASL Proportionsl

ioc

TOXSP2UM 2 Rest o et

Modificar configuragdes da cadeira de rodas

S Manage W %

Veer Compensation
Right Invert
Leftinvert

Swap

0%
on Y]
on Y]
on Y]

Motor Resistance
Load Compensation Percentage.

CONTROLINPUT 1 PORT SETTINGS

68m0
70%

nputType
Advnced
Mormentry
sysemisi
Avays
Ghris Dring
4 ‘Seating is in Motion
igation Mens

 systems in Rest

Active Function s
et

<

Button

InputType
Advanced
Swich 1
Switch2
Switch3
Switch 4

Fig. 9-198

10Way Switch

Atribua a condicdo System is in Rest (Sistema esta em repouso) na ranhura de condicdo.

3.

4 LacHis16775
v
TDXSP2ULM

o0

n

& Home
. Functons
O User preferences
= Chairlog
& Modules
. Actuator Motions

=0 Lighting

Power Module:

REM 200

REM 4

REM S

Ranc

ACU 206

™

INZ00

NS00,

ACT200-1

ASL Switched

ASL proportional

i

TOXSP2ULM D Resetto Default < Marge ¥
Veer Compensation 0%
Right vt on Y]
Letivert on Y]
Swap on Y]
Motor Resstance sama
Load Compensation Prcentage 0%
conTaoL neT1- ot v
nputType Button
Advanced
Momentary

Systemis i.

20
Display Ac > BxitRest

ShortPress.
Long Press
Onpress

InputType
Advanced
Switch 1
Switch2
Switch 3

Switch 4

Fig. 9-199

10Way Switch

Atribua a saida Display Actions (Apresentar agées) —> Exit Rest (Sair do repouso) na ranhura de saida.

4.

Guarde a regra.

1637470-)

3 LAK-H16166775

Lakri6166775
TDXSP2ULM
o0

i Home
. Functons
O User preferences
= Chairlog
& Modules
. Actuator Motions

0 Lighting

3
e O X TOXSPZULM & Resetto Default < Manage Y %
Power Mode
Veer Compensation 0%
REM 200
Rght invert on Y]
ReM ettt on W7
REM 50 Swmp on l]
Roc
Motor Resstance sma
AU2x Load Compensation Percentage 0%
- conTRoLNeuT 1o sETINGS
nputType Button
IN200 Advanced
500 Momentary
Systemis .
s Zoo>
S Oipyhc. | > Bitkest
ASLswitched Shortpress
ASL Proportional Long Press
Onpress
o
ot Type 10-way Switch
Avanced
Switeh 1
Suitch2
suitchs
suitcha

Fig. 9-200
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Atribuir saida 2 da regra

TOXSP2ULM D, Resetto Default S Manage Y

> osae. > Bt

10-Way Switch

Fig. 9-201

5. ‘
@ “dred Hwie e [
b Lcrsiserrs
06 TDXSP2 ULM
&) Modules o
Atribua a condicdo Else (Sendo) na ranhura de condicdo.
Atribua a saida Display Actions (Apresentar a¢des) —> Enter Rest (Entrar em repouso) na
6.

3 LAKCH16166775

+

b icrsissrrs
D Toxse2uM
o0

G Home
. Functions
O User
= Crairlog
&b Modules

. Actuator Motions

Guarde a regra.

Power Module

REM 20¢

REM o

REM S0

IN200

NS00

ACT200-1

ASL Suitched

ASL Proportional

e

ToxsP2UM D, Re:

Advanced

10-Way Switch

Fig. 9-202

9.17 Instalar/Configurar switches alternativos

ranhura de saida.

Existem tipos diferentes de switch alternativos, que estabelecem uma interface com o sistema de formas diferentes. Para a
correspondéncia entre componentes e as suas ligagGes especificas, consulte a tabela abaixo.

Componente

Ligacao

Kit de tubo de sopro e sucgao

Modulo de entrada IN5xx

Controlo de cabega com sopro e sucgdo

Modulo de entrada IN5xx

Joystick compacto pediatrico

Moddulo de entrada IN5xx

Controlo de cabega

Porta de barramento (TPI)

Controlo mentoniano

Porta de barramento (TPI)

Joystick compacto com um botao

Porta de barramento (TPI)

Controlo com quatro sensores de proximidade

Porta de barramento (TPI)

Switch de paragem do comando

Porta auxiliar (médulo de alimentagdo)

i Para obter mais informacgGes sobre como instalar um mddulo de sopro e sucgdo, consulte 9.18 Instalagdo do modulo

de sopro e sucgdo, pdgina 204

202
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Modificar configuragbes da cadeira de rodas

o

i Para instalar um switch de paragem do comando, basta ligar o Médulo de alimentagdo utilizando o cabo de interface
e o conector de 4 vias com o cabo de barramento. Consulte o diagrama de cablagem na secgdo 3.8 Diagramas de
cablagem, pdgina 24. Nao é necessario programar.

Programar com ferramenta para iOS

1. Adicione um novo perfil ou a fungdo de utilizador ao
perfil existente. Para obter mais informagdes sobre a
adicdo de perfis e fungdes, consulte a seccdo 9.1 A¢des
de perfis e fung¢bes, pdgina 133

2. Defina User Input (Entrada de utilizador) como TPI ou Pod = n2n 3

como IN 5xx, consoante a entrada do componente. I
RS Tt

Please select function type

i O procedimento é idéntico para as fungGes de
tracdo, assento e conectividade.

£ Drive

3. No ecrd Home (lInicio), abra Modules (Mdédulos) —> IN

Seating
5xx ou TPI, consoante a entrada do componente. -

@ Mouse Mover

Please select User Input
Follow Profile
REM 4xx

CR 4xx

>
z IN/5><><)
Fig. 9-203
4. Defina User Input Configuration (Configuracdo de iPod w2 L
entrada de utilizador) para o componente pretendido. L R
As opcdes sdo: SRR —
e Joystick proporcional: joystick compacto pediatrico, ST
controlo mentoniano, joystick compacto com um User NPt Confiou gip ang puft
botdo

Proportional Joystick

e Discrete Proportional Joystick (Joystick proporcional
discreto): ndo utilizado

e Swicthes: controlo com quatro sensores de
proximidade, controlo de cabe¢ca com sopro e

Discrete Proportional Joystick
Switches

Switched Head Array

sucgdo Switched Joystick
e Switched Head Array (Controlo de cabeca Sip and Puff
comutado): Controlo de cabeca Default

Proportional Joystick

e Joystick comutado: ndo utilizado
e Sip and Puff (Sopro e suc¢do): Sopro e sucgdo

Selects the operation of the user input for this

”-.' Write
5. Consoante o componente, modifique parametros .
adicionais. Para entradas comutadas, como Sip
and Puff (Sopro e succdo), é possivel encontrar os
parametros em User Preferences (Preferéncias de
utilizador). Consulte a secgdo 5.2.2 Descri¢do geral das
preferéncias de utilizador, pdgina 81.

Fig. 9-204
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Programar com ferramenta para PC

1. Abra Functions (Fungoes).

2. Adicione um novo perfil ou a fungdo de utilizador ao
perfil existente. Para obter mais informagdes sobre a
adicdo de perfis e fungdes, consulte a seccao 9.1 A¢des
de perfis e fungbes, pdgina 133

3. Defina Function User Input (Entrada de utilizador da
fungdo) como Input Module (Médulo de entrada) ou
como Third Party (Terceiros), consoante a entrada do
componente.

i O procedimento é idéntico para as funcdes de
tracdo, assento e conectividade.

4. Abra Modules (Médulos) —> IN 5xx ou TPI, consoante
a entrada do componente.

Fig. 9-205

5. Defina User Input Configuration (Configuracao de drmmEs | -
entrada de utilizador) para o componente pretendido.
As opgdes sdo:

TDX SP2 ULM & Resetto Default £ Manage

=
°
5

‘ A v TPI
r-Ye) TDXSP2ULM r

(i Home Power Module

e Joystick proporcional: joystick compacto pediatrico, o Functrs

REM 20¢ Proportional Joystick |

controlo mentoniano, joystick compacto com um 2 | - s
3 = Chairlog ystick Throw
bOtao l:tv Modules REM Soc Joystick Switch Threshold o
e Discrete Proportional Joystick (Joystick proporcional < petmorotrs o e S

ACU 200
Trigger Angles ‘Swap Joystick Axis No swap

discreto): ndo utilizado
e Switches: controlo com quatro sensores de

"

Lighting ™ conTROL NeUTS OUTRUTS

Control Input 4
TPIACY

proximidade, controlo de cabega com sopro e - e
sucgao
e Switched Head Array (Controlo de cabeca e oo oo
comutado): Controlo de cabega R
e Joystick comutado: nio utilizado S
e Sip and Puff (Sopro e suc¢do): Sopro e sucgdo p—
6. Consoante o componente, modifique parametros : ,

L . Fig. 9-206
adicionais. Para entradas comutadas, como Sip g

and Puff (Sopro e succdo), é possivel encontrar os
parametros em User Preferences (Preferéncias de
utilizador). Consulte a secgdo 5.2.2 Descri¢do geral das
preferéncias de utilizador, pdgina 81.

9.18 Instalaciao do modulo de sopro e sucgao
O moddulo de entrada inclui um maddulo de sopro e sucgdo.

Um modulo de sopro e sucgdo fornece ao utilizador a capacidade de ativar quatro entradas digitais com a sua respiragao
através de um tubo, consoante o nivel da pressdo (forte ou ligeira) e uma diregdo (sopro ou sucgdo). Estas entradas podem
ser utilizadas para controlar a¢cdes de condugdo ou assento.
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Ferramenta para iOS Ferramenta para PC
iPod = 11:21 FY 1)
Cancel New Function

§ % Drive

= Seating

@ Mouse Mover
N utility
06\ Switch Control

Profile User Input | v

Please select User Input

Follow Profile

REM 4xx
CR 4xx

TPl

IN 5xx

Fig. 9-207 Fig. 9-208

1. Abra Functions (Fungoes).
2. Adicione a fungdo de utilizador ao mddulo de sopro e succdo. Para obter mais informagdes sobre a adicdo de perfis e

fungdes, consulte a secgdo 9.1 Acées de perfis e fungées, pdgina133
3. Defina Function User Input (Entrada de utilizador de fungdo) como Input Module (Médulo de entrada).

o
]l O procedimento é idéntico para as fungdes de tracdo, assento e conectividade.

4. Abra Modules (Mddulos) —> IN 5xx.
5.

Ferramenta para iOS Ferramenta para PC

e BB 8o drms | -

,-.‘ 3 @ 9% [ X TOXR2UM ) ReseitoDetait S Monage Y]
= b Lchieresrrs

User Input - Configuration :” :n: Foverose e —

User Input Configu- Si dPuff ~ O User Preferences e user Proportional Joystick

ration b and Fu - @ XX Sipand Puff Ramp Time

Proportional Joystick & Modules m: o a—
Discrete Proportional Joystick o MHMM:"W AcU2x e
Switches =D Lighting ™
Switched Head Array e Input Port Debounce
Switched Joystick oot
Sip and Puff
Default
Proportional Joystick
Selects the operation of the user input for this
@ &4 Read 2 write o -
Fig. 9-209 Fig. 9-210
Defina User Input Configuration (Configura¢do de entrada de utilizador) como Sip and Puff (Sopro e sucgio).

6. Calibre o médulo de sopro e sucgdo; consulte a seccdo 9.18.1 Calibragdo de sopro e sucgdo, pdgina205

7. Abra User Preferences (Preferéncias de utilizador) para ajustar o comportamento de viragem para as entradas
comutadas. Para obter mais informagdes, consulte a sec¢do 5.2.2 Descri¢do geral das preferéncias de utilizador,
pdgina 81.

9.18.1 Calibracdao de sopro e suc¢ao

i As principais operacdes de entrada de dados, tal como conduzir, sdo desativadas ao utilizar a ferramenta de
calibragdo. Isto é por motivos de seguranga para impedir o funcionamento involuntario durante a calibragdo.

Existem trés zonas de pressdo para cada dire¢do de pressdo (sopro e sucgdo):

e Zona neutra,
e Zona suave e
e Zona forte.

A resposta do modulo de sopro e suc¢do a uma entrada de sopro ou suc¢do, depende da zona na qual a pressdo incide:
forte ou suave. As pressOes da zona neutra sdo ignoradas.
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Uma vez que todos os utilizadores tém capacidades diferentes, o mddulo de sopro e sucgdo pode ser calibrado para alterar
o tamanho e a posi¢cdo destas zonas. As zonas devem ser definidas para que um utilizador possa controlar a cadeira de
rodas de forma confortavel e consistente. Uma ferramenta de sopro e sucgdo é utilizada para determinar os limiares de
pressdo que definem as zonas. Esses limiares sdo:

e Limite minimo para sucgdo suave,
e Limite minimo para succdo forte,
e Limite minimo para sopro suave e
e Limite minimo para sopro forte.

Para calibrar o mdédulo de sopro e sucgdo, tem de registar medi¢Ges de pressdo a partir de uma série de amostras de
pressdo realizadas pelo utilizador e ajustar os quatro limiares de pressdo em conformidade.
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Calibracdo com a ferramenta para iOS

1.

No ecra Home (Inicio), abra Modules (Médulos) —> iPod = s 3 o
IN 5xx. = N

Toque em Go to Sip And Puff Calibration (Ir para < Back =
calibragdo de sopro e sucgio). W = G

User Input Configuration

User Input - Sip and Puff Setup

Sip and Puff Ramp‘lme Y
«&Co to Sip Andm
Jack Socket Tip - Port Settings
*pounee o o0s [+
Jack Socket Ring - Port Settings

. Input Port De- ( )
bounce 0,0s ‘:IZJ

Fig. 9-211
Zona neutra para entrada de sopro iPod = et 3 - Pog = 19 $ -
Sip & Puff Calibration  Done Sip & Puff Calibration  Done
Nivel de pressdo -
P e ST Test | sip [m. Test

Controlo de deslize de limiar para ajustar o limite Neutral 0

r . ®
minimo para sopro suave ) R I
Zona suave para entrada de sopro
Controlo de deslize de limiar para ajustar o limite ®
minimo para sopro forte ’

50

Zona forte para entrada de sopro

Zona forte para entrada de sucgdo ®

Controlo de deslize de limiar para ajustar o limite
minimo para succ¢do forte ®

o
-
Soft Puff 4\ q

Zona suave para entrada de sucgdo

Controlo de deslize de limiar para ajustar o limite Fig. 9-212 Fig. 9-213
minimo para suc¢do suave

Zona neutra para entrada de succdo

Se o separador Sip (Sopro) estiver aberto, o utilizador executa sopros fortes e sopros suaves, sem nenhuma
ordem especifica.

Se o separador Puff (Sucgdo) estiver aberto, o utilizador executa sucgdes fortes e sucgdes suaves, sem nenhuma
ordem especifica.

Para cada sopro e sucgdo, é registado um nivel de pressdo ® na ferramenta de calibragdo. Com base nos niveis
registados, pode determinar o melhor nivel para definir cada limiar de pressdo.

Arraste os controlos de deslize de limiar correspondentes.

e Para sopro suave, arraste o controlo de deslize © para a posi¢do mesmo por cima do sopro suave do utilizador.
Qualquer pressdo posterior acima do controlo de deslize de limiar © estd em zona neutra @ e serd ignorada. A
pressdo abaixo do controlo de deslize de limiar © e o controlo de deslize ® estdo na zona suave ©, sendo
considerados como sopro suave.

e Para sopro forte, arraste o controlo de deslize ® para a posicdo mesmo por cima do sopro forte do utilizador.
A pressdo acima do controlo de deslize de limiar ® ndo é considerada um sopro forte. A pressdo abaixo do
controlo de deslize de limiar ® estd na zona forte ®, sendo considerada como sopro forte.

e Para sucgdo suave, arraste o controlo de deslize O para a posicdo mesmo por baixo da sucg¢do suave do
utilizador. Qualquer pressdo posterior abaixo do controlo de deslize de limiar ) estd em zona neutra ® e sera
ignorada. A pressdo acima do controlo de deslize de limiar @ e abaixo do controlo de deslize de limiar ® esta
na zona suave (D, sendo considerada uma sucgdo suave.

e Para uma sucgdo forte, arraste o controlo de deslize ® para a posi¢do mesmo por baixo da sucgdo forte do
utilizador. A pressdo abaixo do controlo de deslize de limiar & ndo é considerada uma sucgdo forte. A pressdo
acima do controlo de deslize de limiar ® estd na zona forte @, sendo considerada sucgdo forte.
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Calibragdo com a ferramenta para PC

1.
2.

Abra Connection (Liga¢do) na barra de menus. file [T view Help
Sip and Puff Calibration. . IBis

SeIeC|o~ne Sip and Puff Calibration (Calibragdo de sopro P s sas S

e sucgdo).
LAK-H16166775

=  C12H10A9BO1X-03

00 Feible Navigation ©

Fig. 9-214
Zona forte para entrada de sucgdo

Controlo de deslize de limiar para ajustar o limite
minimo para sucgdo forte

Zona suave para entrada de sucgao

Controlo de deslize de limiar para ajustar o limite
minimo para suc¢do suave

Neutra

Zona neutra para entrada de sucgdo
Zona neutra para entrada de sopro

Controlo de deslize de limiar para ajustar o limite
minimo para sopro suave

Zona suave para entrada de sopro

Controlo de deslize de limiar para ajustar o limite
minimo para sopro forte Fig. 9-215

Zona forte para entrada de sopro

O utilizador executa sucgdo forte, sucgao suave, sopro forte e sopro suave sem nenhuma ordem especifica. Para cada
sopro e sucgdo, é registado um nivel de pressdo ® na ferramenta de calibragdo. Com base nos niveis registados,
pode determinar o melhor nivel para definir cada limiar de pressao.

Arraste os controlos de deslize de limiar correspondentes.

e Para sucgdo suave, arraste o controlo de deslize © para a posi¢do mesmo por baixo da suc¢do suave do
utilizador. Qualquer pressdo posterior abaixo do controlo de deslize de limiar © estd em zona neutra ® e é
ignorada. A pressdo acima do controlo de deslize de limiar ® e abaixo do controlo de deslize de limiar ® esta
na zona suave ©, sendo determinada uma sucgdo suave.

e Para uma succdo forte, arraste o controlo de deslize para a posicdo mesmo por baixo da succdo forte do
utilizador. A pressao abaixo do controlo de deslize de limiar ® ndo é considerada uma sucgdo forte. A pressdo
acima do controlo de deslize de limiar ® estd na zona forte ®, sendo determinada uma sucgdo forte.

e Para sopro suave, arraste o controlo de deslize @ para a posi¢do mesmo por cima do sopro suave do utilizador.
Qualquer pressdo posterior acima do controlo de deslize de limiar @ estda em zona neutra ® e é ignorada. A
pressdo abaixo do controlo de deslize de limiar @ e o controlo de deslize O estdo na zona suave &, sendo
determinados como sopro suave.

e Para sopro forte, arraste o controlo de deslize ® para a posigdo mesmo por cima do sopro forte do utilizador.
A pressdo acima do controlo de deslize de limiar (D ndo é considerada um sopro forte. A pressdo abaixo do
controlo de deslize de limiar (D esta na zona forte ), sendo determinada como sopro forte.

Tempo de aceleracdo de sopro e sucgao

O Sip and Puff Ramp Time (Tempo de acelera¢do de sopro e suc¢do) define a quantidade de tempo que uma entrada de
pressdo deve permanecer na zona suave antes de ser registada como um sopro ou sucgdo suave. Consequentemente,
também fornece:

208

Tempo para um utilizador passar da zona neutra a zona forte e
um filtro para qualquer ruido (pressGes ndo intencionais) nos limites da zona.
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Fig. 9-216

O tempo de aceleracdo © comega no ponto em que a entrada de pressdo ©, ® ou (® passa a zona suave ® — a partir da
zona neutra D, quando a pressdo estda a aumentar ou a partir da zona forte @, quando a pressdo diminui. Uma entrada de
pressdo © que atinge a zona forte antes de o tempo de aceleragdo expirar, é registada como um sopro ou suc¢do forte. Uma
entrada de pressdo ® dentro da zona suave no fim do tempo de aceleragdo é registada como um sopro ou sucgdo forte. As
entradas de pressdo ® que incidem na zona neutra antes do tempo de aceleracdo ndo sdo registadas como uma entrada.

Bt

@
©

0
o~ @

Fig. 9-217

v

Quando definir Sip and Puff Ramp Time (Tempo de aceleragdo do sopro e sucgdo), deve ter em atengdo os outros
utilizadores que ndo podem produzir um sopro ou uma succ¢do forte durante o tempo de aceleragdo. Se o tempo de
aceleracdo definido for demasiado baixo, o utilizador podera ndo atingir a zona forte @ a tempo, sendo registado um
sopro ou uma sucg¢do suave, em vez do sopro ou succdo forte pretendida. Para utilizadores que necessitam de mais
tempo para atingir a zona forte, é necessario o tempo de aceleragdo © ser prolongado, para que a entrada de pressdo
@ seja registada como um sopro ou uma sucgdo forte.

Ferramenta para iOS Ferramenta para PC

|- ULEIT AT NGNS U

= . . B Comecton View Help
e % e * (o 3 LAK-H16166775 +
,‘.’ w o4 [ X TOXSP2ULM ) Resetto Default S % %
= | e
{ Back = Jd wcrereerss
00 ToXsP2uM
tn Home Power Module USER INPUT - CONFIGURATION.
User Input - Configuration e — .
O User Preferences
User Input Configuration pandP REM 41
§] Chair Log
REM Sx¢ JrexsooeTTe-pomseTTGS
% Chair Setuy Input Type:
User Input - Sip and Puff Setup < R e
=0 Lighting ACK SOCKET RING -PoRT SETTINGS
Sip and Puff Ramp Time 200ms AU InetTyee

™

Go to Sip And Puff Calibration IN 200
500
Jack Socket Tip - Port Settings AcTa00
Input Port De- ASL Switched
o P 0,0s + )
bounce L ASLproportonsl

[

Jack Socket Ring - Port Settings

Input Port De-
bounce oos [ — [ +]

INPUTPIN3 - PORT SETTINGS

Fig. 9-218 Fig. 9-219

1. Abra Modules (Médulos) —> IN 5xx.
2. Ajuste o Sip and Puff Ramp Time (Tempo de aceleragdo de sopro e sucgdo).
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10 Diagnosticos

OpcgdGes de diagndstico:

e System Summary (Resumo do sistema)
e Active Errors (Erros ativos)

e Event Log (Registo de eventos)
e Chair Statistics (Estatisticas da cadeira)

e Real-time diagnostics (Diagndsticos em tempo real)

10.1 Ver resumo do sistema

Cligue no botdo System Summary (Resumo do sistema) para ver o ecra System Summary (Resumo do sistema).

O ecra System Summary (Resumo do sistema) apresenta detalhes dos mddulos ligados do sistema, tais como:

Ferramenta para iOS

Carrier & 9:30 AM

0

{ Back  System Summary

Chair

Power Module

DLX-PMG0AL-A Firmware: 4.1.12

App: 4.1.12
Hardware: 1.3
Serial No.: 115190664

Remote

DLX-REM400-A Firmware: 4.1.12

App: 4.1.12

GUI: 4112

Asset 1: 4112

Asset 2: 4112
Hardware: 1.2

Serial No.: G16138666

Tools

Access Key

DLX-HKEY02-A Firmware: 4.0.5

Access Level: Manufacturer

e Moddulos ligados

e Versdo do software do mdédulo

e Numero de série do modulo

e Nivel de acesso da LiNX Access Key

B

Ferramenta para PC

System Summary
DLX-HKEY02-A 13

DLX-REM211-A 14

DLX-GYR100-A 1.1

DLX-PMTSAL-A 13

- O e o

Cligue em Back (Voltar) ou Close (Fechar) para sair de System Summary (Resumo do sistema).

10.2 Ver erros ativos

210

Ferramenta para iOS

iPod = 13:28 P

< Back Chair Log

ACTIVE ERRORS

Ferramenta para PC

Events O ResetLog

88 events recorded

ACTIVE EVENTS

Left Park Brake Error
DLX-PM75AL-A

EVENT LOG

Left Park Brake Error
DLX-PM75AL-A
11 Nov 2016, 13:30:06

Programming Changed
DLX-PM75AL-A
11 Nov 2016, 11:43:29

System Available
DLX-PM75AL-A

11 Nov 2016, 11:14:51

Programming Changed

Right Park Brake Error

N

Check right park brake is released. If not, check the loom

Left Park Brake Error

N

DLX-PM73AL-A

Il

Gyro orientation error
DLX-GYRL0D-A

TODAY

Left Park Brake Error

Il
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Clique no botdo Active Errors (Erros ativos) para ver, se aplicavel, quais sdo os erros atuais. Cada entrada neste registo
apresenta o erro, o respetivo cédigo flash (por exemplo, FC5) e o componente onde o erro se verifica. Clique na entrada do
erro para visualizar uma descrigdo de erro com mais informagGes Uteis sobre o mesmo.

Clique em Back (Voltar) ou Close (Fechar) para sair de Active Errors (Erros ativos).

10.3 Ver estatisticas da cadeira

Aceda a Chair Log (Registo da cadeira) para ver uma lista abrangente das estatisticas atuais do sistema. As estatisticas da
cadeira estao divididas nas seguintes secg¢des:

e Utilizagdo da bateria
e Estatisticas de tracdo

Ferramenta para iOS Ferramenta para PC
< Back Chair Log E
BATTERY USAGE
Battery Charging Time pi
Number of Charge Cycles
Band 1 Indicator Time arnm
Band 2 Indicator Time [ Llniaal
Band 3 Indicator Time [ [ Taal
Band 4 Indicator Time Ll Fig. 1 0-2
Band & Indicator Time (LI}
Fig. 10-1

Ler a utilizagdo da bateria

Para ver mais informagGes sobre uma estatistica da bateria, clique numa estatistica e sera apresentada uma descri¢ao util
no painel de ajuda local.

As estatisticas disponiveis sdo detalhadas na tabela seguinte.

Estatisticas de utilizagao Detalhes
da bateria

Battery Charging Time O tempo durante o qual as baterias foram carregadas.
(Tempo de carregamento
da bateria)

Number of Charge Cycles O numero de vezes que as baterias foram carregadas.
(Numero de ciclos de carga)

Band 1 Indicator Time O tempo total de funcionamento do sistema LiNX com o estado de carga entre 0 e 20%.
(Tempo do indicador da
banda 1)

Band 2 Indicator Time O tempo total de funcionamento do sistema LiINX com um estado de carga entre 20 e 40%.
(Tempo do indicador da
banda 2)

Band 3 Indicator Time O tempo total de funcionamento do sistema LiINX com um estado de carga entre 40 e 60%.
(Tempo do indicador da
banda 3)

Band 4 Indicator Time O tempo total de funcionamento do sistema LiINX com um estado de carga entre 60 e 80%.
(Tempo do indicador da
banda 4)

Band 5 Indicator Time O tempo total de funcionamento do sistema LiNX com um estado de carga entre 80 e 100%.
(Tempo do indicador da
banda 5)

Average Battery Voltage A tensdo média da bateria durante os ultimos 31 dias.
(Tensdo média da bateria)
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(Carimbo de data/hora do
ultimo carregamento)

Estatisticas de utilizagdo Detalhes
da bateria
Last Charge Timestamp A data e a hora quando as baterias foram postas a carregar pela ultima vez.

Events (NUmero de eventos
de sobrecarga da bateria)

Number of High Battery O numero de adverténcias de sobrecarga da bateria.

Events (NUmero de eventos
de bateria baixa)

Number of Low Battery O numero de adverténcias de bateria baixa.

Warnings (Nimero de
adverténcias de descarga
profunda)

Number of Deep Discharge | O nimero de adverténcias de descarga profunda.

(Ultima reposicdo de
utilizacdo da bateria)

Battery Usage Last Reset Data de quando estas estatisticas foram repostas pela ultima vez.

Repor a utilizagdo da bateria
1.

Ferramenta para iOS

iPod 13:22 -4
g

< Back Chair Log 5]

BATTERY USAGE

Last Charge Timestamp
26 Oct 2016, 14:11:04

Number of High Battery Events
o

Number of Low Battery Events
P

Nunber of Deep Discharge Warnings
2

Battery Usage Last Reset
Never Reset

Reset Battery Usage

DRIVE STATISTICS

Average Motor Current

Fig. 10-3

Ferramenta para PC

Fig. 10-4

Cligue no botdo Reset Battery Usage (Repor utiliza¢do da bateria).

Ferramenta para iOS

Warning
Battery Statistics should only be reset
after replacing the batteries of the
wheelchair

Cancel

Fig. 10-5

Cligue em OK ou Yes (Sim) para continuar.
Ler estatisticas de tragdo

Para ver mais informagGes sobre uma estatistica de tragdo, clique
no painel de ajuda local.

As estatisticas disponiveis sdo detalhadas na tabela seguinte.

212

Ferramenta para PC

Fig. 10-6

numa estatistica e sera apresentada uma descri¢do
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Estatistica de tragao

Detalhes

Average Motor Current
(Corrente média do motor)

A corrente média consumida por todos os motores ao conduzir.

Maximum Left Motor
Current (Corrente maxima
do motor esquerdo)

O pico medido da corrente do motor.

Maximum Left Motor
Current Time (Tempo de
corrente maxima do motor
esquerdo)

O tempo durante o qual foi produzido o "consumo maximo de corrente de tragdo".

Maximum Right Motor
Current (Corrente maxima
do motor direito)

O pico medido da corrente do motor.

Maximum Right Motor
Current Time (Tempo de
corrente maxima do motor
direito)

O tempo durante o qual foi produzido o "consumo mdximo de corrente de tragao".

Powered Up Time (Tempo
de funcionamento)

O total de tempo de funcionamento do mddulo de alimentagdo da cadeira de rodas.

Drive Time (Tempo de
tracdo)

O total de tempo que a cadeira de rodas foi conduzida.

Average Drive Time (Tempo
médio de tragdo)

O tempo médio de tragdo.

Time Near Maximum
Current (Tempo préximo da
corrente maxima)

A duragdo da corrente dentro de 20% do limiar maximo.

Distancia de deslocagdo

A distancia total percorrida por esta cadeira de rodas em metros desde que foi reposta
pelo utilizador.

Distancia total percorrida

A distancia total percorrida por esta cadeira de rodas desde que foi reposta por um
fornecedor.

Drive Statistics Last Reset
(Ultima reposigdo das
estatisticas de tragdo)

Data de quando estas estatisticas foram repostas pela ultima vez.
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Repor estatisticas de tragdo
1.

Ferramenta para iOS Ferramenta para PC

iPod % 13:34 b
]

< Back Chair Log =

DRIVE STATISTICS

73,74 A

Maximum Right Motor Current Time
215

Powered Up Time

1 day, 12 hrs, 41 min

Drive Time

1 hr, 51 min, 7 secs

Average Drive time

3 min, 49 secs

Time Near Maximum Current
13 secs

Drive Statistics Last Reset
16 Jun 2016, 14:55:01

Fig. 10-7

Clique no botdo Reset Drive Statistics (Repor estatisticas de tragao).

Ferramenta para iOS Ferramenta para PC

Warning
Resetting Drive Statistics will clear all
logs relating to the wheelchair
electronics and motors usage.

Cancel oK

Fig. 10-10

Fig. 10-9

Clique em OK ou Yes (Sim) para continuar.

Cliqgue em Back (Voltar) ou Close (Fechar) para sair de Chair Statistics (Estatisticas da cadeira).

10.4 Ver diagnosticos em direto

iPod = 11:33 % )
[} N\
= 5
{ Back Live Diagnostics E
Drive
ACTUATOR
™. Angle Sensor ACT400-1
Fig. 10-11

Os diagndsticos em direto real so estdo disponiveis quando a ferramenta LiNX Access para iOS esta ligada a uma cadeira

de rodas. Os pardmetros (consulte a secgdo Lista de pardmetros, pdgina215 no ecra Live Diagnostics (Diagndsticos em
direto) estdo divididos em dois categorias:
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e Tragdo e
e Atuadores.

Lista de parametros
Drive (Tragao)
Pedido de velocidade (%)
Pedido de viragem (%)
Motor esquerdo

e Tensdo (V)
e Corrente (A)
* Resisténcia (mQ)

Motor direito

e Tensdo (V)
e Corrente (A)
e Resisténcia (MmQ)

Tensdo da bateria (V)
Botdo de velocidade (%)
Actuators (Atuadores)

Angulo do sensor (°)

1. Cligue no botdo Live Diagnostics (Diagndsticos em direto).
2. Clique na categoria pretendida para ver graficos e dados em tempo real.
3. Clique no botdo Back (Voltar) duas vezes para sair de Live Diagnostics (Diagndsticos em direto).

10.5 Apagar o registo de eventos

Diagndsticos

Esta funcionalidade sé esta disponivel quando uma cadeira de rodas estd no modo Connection context (Contexto de ligacdo).

Ferramenta para PC

Para limpar o registo de eventos, clique no botdo Reset Log (Repor registo) na parte superior dos registos.
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11 Estrutura dos nomes dos programas
Por predefinicdo, o nome do ficheiro, o nome do programa e o nome do sistema sdo compostos pela configuragdo da
cadeira de rodas. O nome do programa pode ser alterado para um nome mais familiar.

RIO1/E/@ 6/ABA0G0OX-[12

L@ Revision of File
nght system
User Input
Powered Positioning

Speed
D) Power Module
Model
L(A) Propulsion

Fig. 11-1 Exemplo de um nome de programa Kite (motor de 2 polos, apenas tragéo) utilizando o formato de nomenclatura vdlido até julho de 2018

RI1YIE X[~

Revision of Chair Config
Revision of Bundle Config
Light system
User Input
Powered Positioning

- E) Speed

D) Power Module
—C) Motor

Model

A Propulsion

Fig. 11-2 Exemplo de um nome de programa Kite (motor de 2 polos, apenas tragdo) utilizando o formato de nomenclatura vdlido desde
agosto de 2018

Propulsao

Modelo

® | ®

Motor

Médulo de alimentagdo

Velocidade

Posicionamento elétrico

Entrada do utilizador

Sistema de iluminagdo

Revisdo da configuracdo do ficheiro ou conjunto de ficheiros

00|00 ® 0|0

Revisdo da configuracdo da cadeira
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11.1 Formato de nomenclatura

Estrutura dos nomes dos programas

Até julho de 2018

Desde agosto de 2018

® | R = Tragdo pelas rodas traseiras
C = Tracgdo pelas rodas centrais
F = Tragdo pelas rodas dianteiras
01 = Kite 1 = Kite
02 = TDX SP2 - Motores legados 2 = TDX SP2
12 = TDX SP2 - Motores DuraWatt 3 = Bora/Spectra XTR
03 = Bora/Spectra XTR 4 = Fox
04 = Fox 5 = Storm4, Storm#4 X-plore, Storm4 Max
05 = Storm4, Storm# X-plore 6 = Ndo utilizado
06 = Storm# Max 7 = Stream
8 = Pronto M41
9 = AVIVA
© | Nao utilizado. Incluido em ®. Z = Motor em linha
Y = 2 polos (baixa velocidade)
X = 2 polos (alta velocidade)
W = 4 polos legados (baixa velocidade)
V = 4 polos legados (alta velocidade)
U = 4 polos legados (HD)
T = DuraWatt (baixa velocidade)
S = DuraWatt (alta velocidade)
R = DuraWatt (velocidade ultra-alta)
Q = OPS Drive (baixa velocidade)
P = OPS Drive(alta velocidade)
O = OPS Drive (velocidade ultra-alta)
© A = Ndo utilizado

B = N3o utilizado

C = DLX-PM60

D = N3o utilizado
E = DLX-PM75

F = DLX-PM75AL
G = DLX-PM120

H = DLX-PM120AL

1637470-)
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Até julho de 2018

Desde agosto de 2018

A2 = Inclinagdo elétrica (30°), mudanga do CoG = Powered tilt
(30°), CoG shift

A3 = Dispositivo de elevagdo e inclinagdo elétrica (300 mm,
30°), mudanga do CoG

A4 = Inclinagdo elétrica (12°)

A5 = Dispositivo de elevagdo e inclinagdo elétrica (300 mm,
28°), mudanga do CoG

A6 = Dispositivo de elevagdo de coluna e inclinagcdo de «eixo
fixo» (250 mm, 25°)

A7 = Recaro com inclinagdo de «eixo fixo» (25°)

A8 = Recaro com dispositivo de elevacao de coluna e «eixo
fixo» (250 mm, 25°)

A9 = Ultra Low Maxx com inclinag¢do (50°), mudanga do CoG
BO = Ultra Low Maxx com dispositivo de elevagdo e inclinagdo
(300 mm, 45°), mudanga do CoG

® 03
06
08
10
12
® | Al = Inclinagdo elétrica de «eixo fixo» (20°) Drive only (Apenas tragao)

AO = Sem atuadores3

Standard seat / Modulite seat (Assento
Standard/Modulite)

Al = Inclinagdo elétrica de «eixo fixo» (20°)

A2 = Inclinagdo elétrica (30°), mudanga do CoG

A3 = Dispositivo de elevagdo e inclinagdo (300 mm,
30°), mudanga do CoG

A4 = Dispositivo de elevagao de coluna e inclinagao
de «eixo fixo» (250 mm, 25°)

Max seat (Assento Max)

B1 = Inclinagdo elétrica de «eixo fixo» 25°

B2 = Dispositivo de elevacdo e inclinagdo (300 mm,
28°), mudancga do CoG

Recaro seat (Assento Recaro)

C1 = Inclinagdo elétrica de «eixo fixo» (25°)

C2 = Dispositivo de elevagdo de coluna e inclinagdo
de «eixo fixo» (250 mm, 25°)

Assento do Ultra Low Maxx

D1 = Inclinagdo elétrica (50°), mudanga do CoG +
LNX

D2 = Dispositivo de elevacdo e inclinagdo (300 mm,
45°), mudanga do CoG + LNX

D3 = Inclinagdo elétrica (50°), mudanga do CoG +
ADP

D4 = Dispositivo de elevagdo e inclinagdo (300 mm,
45°), mudanga do CoG + ADP

D5 = Inclinagdo elétrica (50°), mudanca do CoG +
Pivot Plus

D6 = Dispositivo de elevagdo e inclinagdo (300 mm,
45°), mudanga do CoG + Pivot Plus

3.

218

Se o sistema de iluminacdo estiver equipado: utilize o perfil A1, B1 ou C1 (de acordo com o assento)
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Estrutura dos nomes dos programas

Até julho de 2018

Desde agosto de 2018

AOO = DLX-REM1XX/DLX-REM2XX + DLX-REMO50
AO01 = DLX-REM2XX + LNX

AO02 = DLX-REM2XX + ADP

A02 = DLX-REM2XX + ADP

A03 = DLX-REM2XX + Pivot Plus

AO4 = DLX-REM2XX/400 + ACU200

B0O1 = DLX-REM400 + 4Q-P + LNX

B02 = DLX-REM400 + 4Q-P + ADP

BO3 = DLX-REM400 + 4Q-P + Pivot Plus
C01 = DLX-REM400 + 3Q-D + LNX

C02 = DLX-REM400 + 3Q-D + ADP

C03 = DLX-REM400 + 3Q-D + Pivot Plus
C04 = DLX-REM400 + 4Q-D + LNX

C05 = DLX-REM400 + 4Q-D + ADP

C06 = DLX-REM400 + 4Q-D + Pivot Plus

A0O = DLX-REM1XX/DLX-REM2XX + DLX-REMO0504

A04 = DLX-REM2XX/400 + ACU200
B02 = DLX-REM400 + 4Q-P

CO1 = DLX-REM400 + 3Q-D

C04 = DLX-REM400 + 4Q-D

T = Tradicional

L = LED

X = Sem luz5,6

Revisdo do ficheiro

Revisdo da configuragao do conjunto de ficheiros

N3o utilizado. Incluido em .

Revisdao da configuracdo da cadeira

o

Utilize apenas, se o DLX-REM1XX ou DLX-REMO50 estiver equipado na cadeira de rodas. Caso contrario, utilize o perfil A04.
Se apenas estiverem disponiveis programas com o sistema de iluminagdo ativado: utilize o perfil LED em seu lugar.

Por predefini¢do, os programas Ultra Low Maxx tém o sistema de iluminagdo desativado. Consulte as sec¢des Modificar os pard@metros
de iluminagdo e 9.7 Modificar os pardmetros de iluminagdo, pdgina148para ativar o sistema de iluminagdo.
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11.2 Matrizes de utilizagao

Motor
Modelo Q) .
I.Em 2 polos DuraWatt OPS Drive
inha
LS UHS UHS
(2) LS (Y) | HS (X) (W) HS (V) | HD (U) | LS (T) | HS (S) R) LS (Q) | HS (P) ()
AVIVA FX - - - - - X X X - - -
AVIVA RX - - - - - X X X X X X
Bora/ - X X X - - - - - - -
Spectra XTR
Fox X - - - - - - - - - -
Kite - X X X - - - X - - -
Storm4, - - X X - - - X - - -
Storm# X-plore
Storm#4 Max - - - - X - - - - - -
TDX SP2 - - X X - X X X X X X
Tipo de Velocidade
maddulo de
Motor . ~
alimentacao 03 06 08 10 12
LiNX
Z | Motor em linha DLX-PM60 X X X - -
S | 2 polos (baixa velocidade) DLX—PM75 / X X - - -
X | 2 polos (alta velocidade) DLX-PM75AL - - X X -
W| 4 polos legados (baixa X X - - -
velocidade)
V| 4 polos legados (alta - - X X -
velocidade)
U| 4 polos legados (HD) - X - - -
T | DuraWatt (baixa velocidade) - X - - -
. DLX-PM120 /
- - X X -
S | DuraWatt (alta velocidade) DLX-PM120AL
R | DuraWatt (velocidade - - - x7 X
ultra-alta)
Q| OPS Drive (baixa velocidade) X X - - -
OPS Drive (alta velocidade) - - - X -
O| OPS Drive (velocidade - - - - X
ultra-alta)
Posicionamento elétrico
Modelo Assento Standard | Max seat (Assento Recaro seat Assento do Ultra
/ Modulite Max) (Assento Recaro) Low Maxx
AVIVA FX X - - X
AVIVA RX X - - X
Bora/Spectra XTR X X - -
Fox X - - _

7. Apenas Franga

220
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Estrutura dos nomes dos programas

Modelo

Posicionamento elétrico

Assento Standard

Max seat (Assento

Recaro seat

Assento do Ultra

/ Modulite Max) (Assento Recaro) Low Maxx
Kite X X - -
Storm4, Storm# X-plore X - X -
Storm# Max X X - -
TDX SP2 X X - X

1637470-)
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